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Pravne oznamenie

C€

2862

J Agfa NV, Septestraat 27, 2640 Mortsel — Belgicko
Viac informécii o produktoch Agfa najdete na stranke medimg.agfa.com.

Agfa a Agfa rhombus st ochranné znadmky spolo¢nosti Agfa-Gevaert N.V.,
Belgicko alebo jej sesterskych spolo¢nosti. DX-D je ochranna znamka
spolo¢nosti Agfa NV, Belgicko alebo niektorej z jej sesterskych spolo¢nosti.
Vsetky ostatné obchodné znacky vlastnia jednotlivi vlastnici a st pouzité
vydavatel'skym sposobom bez iimyslu poskodenia ochrannej zndmky.

Spolo¢nost’ Agfa NV neposkytuje Ziadne zaruky alebo vyhldsenia, ¢i uz
prenesené alebo implicitné, s ohfadom na presnost’, kompletnost’ a uzitoénost’
informacif obsiahnutych v dokumente a vyslovne neuznava zaruky vhodnosti
na akykol'vek konkrétny ti¢el. Produkty a sluzby nemusia byt’ vo vasej miestnej
oblasti k dispozicii Prosim spojte sa s vasim miestnym predajcom ohl'adne
informacii o dostupnosti. Spolo¢nost’ Agfa NV sa usilovne snazi poskytovat’ ¢o
najpresnejsie informécie, ale nie je zodpovedna za akékol'vek typografické
chyby. Spolo¢nost’ Agfa NV nie je za ziadnych okolnosti zodpovedna za
akékol'vek poskodenie vyplyvajice z neschopnosti pouzivat’ akékol'vek
informacie, pristroj, metédu alebo proces zahrnuté v tomto dokumente.
Spolo¢nost’ Agfa NV si vyhradzuje pravo vykonavat zmeny v tomto dokumente
bez predchadzajiceho upozornenia. Origindlna verzia tohto dokumentu je v
anglictine.

Copyright 2022 Agfa NV
Vsetky prava vyhradené.
Vydal: Agfa NV

2640 Mortsel — Belgicko.

Ziadne casti tohto dokumentu sa nesmti reprodukovat, kopirovat, upravovat
alebo prenasat’ bez predchddzajticeho pisomného stihlasu spolo¢nosti Agfa
NV.
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Uvod k tejto prirucke

Témy:

e Rozsah tohto navodu

* Informadcie o bezpecnostnych upozorneniach, ktoré sa pouzivaji v tomto
dokumente

*  Vymedzenie zodpovednosti

0166B SK 20221027 1100



6 | Mobilny systém DR na detekeiu celych néh a celej chrbtice — Full Leg Full Spine | Uvod k tejto
prirucke

Rozsah tohto navodu

Tento navod obsahuje informaécie tykajtice sa bezpeénej a efektivnej prevadzky
mobilného systému DR Full Leg Full Spine Mobile System a nasledujticeho
prislusenstva:

* Otvor mobilného detektora celych noh a celej chrbtice — Full Leg Full Spine
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Informacie o bezpe¢nostnych upozorneniach, ktoré sa
pouzivaju v tomto dokumente

Nasledujtice ukazky zobrazuju, ako sa varovania, upozornenia, pokyny
a poznamky vyskytuju v tejto prirucke. Text vysvetl'uje ich ur¢ené pouzitie.

NEBEZPECENSTVO:

Bezpecénostné upozornenie ,,Nebezpeéenstvo“ oznacuje rizikovi
situdciu priameho, okamzitého nebezpecenstva stvisiaceho s
potencidlnym vaznym poranenim pouzivatela, servisného
technika, pacienta alebo ktorejkol'vek inej osoby.

VAROVANIE:

Bezpe¢nostné upozornenie ,Vystraha“ oznac¢uje rizikovi
situdciu, ktord moze viest' k potencidlnemu vaznemu poraneniu
pouzivatela, servisného technika, pacienta alebo ktorejkol'vek
inej osoby.

UPOZORNENIE:

Bezpeénostné upozornenie ,,Upozornenie“ oznacuje rizikovi
situdciu, ktord moze viest' k potencidlnemu menej vaznemu
poraneniu pouzivatel'a, servisného technika, pacienta alebo
ktorejkol'vek inej osoby.

Pokyn je usmernenie, ktoré ak sa nedodrzi, moze sposobit’
poskodenie zariadenia opisaného v tejto priruc¢ke alebo iného
zariadenia ¢i tovaru a moze sposobit’ znecistenie zivotného
prostredia.

Zdakaz je usmernenie, ktoré ak sa nedodrzi, méze sposobit’
poskodenie zariadenia opisaného v tejto prirucke alebo iného
zariadenia ¢i tovaru a moZze sposobit’ znedistenie Zivotného
prostredia.

Pozndmka: Pozndmky poskytuju rady a zddérazniuji neobvyklé
body. Pozndmka nie je urcend ako pokyn.

LoD P P
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Vymedzenie zodpovednosti

Spolo¢nost’ Agfa nepreberd zodpovednost’ za pouzivanie tohto dokumentu, ak
sa v iom vykonaju akékol'vek neopravnené zmeny v obsahu alebo formate.

Tato dokumentacia bola dokladne revidovana, aby sa zabezpecila presnost’
informacii. Spoloénost’ Agfa vSak neprebera ziadnu zodpovednost alebo
akékol'vek zavazky za chyby, nepresnosti alebo vynechané informacie, ktoré sa
mozu vyskytovat' v tomto dokumente. Spolo¢nost’ Agfa si vyhradzuje préavo
vykonat’ zmeny na produkte bez predchddzajiceho upozornenia za i¢elom
zlepSenia spolahlivosti, funkcii alebo dizajnu. Tato prirucka je
sprostredkovana bez toho, aby sa poskytla zaruka akéhokol'vek druhu, ¢i uz
predpokladand, alebo vyjadrend, okrem iného vratane zahrnutych zaruk na
predajnost’ a sposobilost’ pre konkrétny tcel.

Pozndmka: V Spojenych Stdtoch sa predaj tejto pomocky
obmedzuje na objedndvku lekdra a vyhradne na lekdrsky predpis.
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Uvod do aplikacie Full Leg Full Spine

Témy:

Urcené pouZitie
Urcéeny pouzivatel
Konfiguracia

Zhoda

Dokumentacia systému
Instalacia

Presnost merani
Cistenie a dezinfekcia
Udrzba

Bezpecnostné pokyny
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Urcené pouzitie

Mobilny systém DR Full Leg Full Spine Mobile System smie v radiologickom
prostredi pouzivat kvalifikovany personal na od¢itanie, spracovanie a
smerovanie rontgenovych radiografickych snimok.

Systém je urc¢eny na podporu ziskavania snimok FLFS pomocou mobilného
rontgenového systému.

Urceny pouzivatel’

Tento navod je napisany pre vyskolenych pouZzivatel'ov vyrobkov spolo¢nosti
Agfa a vyskoleny klinicky persondl. Za pouzivatel'ov sa povaZzuju osoby, ktoré v
skutoénosti manipuluju so zariadenim, ako aj osoby, ktoré maji opravnenie na
toto zariadenie. Pred zadatim prace s tymto zariadenim si musi pouzivatel
precitat’, pochopit’, vSimnut’ a prisne dodrziavat’ vsetky varovania,
upozornenia a bezpe¢nostné znac¢ky na zariadeni.
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Konfiguracia

Mobilny systém DR Full Leg Full Spine sa sklada z nasledujticich
komponentov:

* Mobilny rontgenovy systém
¢ Detektor DR pripojeny k jednotke rukovati

Velkost detektora je ekvivalentna 14 x 17 palcov (43 x 35 cm).
¢ Otvor mobilného detektora FLFS

Pacient je umiestneny na rontgenovej priehl'adnej podpere, ktora ponechava
dostatoény priestor nad a pod nim na umiestnenie komponentov mobilného
systému DR Full Leg Full Spine.

W\
o

/
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Tazna rukovit na nastavenie vysky vertikdlneho stipa
Meracia paska na meranie relativnej polohy oblasti zaujmu
TaZn4 rukovit na nastavenie vysky horizontalneho ramena

Ty¢ s indikatormi na od¢itanie SID a na vyrovnanie rontgenky do stredu
detektora DR pomocou dvojitého laserového svetla kolimétora

Detektor DR s jednotkou rukovati
6. Gombik na uvolnenie teleskopického vysunutia horizontélneho ramena

Wb

th
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7. Pravitko na meranie relativnej polohy otvoru mobilného detektora FLFS
pri vystvani teleskopického ramena
8. Gombik na uvol'nenie skldpacieho mechanizmu
9. Otvor na vloZenie detektora DR
10. Mobilny rontgenovy systém

Obrazok 1: Otvor mobilného detektora FLFS
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Zhoda

Vseobecné

* Tento vyrobok bol navrhnuty v stilade s nariadenim (EU) 2017/745 o
zdravotnickych pomockach (MDR)
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Dokumentacia systému

Dokumentéaciu uchovavajte so systémom, aby bola po ruke. V tejto prirucke je
opisand najrozsiahlejsia konfiguracia vratane maximalneho po¢tu doplnkov
a prislusenstiev. U konkrétneho zariadenia nemusi byt’ zaktpena alebo
licencovand kazdéa opisand funkcia, doplnok alebo prislusenstvo.

Pred pouzitim aplikdcie Full Leg Full Spine si pozrite dokumentéciu pre
pouzivatela systému:

* Névod na pouzivanie systému DR a stivisiaca pouZivatel'skd dokumentécia
¢ Névod na pouzivanie NX

Najnovsia verzia tohto dokumentu je k dispozicii na http://
www.agfahealthcare.com/global/en/library/index.jsp

Otvor mobilného detektora FLFS

Otvor mobilného detektora FLFS sa doddva s vlastnou pouZzivatel'skou
dokumentdciou.

0166B SK 20221027 1100
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Instalacia

InStaléciu a konfiguraciu smie vykonavat vySkoleny a opravneny servisny
technik spolo¢nosti Agfa. DalSie informacie ziskate od svojej miestnej
podpornej organizacie.
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Presnost’ merani

Meranie vzdialenosti na snimkach systému DR Full Leg Full Spine v NX sa
zobrazuje s rozlisenim jedného alebo viacerych desatinnych miest (napriklad
0,01 cm). Mali by ste si uvedomit’, Ze skuto¢na presnost’ merania je vo
vSeobecnosti zna¢ne nizsia z mnohych r6znych dévodov, z ktorych mnohé st
mimo kontroly vyrobku.

Meranie vzdialenosti je mozné kalibrovat’ na zéklade odhadovaného faktora
radiografického zvadsenia.

Presnost’ merania je obmedzenad miniméalne Styrmi faktormi:

* Kvalitou a povahou vstupnych udajov vratane, okrem iného, presnosti
kalibra¢nych hodnot.

* Schopnost'ou pouzivatel'a zvolit’ na obrazovke spravne body.

* Transforméciami obsiahnutymi vo vytvarani snimok v ohrani¢éenom
pixelovom zobrazeni.

» Stabilitou pacienta pocas vysetrenia.

Pouzivatel je zodpovedny za pochopenie tychto obmedzeni a zodpovedné
pouzivanie néstrojov na meranie.

Pri meran{ vzdialenosti na snimkach systému DR Full Leg Full Spine je
presnost 0,2 cm. Presnost’ sa vztahuje na rozdiel medzi velkostou projekcie
objektu na spojovacej mriezke a vel’kostou nameranou s vyrobkom za tychto
podmienok:

* Snimka je pospajana na zaklade znaciek mriezky.
* Objekt sa pocas vySetrenia nepohol.
* Na spojovaciu mriezku nepdsobi ziadny tlak, ktory by sposobil jej ohnutie.

VAROVANIE:
Ak sa pacient opiera o spojovaciu mriezku, ohyb mriezky znizi
presnost merania dizky.

VAROVANIE:

Systém nedokaze predpovedat’ vplyv pohybu pacienta alebo
nepresnych vstupnych tidajov na presnost’ merania
vykondvaného na anatomickych ¢astiach.

Pouzivatel je zodpovedny za sledovanie pohybu pacienta poc¢as
vysetrenia. Takyto pohyb ovplyviiuje presnost merani pri pouziti
anatomického spajania. Vykonajte kontrolu kvality spojenej
snimky podl'a popisu v zakladnom pracovnom postupe a pri
vykonavani merani zohl'adnite vertikdlnu a horizontalnu
korekciu v zénach spajania.

Suvisiace odkazy
Vykondvanie merant na str. 48
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Vykonajte kontrolu kvality na str. 33
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Cistenie a dezinfekcia

Je potrebné dodrziavat’ vSetky prislusné zasady a postupy, aby sa zabranilo
kontaminovaniu pouzivatel'ov/zamestnancov, pacientov a inych zariadeni.
Musia sa prijat’ vsetky potrebné preventivne opatrenia, aby sa zabranilo
kontaktu pacienta alebo kontaktu s potencidlnymi zdrojmi kontaminacie.
Cistiace a dezinfekéné prostriedky smt pouZivat' len vy$koleni pracovnici s
pozadovanymi znalostami na bezpe¢né a i¢inné dokoncenie tilohy ¢istenia a
dezinfekcie. Za vyber vhodnych, oficidlne predavanych dezinfekénych
prostriedkov a postupov zodpovedd nemocnica. Vyber sa musi okrem iného
vykonat' aj podla zavaznosti kontamindcie.

Témy:

*  Cistenie
*  Dezinfekcia

0166B SK 20221027 1100
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W
.

Cistenie

Postup pri ¢isteni vonkajsich ¢asti zariadenia:

Vonkajsie ¢asti zariadenia utrite ¢istou, makkou a vlhkou handri¢kou. V
pripade potreby pouzite jemny sapondt alebo &istiaci prostriedok.
Nepouzivajte zZiadne korozivne, rozpustacie alebo abrazivne ¢istiace ¢&i
lestiace prostriedky. Dbajte na to, aby sa do zariadenia nedostala Ziadna
kvapalina.

UPOZORNENIE:
Zariadenie &istite len malym mnozstvom vlhkosti.

Pouzitie nevhodnych ¢istiacich prostriedkov alebo sp6sobov méze
poskodit’ majetok, ked’ sa povrch stane matnym a krehkym (napr.
prostriedky s obsahom alkoholu).

0166B SK 20221027 1100
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Dezinfekcia

VAROVANIE:

Na dezinfekciu zariadenia pouzivajte len dezinfekéné
prostriedky a dezinfekéné metddy schvalené spolo¢nostou Agfa,
ktoré zodpovedaju vnutrostatnym predpisom a smerniciam, ako
aj ochrane proti vybuchu.

Ak planujete pouzit’ iné dezinfekéné prostriedky, pred ich pouzitim je
potrebné schvélenie spolo¢nostou Agfa, pretoze vaésina dezinfekénych
prostriedkov méze poskodit zariadenie. UV dezinfekcia tieZ nie je povolena.

Vykonajte postup podla pokynov na pouzitie, pokynov na likvidaciu a
bezpecénostnych pokynov pre vybrané dezinfekéné prostriedky a nastroje a
nemocnice.

Prvky kontaminované krvou alebo telesnymi tekutinami, ktoré mézu
obsahovat’ patogény prenasané krvou, sa musia vy¢istit' a nasledne podrobit’
dezinfekcii stredného stupiia pomocou pripravku, na ktory sa vztahuje
poziadavka na aktivitu proti hepatitide B registrovana v rdmci EPA.
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Udrzba
Nie je potrebnd ziadna preventivna tidrzba okrem udrzby popisanej d’alej v
tejto kapitole.

Technicka dokumentacia je k dispozicii v servisnej dokumentacii vyrobku,
ktorti vam poskytne vasa miestna podporna organizacia.
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Bezpecnostné pokyny

VAROVANIE:

Tento systém smie obsluhovat’ len kvalifikovany a opravneny
persondl. V tejto suvislosti ,.kvalifikovany“ znamena také osoby,
ktoré maju povolenie obsluhovat’ toto zariadenie v ramci
jurisdikcie, v ktorej sa dané zariadenie bude pouzivat, pri¢om
,opravneny“ znamena také osoby, ktoré maju opravnenie od
organu, ktory kontroluje pouzivanie takéhoto zariadenia. Vsetky
ochranné prvky, zariadenia, systémy, postupy a prislusenstvo
proti ziareniu sa musia pouzivat’ v plnom rozsahu.

VAROVANIE:

Nespravne zmeny, doplnenia, idrzba alebo oprava zariadenia
alebo softvéru mézu viest’ k zraneniam oséb, zasiahnutiu
elektrickym priadom alebo poskodeniu zariadenia. Bezpe¢nost’
je zarucena, len ak vsetky zmeny, dpravy, idrzbu alebo opravy
vykona certifikovany servisny technik spolo¢nosti Agfa.
Necertifikovany technik vykonavajtci tipravu alebo servisny
zasah do zdravotnickej pomdcky kond na vlastnu zodpovednost’
a sposobi skoncenie platnosti zaruky.

VAROVANIE:

Pouzivatel je zodpovedny za posidenie kvality snimok

a kontrolovanie podmienok prostredia pre diagnostické uidaje
v elektronickej alebo vytlacenej forme.

VAROVANIE:

Systém je nedostupny z dovodu vypadku hardvéru alebo
softvéru. Ak sa produkt pouziva v kritickych klinickych
postupoch prac, musi sa vyuzit' zalozny systém.

VAROVANIE:
Pred spustenim expozicie pacienta vzdy dvakrat skontrolujte
nastavenia parametrov expozicie.

VAROVANIE:
Zodpovednost’ za rizikd spojené s pouzivanim originalneho
rontgenového systému zostdva na pouzivatel'ovi.

UPOZORNENIE:
Prisne dodrZiavajte vSetky varovania, upozornenia, pozndmky
a bezpe¢nostné oznacenia v tomto dokumente a na vyrobku.

>R B P
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UPOZORNENIE:
Poskodena mriezka. Znizena kvalita snimky. S mriezkami
manipulujte zvlast opatrne.

UPOZORNENIE:

Pacienti s BMI vy$s§im ako 37 mézu sposobit’ chybajtice
orienta¢né znacky v prekryti. Na stanovenie spravnej diagndzy
mozZe byt’ potrebné pouzit’ iné metddy.

UPOZORNENIE:

Aj pri maximélnej pozornosti sa v pripade produktu mézu stéle
vyskytnat’ malé chyby. Je nepravdepodobné, Ze mala chyba
spoOsobi nespravnu (neoc¢akdvanu) ¢innost’ zariadenia.
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Zakladny postup prace

Témy:

»  Ziskavanie informdcii o pacientoch

*  Zvolte expoziciu

*  Priprava vySetrenia

*  Pripravte konfigurdciu systému Full Leg Full Spine
»  Skontrolujte nastavenia expozicie

*  Whkonajte expozicie

*  Whkonajte kontrolu kvality

*  Dokoncite vySetrenie
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Ziskavanie informacii o pacientoch

V aplikacii NX:

1. Ked sajednd o nového pacienta, uréte informacie o pacientovi pre
vySetrenie.

2. Spustite vySetrenie.

Zvol’te expoziciu

VAROVANIE:
Nezacinajte vySetrenie FLFS, ked’ je Grovefi nabitia batérie
mobilného rontgenového systému kriticka.

V aplikdcii NX:
1. V polic¢ku Prehl'ad snimok v okne VySetrenie zvolte miniatiru vySetrenia

systému DR Full Leg Full Spine (FLFS).

2. Vpolicku podrobnosti snimky kliknite na Spustit’ FLFS.
Pre kazdd ¢iastkovd snimku sa v policku Prehl’ad snimok zobrazi
miniatdra.

Priprava vySetrenia

Umiestnite pacienta.

VAROVANIE:

Obzvlast pozorne sledujte polohu pacienta (ruky, nohy,
prsty atd’.), aby ste predisli zraneniu pacienta sposobenému
pohybmi jednotky. Ruky pacienta sa nesmu priblizit’ k
mobilnym komponentom jednotky. Intravenézne hadicky,
katétre a ostatné vedenia pripojené k pacientovi sa musia
viest mimo pohyblivého zariadenia.

VAROVANIE:
Aby bolo mozné pouzit’ zariadenie na rontgenové expozicie,
zaistite vSetky pohyblivé ¢asti v pozadovanej polohe.

0166B SK 20221027 1100



26 | Mobilny systém DR na detekciu celych néh a celej chrbtice — Full Leg Full Spine | Zékladny
postup préace

Pripravte konfiguraciu systému Full Leg Full Spine

Vo vySetrovacej miestnosti umiestnite mobilny rontgenovy systém a otvor
mobilného detektora FLFS:

1. Umiestnite mobilny rontgenovy systém nad pacienta s rontgenkou
vycentrovanou na oblast’ zdujmu.

2. Naklonte otvor detektora FLFS do zvislej polohy a vloZte detektor DR.

Vzdy pouzivajte detektor DR pomocou rukovati.

VAROVANIE:
Nespravna orientécia snimky sposobi zlyhanie spojenia
¢iastkovych snimok. Sp6sob umiestnenia detektora v ramci

zostavy ndjdete uvedeny v pokynoch navodu na pouzivanie
detektora DR.

3. Na pravitku odgitajte relativnu polohu otvoru detektora FLFS, ktora
uvadza vzdialenost’ vysunutia teleskopického ramena.

4. Naklorite otvor detektora FLFS do horizontélnej polohy. Upevnite gombik
naklapacieho mechanizmu.

5. Umiestnite otvor detektora FLFS pod pacienta.
6. Zdvihnite otvor detektora FLFS do najvyssej polohy.
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7. Upravte vysku rontgenky. Vzdialenost’ SID mo6ze byt 100 cm, 115 cm alebo
130 cm.

Ako referenciu pouzite ty¢ s indikatormi polohy a laserovym svetlom
kolimétora. Pozadovana vzdialenost’ SID sa dosiahne, ked’ sa dvojita
laserova ¢iara zhoduje so zodpovedajicou znackou tyce.
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1. Vzdialenost SID je 100 cm, ked’ sa obe laserové ¢iary zhoduji na
stredovej znacke 100 mm.

2. Vzdialenost’ SID je 115 cm, ked’ st prislusné dve laserové ¢iary
vidite'né na dvoch stredovych znackdch 115 cm.

3. Vzdialenost’ SID je 130 cm, ked’ st prislusné dve laserové ¢iary
viditeI'né na dvoch stredovych zna¢kach 130 cm.

8. Vycentrujte otvor detektora FLFS v pozdiZnom smere.
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Ako referenciu pouzite ty¢ s indikatormi polohy a laserovym svetlom
kolimatora. Laserové svetlo musi byt zarovnané so stredom tyce.

9. Vycentrujte otvor detektora FLFS v prie¢nom smere.

Ako referenciu pouzite meraciu pasku vysunutd do stredu oblasti zaujmu.
Od¢itana hodnota na paske sa musi zhodovat’ s hodnotou na pravitku

vodorovného ramena odgitanou v kroku 3.
==

10. Uzamknite kolieska.
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Skontrolujte nastavenia expozicie

V miestnosti operatora na softvérovej konzole:

V poli¢ku Prehl'ad snimok sa zobrazuju prazdne miniattry pre expozicie,
ktoré st potrebné na vysetrenie.

Skontrolujte, ¢i st nastavenia velkosti pacienta a zat'azenie rontgenky,
zobrazené na konzole, vhodné pre vySetrenie.

80 % 100 %

Obrazok 2: Nastavenia vel’kosti pacienta a zataZenia rontgenky

Nastavenie velkosti pacienta ovplyviiuje len expozicie s AEC.
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Vykonajte expozicie

UPOZORNENIE:
Podpera pacienta a otvor mobilného detektora FLFS musia byt’
pred expoziciou upevnené v pozadovanej polohe.

1. Posuite detektor DR vnutri otvoru detektora FLFS do prvej polohy.

2. Otoéte rontgenku okolo jej prie¢nej osi.

Ako referenciu pouzite ty¢ s indikatormi polohy a laserovym svetlom
kolimdtora. Laserova ¢iara najblizsie k stredu pravitka musi byt zarovnana
so zodpovedajucou zna¢kou na ty¢i.
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1. Indikator laserovej ¢iary pre orientdciu rontgenky so vzdialenostou
SID 100 cm.
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2. Indikator laserovej ¢iary pre orientdciu rontgenky so vzdialenost'ou
SID 115 cm.
3. Indikdtor laserovej ¢iary pre orientdciu rontgenky so vzdialenost'ou
SID 130 cm.
3. Prejdite do bezpeénej vzdialenosti od rontgenky.
UPOZORNENIE:

Nadmerné vystavenie pouZivatel'a alebo operdtora Ziareniu.
Vzdy udrzujte vzdialenost najmenej 2 metre od ohniska a
rontgenového ltca, chraite telo a nevystavujte ruky, ramena
ani iné ¢asti tela primdrnemu lucu.
4. Stlacenim tla¢idla expozicie ziskate prv &iastkovi snimku.
Ciastkova snimka sa odogle do pracovnej stanice NX.

VAROVANIE:

Rontgenovy systém pocas expozicie vysiela ionizujice
Ziarenie. Na indikdciu pritomnosti ionizujticeho Ziarenia sa
na ovlddacej konzole rozsvieti indikdtor Ziarenia.

5. Zopakujte predchadzajice kroky, aby ste ziskali ¢iastkovt snimku pre
druhti polohu.

V miestnosti operdtora na pracovnej stanici NX:

* Zelena znacka OK sa objavi na vSetkych miniatdrach, pre ktoré sa budd
pocas vysetrenia vykonavat’ expozicie.
* Snimka sa ziska z detektora DR a zobrazi sa v miniattre.

* Ak sa pouzije kolimdcia, snimka sa automaticky oreze na okrajoch
kolimAcie.
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¢ Aktudlne parametre rontgenovej expozicie sa odoslu spét’ z konzoly do
pracovnej stanice NX.
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Vykonajte kontrolu kvality

V miestnosti operatora na pracovnej stanici NX sa v policku Spojenie zobrazi
snimka systému DR Full Leg Full Spine.

Obrazok 3: Policko Spojenie

Spojenie sa pouZije na zéklade znaciek mriezky v spojovacej mriezke a potom
sa pouzije korekcia na zaklade zarovnania anatomickych informacii na
snimke.

Parametre spojenia sa zobrazia na pravej strane snimky:

Tabul’ka 1: Parametre spojenia

Tladidlo  Parameter

Vertikalna korekcia vzhl'adom na spojovaciu mriezku na zarovna-

o0 nie anatomickych informacii na snimke.

pr—

Horizontalna korekcia vzhl'adom na spojovaciu mriezku na zarov-
nanie anatomickych informacii na snimke.
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Tla¢idlo  Parameter

Symbol vykonania automatického spojenia na zaklade zarovnania
anatomickych informécif na snimke.

Symbol detekcie pohybu pacienta.

Symbol vykonania automatického spojenia na zaklade spojovacej
mriezky.

Symbol pouZitia manudlnych korekcif na zarovnanie ¢iastkovych
] snimok.

UPOZORNENIE:

Pohyb pacienta mo6ze spdsobit’ nepresné zarovnanie ¢iastkovych
snimok. Systém nie vzdy zaznamend pohyb pacienta. Pouzivatel
je zodpovedny za sledovanie pohybu pacienta po¢as vySetrenia.

Sposob vykonania kontroly kvality:
1. V pripade potreby upravte spojenie.
2. Kliknite na moznost’ Prijat’.

V zavislosti od nastaveni konfigurdcie sa do snimky pridaju parametre
spojenia ako textovy popis.

Textovy popis obsahuje nasledujtice informacie:

Tabul’ka 2: Popisy

V | Vertikalna korekcia vzhl'adom na spojovaciu mriezku na zarovnanie
anatomickych informdcif na snimke.

H | Horizontélna korekcia vzhl'adom na spojovaciu mriezku na zarovna-
nie anatomickych informaécii na snimke.
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M | Symbol pouzitia manualnych korekcii na zarovnanie ¢iastkovych sni-
mok.

G | Symbol vykonania automatického spojenia na zdklade spojovacej
mriezky.

A | Symbol vykonania automatického spojenia na zaklade zarovnania
anatomickych informdcif na snimke.

Y | Symbol detekcie pohybu pacienta.

N | Symbol Ziadnej detekcie pohybu pacienta.

Obrazok 4: Priklad textového popisu obsahujiiceho parametre spojenia
3. Pripravte snimku na diagnézu napr. pomocou znaciek ’/P alebo anotacii.

4. Akje snimka v poriadku, odoslite snimku do tla¢iarne alebo do systému
PACS (Picture Archiving and Communication System - Systém archivacie
a komunikdcie obrazkov).

Suvisiace odkazy
Spojenie niekolkych ciastocnych obrazov na str. 40
Manudlna tiprava DR obrazu ,,celd noha, celd chrbtica“ na str. 38
Zamietnutie snimky v rdmci systému DR Full Leg Full Spine na str. 47
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Dokoncite vySetrenie

Odomknite kolieska otvoru mobilného detektora FLFS.
Spustite otvor detektora FLFS nadol.

Premiestnite otvor detektora FLFS mimo podpery pacienta.
Odstraiite detektor DR.

Premiestnite otvor mobilného detektora FLFS do parkovacej polohy a
aktivujte brzdy na kolieskach, aby ste zabranili neimyselnému pohybu.

oA W
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Rozsirena obsluha

Témy:

‘

*  Manudlna uprava DR obrazu ,,cela noha, cela chrbtica‘
*  Zamietnutie snimky v ramci systému DR Full Leg Full Spine
*  Whkondavanie merani
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Manualna aprava DR obrazu ,,cela noha, cela
chrbtica*

Témy:

»  Otocenie vSetkych ciastkovych obrazov

*  Spojenie niekolkych ciastocnych obrazov

*  Zarovnanie ciastkovych obrazov na zdaklade ich projekcie na mriezke
spojenia

*  Zarovnanie ciastkovych obrazov na zdklade analyzy anatomickych
informdcii v obraze

*  Manudlne zarovnanie dvoch ciastkovych obrazov

*  Postup pri zapnuti alebo vypnuti ¢iernych okrajov alebo orezania

*  Ulozenie spojeného obrazu
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Otocenie vSetkych ¢iastkovych obrazov

Otocenie vsetkych ¢iastkovych obrazov

* Kliknutim na nasledovné tla¢idlo vykondte otocenie o 90° v smere
hodinovych ruciciek:

Obrazok 5: Otocit’ doprava
* Kliknutim na nasledovné tla¢idlo vykondte otocenie o 90° proti smeru
hodinovych rudiciek:

Obrazok 6: Otocit’ proti smeru hodinovych ruciciek
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Spojenie niekol’kych ¢iastoénych obrazov
Spojenie niekol’kych ¢iastoénych obrazov:

1. Vsystéme NX prejdite do okna VySetrenie.
2. Na karte Prehl'ad obrazu zvol'te miniatiru jedného z ¢iastoénych obrazov.
3. Kliknite na Spojit’ obrazy.

Zobrazi sa karta Spojenie.

Spojenie sa aplikuje na zdklade mriezkovych markerov do mriezky

spojenia a aplikuje sa korekcia na zaklade zarovnania anatomickych
informacii v obraze.

Oblast’ obrazu, kde su spojené dva ¢iastkové obrazy, je indikovana
nastrojmi spdjania zobrazenymi na pravej strane obrazu. V tejto oblasti sa
dva ¢iastkové obrazy mierne prekryvajt. Ak nie su anatomické Struktiry v
oblasti prekrytia zarovnané, spojenie mozete manudalne upravit'.
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Zarovnanie ¢iastkovych obrazov na zaklade ich projekcie na
mriezke spojenia
Zarovnanie ¢iastkovych obrazov na zaklade ich projekcie na mriezke spojenia:
Kliknite na moznost Mriezka.

Stitch Mode ——————

Anatomic

Obrazok 7: ReZim spajania: mriezka

Anatomicka Struktura v ¢iastkovych obrazoch sa pravdepodobne
nezarovna z dovodu pohybu pacienta podas vysetrenia.

Hodnoty horizontélnej a vertikalnej korekcie budd nastavené na nulu.
Vedra oblasti spojenia sa zobrazi nasledovny Stitok.

5

Obrazok 8: Nastroje spajania: zarovnanie ¢iastkovych obrazov
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Zarovnanie ¢iastkovych obrazov na zéaklade analyzy
anatomickych informacii v obraze

Zarovnanie ¢iastkovych obrazov na zdklade analyzy anatomickych informdcif
v obraze:

Kliknite na moznost’ Anatomické.

Stitch Mode

Anatomic

Obrazok 9: ReZim spajania: anatomicky

Anatomické Strukttiry v oblastiach prekrytia sa zarovnajti automatickym
posunom ¢iastkovych obrazov vo vertikalnom a horizontdlnom smere.

Nové zarovnanie sa aplikuje na kazdu oblast’ spojenia. Vel'a oblasti
spojenia sa zobrazi tento Stitok, ako aj vertikalna a horizontalna relativna
poloha ¢iastkovych obrazov.

Obrazok 10: Nastroje spajania: zarovnanie ¢iastkovych obrazov
(prostrednictvom anatomickych informacii)
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Manualne zarovnanie dvoch ¢iastkovych obrazov

Manudlne zarovnanie dvoch &iastkovych obrazov:

1. Kliknite na tla¢idlo Zarovnanie.

&

Obrazok 11: Tlacidlo Zarovnanie

Zobrazi sa detail oblasti prekrytia.

Obrazok 12: Detail oblasti prekrytia

2. Zarovnanie dvoch ¢iastkovych obrazov:

Tabulka 3: Manualne zarovnanie

Nastavlenie pozicie | Kliknite na obraz pravym tla¢idlom, podrzte ho st-
spodného obrazu | Jagené a tahajte kurzor do ktoréhokol'vek smeru.

Stlacenim tlacidla SHIFT alebo CTRL pri presuvani
kurzorom mysi upravite len vertikalne alebo hori-
zontdlne zarovnanie.

Pouzite tla¢idl4 $ipok na klavesnici.

Kliknite na tla¢idla sipok na obrazovke.

Prechadzanie cez | Kliknite na obraz 'avym tla¢idlom, podrzte ho st-
obrazy lacené a tahajte kurzor do ktoréhokol'vek smeru.

Priblizenie/oddia- | Pouzite koliesko na mysi.
lenie obrazov
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Obnovenie povod- | Kliknite na tla¢idlo Vratit’ spat’.

ného zarovnania

Obrazok 13: Tlacidlo vratenia

Relativna poloha ¢iastkovych obrazov v porovnani s ich povodnou
relativnou polohou je zndzornena dvoma zameriava¢mi zobrazenymi na
obraze, pricom kazdy z nich je uzamknuty v polohe jedného z ¢iastkovych
obrazov.

3. Ak st anatomické Struktiry v ¢iastkovych obrazoch zarovnané, kliknutim
na Prijat’ ich potvrd'te.

Verl'a oblasti spojenia sa zobrazi tento stitok, ako aj vertikalna a
horizontélna relativna poloha ¢&iastkovych obrazov.

)
-0.1

2

Obrazok 14: Nastroje spajania: manudlne zarovnanie
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7 we

Postup pri zapnuti alebo vypnuti ¢iernych okrajov alebo
orezania

Postup pri zapnuti alebo vypnuti ¢iernych okrajov alebo orezania:

Kliknite na nasledujtcu ikonu:

Obrazok 15: Tlacidlo orezania/zrusenia orezania
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UloZenie spojeného obrazu

UloZenie spojeného obrazu:

Kliknite na mozZnost’ Prijat’.

Vo vysetreni sa spristupni obraz ,,DR celd noha, cely chrbat“. V zavislosti
od nastaveni konfiguracie sa do obrazu pridaju parametre spajania ako
textova anotdcia.

Pozndmka: Po ulogeni nebude mozné obraz,,DR celd noha, cely
chrbdt* upravir. Rovnaky stibor ciastkovych obrazov mozno
pouzit' na vytvorenie dalSieho obrazu ,,DR celd noha, cely
chrbdt*.
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Zamietnutie snimky v ramci systému DR Full Leg Full
Spine

Zamietnutim obrazu oznagite, Ze dany obraz nie je vhodny na diagndzu a ze je
potrebna opatovna akvizicia. Zamietnutim obrazu sa obraz neodstrani
z vySetrenia.

Sposob zamietnutia snimky v ramci systému DR Full Leg Full Spine:

1. Zamietnite kazdu ¢iastkova snimku.

2. Ak bola vytvorend snimka systému DR Full Leg Full Spine, zamietnite aj
tuto snimku.

Neodoslu sa ziadne snimky a vytvori sa miniatdra pre nové vysetrenie v
ramci systému DR Full Leg Full Spine.
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Vykonavanie merani

Merania vzdialenosti na snimkach systému DR Full Leg Full Spine v NX sa
kalibruju na zéklade odhadovaného faktora radiografického zvacsenia.
Kalibra¢na konStanta sa vypodita na zaklade:

1. vzdialenosti medzi pacientom a spojovacou mriezkou nastenného stojana
systému Full Leg Full Spine.

2. vzdialenosti zdrojového obrazu (SID).

Obidve hodnoty je mozné zadat’ kliknutim na tla¢idlo Kalibracia ERMF v
prostredi tiprav softvéru NX.

Obrazok 16: Kalibracia ERMF

Pozndmka: Ak sa nezadd vzdialenost medzi pacientom a
spojovacou mriezkou (alebo sa zadd ako nula), na NX sa nepougije
Ziadna kalibrdcia. Merania na snimke systému DR Full Leg Full
Spine st zaloZené na projekcii objektu na spojovaciu mriezku.

Ak chcete vykonat’ merania, pozrite si navod na pouzivanie NX ohl'adom
pridavania popisov k snimke a pouzivania meracich nastrojov.

Ak chceete upravit’ odhadovany radiograficky faktor zvaésenia, pozrite si ndvod
na pouzivanie NX ohl'adom pridania odhadovaného faktora radiografického
zvacSenia (ERMF).

Rontgenka
Umiestnenie pacienta
Spojovacia mriezka
Detektor DR

Vzdialenost', ktora sa ma merat’ na objekte, v rovine rovnobeznej so
spojovacou mriezkou

DR =
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Projekcia objektu na spojovacej mriezke. Toto je namerana vzdialenost na
snimke systému DR Full Leg Full Spine na NX, ak sa nepouZije Ziadna
kalibrécia.
Projekcia objektu na detektore DR. Toto je namerand vzdialenost’ na
¢iastkovej snimke na NX.
Vzdialenost’ medzi rovinou, v ktorej sa meranie vykonava, a spojovacou
mriezkou. Ttto vzdialenost odhadne pouzivatel’ a zada ju na konzole
dotykovej obrazovky pocas pripravy vySetrenia.
Vzdialenost’ medzi spojovacou mriezkou a detektorom DR.
Vzdialenost’ zdrojového obrazu (SID). Tato vzdialenost’ sa prijima spolu s
parametrami rontgenového generatora.

Obrazok 17: Vykonavanie merani na snimkach systému DR Full Leg Full
Spine

Prislusné vzdialenosti medzi rovinou, v ktorej sa meranie vykonava,
spojovacou mriezkou, detektorom DR a rontgenkou sa pouzivaji na vypodéet
odhadovaného faktora radiografického zvacésenia s ciel'om kalibrovat’ meranie
vzdialenosti na NX.

Stuvisiace odkazy

Presnost' merani na str. 16
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RieSenie problémov

Témy:

*  Anatomické spojenie nie je optimalne
*  Spojenie zlyha
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Anatomické spojenie nie je optimalne

Tabul’ka 4: Problém: Anatomické spojenie nie je optimalne

Podrobnosti Anatomické informdcie na ¢iastkovych snimkach nie je
mozné automaticky tplne zarovnat'. Ak je vysledok au-
tomatického spojenia na zdklade zarovnania anatomic-
kych informdcii na snimke podozrivy z dévodu mozné-
ho pohybu pacienta pocas vysetrenia, v policku Spoje-
nie sa zobrazi tato ikona:

Pri¢ina Pacient pocas vySetrenia zmenil polohu.

Stru¢né rieSenie Manualne upravte snimku systému DR Full Leg Full
Spine.

Ak sa ¢iastkové snimky nedaji upravit’ manudlne, klik-
nite na tla¢idlo Zrusit' v policku Spojenie. Nie je k di-
spozicii Ziadna snimka systému DR Full Leg Full Spine.
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Spojenie zlyha

Tabul’ka 5: Problém: Spojenie zlyha

Podrobnosti Ciastkové snimky nie je moZné spojit, pretoZe znacky
mriezky v spojovacej mriezke nie st na ¢iastkovych
snimkach viditel'né.

Pri¢ina Na vySetrenie sa nepouzila spojovacia mriezka.

Stru¢né rieSenie Kliknite na moZnost’ Zrusit’ v policku Spojenie. Nie je k
dispozicii Ziadna snimka systému DR Full Leg Full Spi-
ne.
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Technické ﬁdaje

Technické udaje otvoru mobilného detektora FLFS

Tabul’ka 6: Technické udaje nastenného stojana systému Full Leg Full Spine

Vyrobca Reina Imaging
6107 Lou St., Crystal Lake, IL 60014
USA

Povodné ¢islo modelu PPTS340T

Rozmery Sirka: 519 mm

(vertikalny stip je stiahnuty, horizon- | Vy$ka: 1027 mm
talne rameno je zasunuté) Hibka: 978 mm

Pribliznd hmotnost’ 92 kg

Absorpcia rontgenového ziarenia My- | < 1,2 mm Al
lar Back

Poziadavky na prostredie

Teplota prostredia -20°Caz40°C

Poziadavky na prostredie (skladovanie)

Teplota -20°Caz40°C

Poziadavky na prostredie (preprava)

Teplota -20°Caz40°C

Predpokladana zivotnost’ vyrobku 7 rokov
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