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Pravni upozornéni

C€

2862

H Adgfa NV, Septestraat 27, 2640 Mortsel - Belgie

Vice informaci o vyrobcich spole¢nosti Agfa naleznete na internetovych
strankach medimg.agfa.com.

Agfa a Agfa Rhombus jsou ochranné znamky spolecnosti Agfa-Gevaert N.V,,
Belgie nebo jejich pobocek. DX-D je ochranna zndmka spolecnosti Agfa NV,
Belgie nebo nékteré z jejich pobocek. VSechny ostatni ochranné znamky jsou
vlastnictvim pfislusnych majitell a slouZzi pouze k informacnim Gcel&m, bez
jakéhokoli imyslu poruseni s nimi souvisejicich prav.

Spolecnost Agfa NV neposkytuje Zadné zaruky ani necini zadna prohlaseni, at/
jiz vyslovna nebo predpokladana, pokud jde o presnost, Uplnost nebo
vyuzitelnost informaci uvedenych v tomto dokumentu, a vyslovné se zfika
zaruk za vhodnost pro vyuziti k jakémukoli specifickému ucelu. Nékteré
produkty a sluzby nemusi byt ve vasi zemi dostupné. Souvisejici informace
ziskate u svého mistniho obchodniho zastupce. Spolecnost Agfa NV se snaZzi o
poskytovani co mozna nejpresnéjsich informaci. Neodpovida vSak za Zadné
typografické chyby. Spole¢nost Agfa NV za zadnych okolnosti neodpovida za
Skody vzniklé pouzitim nebo nemoznosti vyuzit jakékoli informace, zafizeni,
metody nebo postupy uvedené v tomto dokumentu. Spolecnost Agfa NV si
vyhrazuje pravo na zmény v tomto dokumentu bez predchoziho upozornéni.
Pdvodni verze tohoto dokumentu je v anglickém jazyce.

Copyright 2022 Agfa NV
VSechna prava vyhrazena.
Vydavatel: Agfa NV

2640 Mortsel - Belgie.

Z4dna &ast tohoto dokumentu nesmi byt v zadné formé ani zadnym
zpdsobem reprodukovana, kopirovana, upravovana nebo rozsifovana bez
predchoziho pisemného souhlasu spolecnosti Agfa NV.
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Uvod do této pFiru¢ky

Témata:

*  Rozsah této prirucky
*  Bezpecnostni upozornéni v tomto dokumentu
*  Odmitnuti odpovédnosti
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Rozsah této prirucky

Tato pfirucka obsahuje informace pro bezpecny a efektivni provoz mobilniho
systému DR Full Leg Full Spine a nasledujiciho pfislusenstvi:

¢ Slot mobilniho detektoru Full Leg Full Spine

0166B CS 20221027 1100
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Bezpecnostni upozornéni v tomto dokumentu

Nasledujici priklady uvadéji, jakym zplisobem jsou v tomto dokumentu
zobrazena varovani, upozornéni, pokyny a poznamky. Text vysvétluje jejich
predpokladané vyufZiti.

LOIPPP

NEBEZPECI:

Upozornéni na nebezpedi oznacuje rizikovou situaci pfimého a
bezprostiedniho nebezpedi tézkého zranéni uzivatele,
servisniho technika, pacienta nebo jakékoli jiné osoby.

VAROVANI:

Bezpecnostni varovani oznacuje rizikovou situaci, ktera méze
mit za nasledek tézké zranéni uzivatele, servisniho technika,
pacienta nebo jakékoli jiné osoby.

UPOZORNENI:

Bezpecnostni upozornéni oznacuje rizikovou situaci, kterd mlze
mit za nasledek mensi zranéni uzivatele, servisniho technika,
pacienta nebo jakékoli jiné osoby.

Pokyny predstavuji nafizeni, jejichz nedodrzovani mize vést k
poskozeni zafizeni popsaného v této pfirucce nebo nékterého
jiného zafizeni ¢i zbozi, nebo mize zplsobit znecisténi Zivotniho
prostiedi.

Zéakaz pfedstavuje nafizeni, jehoz nedodrzovani mize vést k
poskozeni zafizeni popsaného v této pfirucce nebo nékterého
jiného zafizeni nebo zbozi, nebo milze zplsobit znecisténi
Zivotniho prostredi.

Poznamka: Poznamky poskytuji doporuceni a zddrazriuji
neobvyklé body. Poznamka neni povaZovéana za instrukdi,

0166B CS 20221027 1100
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Odmitnuti odpovédnosti

Spolecnost Agfa nepfijima zadnou odpovédnost za pouzivani tohoto
dokumentu, pokud byly provedeny jakékoliv neopravnéné zmény jeho obsahu
nebo formatu.

Presnosti informaci v tomto dokumentu byla vénovana maximalni péce.
Nicméné spolecnost Agfa neprebira zadnou odpovédnost nebo ruceni za
chyby nebo opomenuti, ktera se mohou v dokumentu vyskytnout. Spolecnost
Agfa si vyhrazuje pravo na zmény vyrobku bez dalsiho ozndmeni za (icelem
zlepSeni spolehlivosti, funkce nebo konstrukce. Tato pfirucka je poskytovana
bez zaruky jakéhokoliv druhu, at’jiz vyslovné nebo micky predpokladané,
vCetné napr. micky predpokladanych zaruk prodejnosti a vhodnosti pro néjaky
konkrétni Ucel.

Poznamka: Ve Spojenych statech, na zaklade federainiho
zékona, miiZe byt toto zafizeni pouZzivano pouze na Iekarsky
predpis.

0166B CS 20221027 1100
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Uvod do aplikace Full Leg Full Spine

Témata:

*  Predpokladané vyuZiti
»  Predpokladany uzivatel
*  Konfigurace

*  Shoda

*  Dokumentace k systemu
o Instalace

*  Presnost mereni

«  Cisténi a dezinfekce

«  Udrzba

*  Bezpecnostni pokyny
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Predpokladané vyuziti

Mobilni systém DR Full Leg Full Spine se pouziva v radiologickém prostiedi
kvalifikovanymi osobami pro Cteni, zpracovavani a distribuci statickych
rentgenovych snimkd.

Systém je navrZzen na podporu ziskavani snimk{ FLFS pomoci mobilniho
rentgenového systému.

Piedpokladany uzivatel

Tato pfirucka je napsana pro kvalifikované uzivatele vyrobk spolecnosti Agfa
a pro vyskoleny klinicky personal. Za uZivatele jsou povaZovany osoby, které
skute¢né manipuluji se zafizenim, ale i osoby, které maji k tomuto zafizeni
opravnéni. NeZ zaCne uZivatel s timto zafizenim pracovat, je nutné, aby si
nejprve prostudoval a porozumél veskerym varovanim, upozornénim a
bezpecnostnim pokyntim uvedenym na zafizeni.

0166B CS 20221027 1100
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Konfigurace

Mobilni systém DR Full Leg Full Spine je sloZen z nasledujicich soucasti:

* Mobilni rentgenovy systém
* DR detektor pripevnény k manipulacni jednotce

Velikost detektoru je ekvivalentni rozméréim 14x17 palcd (43x35 cm).
¢ Slot mobilniho detektoru FLFS

Pacient se umisti na RTG transparentni vozik, ktery ponechava dostatecny
prostor nahore i dole pro umisténi souc¢asti mobilniho systému DR Full Leg Full
Spine.

W\
o

/
=

4 567 8 9 10

Vytahovaci rukojet’ pro sefizeni vysky svislého sloupce

Méf¥ici paska pro zméreni relativni polohy oblasti zajmu

Vytahovaci rukojet’ pro sefizeni vysky vodorovného ramene

Ty s indikatory pro odecet vzdalenosti SID a vyrovnani rentgenové
trubice na stfed DR detektoru pomoci dvojitého laserového svétla
kolimatoru

DR detektor s manipulacni jednotkou

6. Knoflik na uvolnéni teleskopického nastavce vodorovného ramene

Cali ol ol e

»n
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7. Pravitko na méFeni relativni polohy slotu mobilniho detektoru FLFS pfi
vytahovani teleskopického ramene

8. Knoflik na uvoliiovani naklapéciho mechanismu
9. Slot na vkladani DR detektoru
10. Mobilni rentgenovy systém

Obrazek 1: Slot mobilniho detektoru FLFS

0166B CS 20221027 1100
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Shoda

Vseobecné

* Tento produkt byl navrzen v souladu s predpisem (EU) 2017/745 o
Iékafskych pfistrojich (MDR)

0166B CS 20221027 1100



14 | Mobilni systém DR Full Leg Full Spine | Uvod do aplikace Full Leg Full Spine

Dokumentace k systému

Dokumentace by méla byt ulozena u systému pro nahlédnuti v pfipadé
potteby. V této pfirucce je popsana nejrozsahlejsi konfigurace, véetné
maximalniho mnoZstvi doplikd a prislusenstvi. Popsané doplriky, funkce nebo
prislusenstvi tedy nemusi byt soucasti vasi licence na konkrétni zafizeni.

Nez zacnete aplikaci Full Leg Full Spine pouzivat, nahlédnéte do uzivatelské
dokumentace k systému:

» Uzivatelska prirucka k systému DR a souvisejici uzivatelska dokumentace
* Uzivatelska prirucka k NX

Nejnovéjsi verze tohoto dokumentu je k dispozici na webovych strankach
http.//www.agfahealthcare.com/global/en/library/index.jsp

Slot mobilniho detektoru FLFS

Slot mobilniho detektoru FLFS je dodavan s viastni uzivatelskou dokumentaci.

0166B CS 20221027 1100
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Instalace

Instalaci a konfiguraci provadi Skoleny a autorizovany servisni technik
spolecnosti Agfa. Vice informaci ziskate u svého mistniho zastupce spole¢nosti
Agfa.

0166B CS 20221027 1100
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Presnost méreni

Délkova méfeni u snimkd DR Full Leg Full Spine images v programu NX jsou
zobrazovana v rozliseni na jedno nebo nékolik desetinnych mist (napf. 0,01
cm). Méli byste si byt védomi toho, Ze redlna pfesnost méfeni je obecné
znacné nizsi, a to z fady rliznych dlvodd, vétsinou takovych, které nemdze
produkt nijak ovlivnit.

Méreni vzdalenosti Ize kalibrovat na zakladé predpokladaného koeficientu
radiografického zvétseni.

Presnost méreni je omezena nejméné Ctyfmi faktory:

 Kvalita a povaha vstupnich dat, vCetné napf. presnosti kalibracnich
hodnot.

¢ Schopnost uzivatele vybrat nalezité body na obrazovce.

* Transformace souvisejici s generovanim snimkd na displeji s omezenym
poctem pixelQ.

« Stabilita polohy pacienta béhem vysetieni.

Je odpovédnosti uzivatele, aby znal tato omezeni a pouzival nastroje méreni
zodpovédné.

U méreni vzdalenosti na snimcich DX-D Full Leg Full Spine je presnost 0,2 cm.
Presnost se vztahuje na rozdil mezi velikosti objektu promitaného na
spojovaci rastr a velikosti zméFrenou produktem za téchto podminek:

* Snimek je spojen podle rastrovych znacek.

eV priibéhu vysetieni nedoslo k pohybu objektu.

* Na spojovaci rastr nebyl vyvijen zadny tlak, ktery by zpasobil jeho
prohnuti.

VAROVANI:
Jestlize se pacient opira o spojovaci rastr, pak priihyb tohoto
rastru snizi pfesnost délkovych méreni.

VAROVANI:

Systém nedokaze predvidat vliv pohybu pacienta nebo
nepresnych vstupnich dat na provedena méfeni anatomickych
Casti.

Uzivatel tudiz musi béhem vysSetfeni pacienta pozorovat a
vyhodnotit jeho pripadny pohyb. Takovy pohyb ovliviiuje
presnost méreni pfi pouzivani anatomického spojovani.
Proved'te kontrolu kvality spojeného snimku zpsobem
popsanym v zakladnim pracovnim procesu se zohlednénim
svislé a vodorovné korekce ve spojovanych zdnach béhem
méfeni.

Souvisejici odkazy

0166B CS 20221027 1100
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Mérenina str. 46
Provedte kontrolu kvality na str. 32

0166B CS 20221027 1100
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Cisténi a dezinfekce

Aby nedoslo ke kontaminaci personalu, pacient( a zafizeni, je nutné
dodrzovat veskeré platné predpisy a postupy. V zajmu zamezeni kontaktu s
pacientem nebo kontaktu s potencidlnimi zdroji kontaminace je nutné
dodrzovat vSechna nezbytna opatreni. Cistici prostredky a dezinfekce by mély
pouZivat jen Skolené osoby se znalostmi nutnymi k bezpeénému a icinnému
dokonceni cisténi a dezinfekce. Vybér vhodnych, v souladu se zakonem
prodavanych, dezinfekénich prostredkd a postupt je zodpovédnosti
nemocnice. Vybeér je tfeba provést mimo jiné podle zavaznosti kontaminace.

Témata:

«  Cisteni
*  Dezinfekce

0166B CS 20221027 1100
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iSténi

Cisténi vnéjsich &asti zafizen:
Vnéjsi povrch zafizeni ocistéte mékkou, Cistou a navihéenou tkaninou. V
pripadé potieby pouzijte jemné mydlo nebo roztok. Nepouzivejte zadné

korozivni, rozpoustéci ani abrazivni Cistici nebo lestici prostfedky. Do
zarizeni nesmi vniknout Zadna tekutina.

UPOZORNENI:
Zarizeni Cistéte pouze mirné navihéenou tkaninou.

Pouzivani nevhodnych disticich prostredkd nebo zplisobt mize zpUsobit
poskozeni majetku, nebot’ mlize dojit ke ztraté lesku ¢i zkfehnuti jeho
povrchu (napf. pripravky s obsahem alkoholu).

0166B CS 20221027 1100
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Dezinfekce

VAROVANI:

K dezinfekci zafizeni pouzivejte pouze dezinfekcni prostfedky a
metody, které byly schvaleny spoleCnosti Agfa a které odpovidaji
mistnim zakon{im a predpistim, jakoZ i nafizené ochrané proti
vybuchu.

Planujete-li pouZivat jiné dezinfekéni pripravky, vyZadejte si nejprve souhlas
spolecnosti Agfa, nebot’ vétsina téchto prostfedkd mize zafizeni poskodit.
Dezinfekce UV zafenim je taktéz nepfipustna.

Provadéjte postupy v souladu s pokyny pro pouzivani, pokyny pro likvidaci
vybranych nemocnicnich dezinfekénich prostiedkd a nastrojll, jakozto i
bezpecnostnimi pokyny.

Predméty znecisténé krvi nebo télnimi tekutinami, které mohou obsahovat
krvi pfenasené patogeny, museji byt vycistény a poté ihned dezinfikovany
pomoci pripravku registrovaného Ufadem EPA na plsobeni proti hepatitidé
typu B.

0166B CS 20221027 1100
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Udrzba
Kromé pokyn{ uvedenych vyse v této Casti neni nutna Zadna pravidelna
preventivni udrzba.

Technicka dokumentace je k dispozici v servisni dokumentaci vyrobku, ktera
je k dispozici ve vasem mistnim stfedisku podpory.

0166B CS 20221027 1100
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Bezpecnostni pokyny

>R B P

0166B CS 20221027 1100

VAROVANI:

Tento systém mohou provozovat pouze kvalifikované a
opravnéné osoby. Kvalifikovanou osobou se v tomto kontextu
rozumi pouze takova osoba, jez ma ze zakona povoleni k
provozovani pouzivaného tohoto zafizeni. Opravnénou osobou
se pak rozumi takova osoba, ktera je opravnéna Gradem, ktery
kontroluje a Fidi pouzivani zafizeni. P¥i praci s takovymto
zarizenim je nutno pouzivat vSechny ochranné prostredky,
zarizeni, systémy, postupy a prislusenstvi.

VAROVANI:

Nespravné vymény, rozsifovani, Udrzby nebo opravy zafizeni
nebo softwaru mohou vést k poranéni osob, k Urazu elektrickym
proudem a k poskozeni zafizeni. Bezpecnost Ize zarucit pouze
tehdy, pokud zmény, dopliovani, udrzbu i opravy provadi
Skoleny zaméstnanec spolecnosti Agfa. Technik bez certifikace
jedna na vlastni odpovédnost a jeho ¢innost ma za nasledek
zruseni platnosti zaruky.

VAROVANI:

UzZivatel odpovida za posouzeni kvality snimku a za stav
podminek okolniho prostredi pro tcely prohlizeni diagnostickych
elektronickych soubor{ nebo vytiskd.

VAROVANI:

Systém je nedostupny z d@vod{ poruchy hardwaru nebo
softwaru. Pokud se produkt pouziva v kriticky délezitych
klinickych pracovnich procesech, je nutno pamatovat na zalozni
systém.

VAROVANI:
Pfed snimkovanim pacienta vzdy dtkladné zkontrolujte
nastaveni parametr( expozice.

VAROVANI:
UZivatel zlistava odpovédnym za rizika spojend s pouzivanim
plvodniho rentgenového systému.

UPOZORNENI:

UZivatel musi prisné dodrzovat veskera varovani, upozornéni,
poznamky a bezpec¢nostni pokyny uvedené v tomto dokumentu
a na samotném vyrobku.
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UPOZORNENI:
Poskozeny rastr snizuje kvalitu snimku. Vénujte rastriim
zvysenou péci.

UPOZORNENI:

Pacienti s BMI 37 a vy3$im mohou zpUsobit chybéni olovénych
znacek v na podlozce. Pro stanoveni spravné diagndzy bude
pravdépodobné nutné pouzit jiné metody.

UPOZORNENI:

I pres dlisledné vénovanou péci stale neni vyloucené, Ze
produkt mize vykazovat malou chybu. Je nepravdépodobné, ze
mala chyba by zplsobila nespravny (neocekavany) provoz
zarizeni.

0166B CS 20221027 1100
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Z.akladni pracovni postup

Témata:

Nacteni udajii o pacientovi

Vyber expozice

Priprava vysetieni

Priprava konfigurace Full Leg Full Spine
Kontrola nastavent expozice

Proved'te expozici

Provedte kontrolu kvality

Dokonceni vysetient

0166B CS 20221027 1100
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Nacteni udaji o pacientovi

V aplikaci NX:

1. P¥ijde-li novy pacient, je k provedeni vySetfeni zapotrebi nadefinovat
informace o tomto pacientovi.

2. Zahajte vySetreni.

Vybér expozice

VAROVANI:
Nezahajuijte vySetfeni FLFS, je-li Groven baterii v mobilnim
rentgenovém systému kriticky nizka.

V aplikaci NX:

1. V podokné Prehled snimk{ okna Vysetfeni vyberte nahled vysetfeni DR
Full Leg Full Spine (FLFS).

2. V podokné Snimky klepnéte na tlacitko Spustit FLFS.
Pro kazdy dilci snimek se v podokné PFehled snimku zobrazi nahled.

Priprava vySetireni

Umistéte pacienta do poZzadované polohy.

VAROVANI:

Pozorné monitorujte polohu pacienta (ruce, nohy, prsty
apod.), aby nedoslo k jeho poranéni v disledku pohybu
zafizeni. Ruce pacienta se nesmi nachazet v draze
pohyblivych komponent jednotky. NitroZilni hadice, katetry a
dalsi vedeni pfipojena k pacientovi je nutno smérovat mimo
pohybuijici se zafizeni.

VAROVANI:
Aby mohlo byt zafizeni pouzivano pro rentgenové expozice,
zajistéte vSechny pohyblivé soucasti v urcené poloze.
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Priprava konfigurace Full Leg Full Spine

Ve vySetfovné nastavte polohu rentgenového systému a slotu mobilniho
detektoru FLFS:

1. Umistéte mobilni rentgenovy systém nad pacienta tak, aby byla
rentgenova trubice vystfedena v oblasti zajmu.

2. Naklorite slot detektoru FLFS do svislé polohy a viozte DR detektor.

DR detektor pouzivejte vzdy s manipulacni jednotkou.

VAROVANI:
Chybna orientace snimku ma za nasledek nelspésné
spojeni. Polohovani detektoru ve cloné bucky provedete

podle pokyn( v uzivatelské pFiruc¢ce DR detektoru.

3. Na pravitku odectéte relativni polohu slotu detektoru FLFS, ktera
predstavuje délku vysunuti telekopického ramene.

4. Naklorite FLFS detektor do vodorovné polohy. Utahnéte knoflik
naklapéciho mechanismu.

5. Umistéte slot FLFS detektoru pod pacienta.
6. Zdvihnéte slot FLFS detektoru do nejvyssi polohy.
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7. Nastavte vysku rentgenky. Vzdalenost SID mize byt 100 cm, 115 cm nebo
130 cm.
Pouzijte ty¢ s polohovymi indikatory a laserovy paprsek kolimatoru jako
referenci. Vzdalenosti SID je dosazeno, jakmile dvojita laserova linie kryje
s odpovidajici znackou na tyci.
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1. Vzdalenost SID je 100 cm, pokud se obé laserové linie kryji na
stfedové znacce 100 cm.

2. Vzdalenost SID je 115 cm, pokud jsou dveé laserové linie viditelné na
dvou stfedovych znackach 115 cm.

3. Vzdalenost SID je 130 cm, pokud jsou dvé laserové linie viditelné na
dvou stiedovych znackach 130 cm.

8. Vystred'te slot detektoru FLFS v podéiném sméru.
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PouZijte ty¢ s polohovymi indikatory a laserovy paprsek kolimatoru jako
referenci. Laserové svétlo musi byt vyrovnano se stfedem tyce.

9. Vystfed'te slot detektoru FLFS v pficném sméru.
Jako referenci pouZijte méfici pasku vytazenou do stfedu oblasti zajmu.
Odecet na méfici pase musi byt stejny, jako odecet na pravitku
vodorovného ramene provedeny v kroku 3.

10.Uzamknéte kola.
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Kontrola nastaveni expozice

V mistnosti operatora na softwarové konzole:

Podokno Prehled snimk{ v NX zobrazuje prazdné nahledy expozic, které jsou
potteba pro toto vySetreni.

Zkontrolujte, zda nastaveni velikosti pacienta a velikosti rentgenové
zatéZe zobrazené na konzole vyhovuji danému vysetteni.

80 % 100 %

Obrazek 2: Nastaveni pro velikost pacienta a rentgenovou zatéz

Nastaveni velikosti pacienta ovliviiuje pouze expozice s AEC.
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Proved’te expozici

UPOZORNENI:
Pred expozici musi byt lehatko pacienta a slot mobilniho FLFS
detektoru upevnény v uréené pozici.

1. Posunite DR detektor na prvni pozici uvnitf slotu FLFS detektoru.

2. Otocte rentgenovou trubici v jeji pricné ose.

Pouzijte ty¢ s polohovymi indikatory a laserovy paprsek kolimatoru jako
referenci. Laserova linie umisténa nejblize stfedu pravitka musi byt
vyrovnana s odpovidajici znackou na tyci.

ECCRM T4 X B
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1. Indikace laserové linie pro orientaci rentgenové trubice pfi vzdalenosti
SID 100 cm.
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2. Indikace laserové linie pro orientaci rentgenové trubice pfi vzdalenosti
SID 115cm.

3. Indikace laserové linie pro orientaci rentgenové trubice pfi vzdalenosti
SID 130 cm.

3. Prejdéte do bezpecné vzdalenosti od rentgenové trubice.

UPOZORNENI:
Nadmérné ozafeni uZivatele nebo operatora. Vzdy stijte ve
vzdalenosti minimalné 2 metry od ohniskového bodu a
rentgenového paprsku, chrarite si télo a nevystavujte ruce,
paze ani jiné Casti téla primarnimu paprsku.

4. Stisknutim tlacitka expozice porid'te prvni diléi snimek.

Dilci snimek bude odeslan do pracovni stanice NX.

VAROVANI:
Rentgenovy systém béhem expozice vydava ionizujici
zareni. Pfitomnost ionizujiciho zareni sdéluje svitici indikator
zéreni na ovladaci konzole.

5. Opakovanim predchozich krokd porid'te dil¢i snimek pro druhou pozici.

V mistnosti operatora na pracovni stanici NX:

U vSech nahledd, u kterych ma byt pfi vySetfovani provedena expozice,
sviti zelena znacka OK.

* Snimek je pofizen na DR detektoru a zobrazen v nahledu.

*  Pri pouziti kolimace je snimek automaticky ofiznut na okrajich kolimace.

* Aktudlni parametry rentgenové expozice jsou odeslany zpét z konzoly do
pracovni stanice NX.
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Proved’te kontrolu kvality

V mistnosti operdtora se na pracovni stanici NX zobrazi snimek DR Full Leg Full
Spine v podokné Spojeni.

Obrazek 3: Podokno Spojeni

Spojeni se provadi podle rastrovych znacek na spojovacim rastru a korekce
jsou provadény podle zarovnani anatomickych informaci na snimku.

Parametry spojeni jsou zobrazeny napravo od snimku:

Tabulka 1: Parametry spojeni

Tlacitko | Parametr

Svisla korekce vzhledem ke spojovacimu rastru, pro zarovnani

o anatomickych informaci na snimku.

—

Vodorovna korekce vzhledem ke spojovacimu rastru, pro zarov-
nani anatomickych informaci na snimku.

Indikace anatomického spojeni na zakladé zarovnani anatomic-
kych informaci na snimku.
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Tlacitko | Parametr

Indikace detekovaného pohybu pacienta.

Indikace automatického spojeni podle spojovaciho rastru.

Indikace manualnich korekci pfi zarovnavani dil¢ich snimka.

UPOZORNENI:

Pohyb pacienta m{ize zplsobit nepresné vyrovnani ¢astecnych
snimkd@. Pohyb pacienta neni vzdy detekovan systémem.
Uzivatel tudiz musi béhem vysSetfeni pacienta pozorovat a
vyhodnotit jeho pfipadny pohyb.

Rizeni kvality:
1. V piipadé potieby upravte spojeni.
2. Klepnéte na tlacitko PFijmout.

V zavislosti na nastaveni konfigurace jsou na snimek pfidavany parametry
spojeni v podobé textovych anotaci.

Textova anotace obsahuje nasleduijici informace:

Tabulka 2: Anotace

V | Svisla korekce vzhledem ke spojovacimu rastru, pro zarovnani anato-
mickych informaci na snimku.

H | Vodorovna korekce vzhledem ke spojovacimu rastru, pro zarovnani
anatomickych informaci na snimku.

M | Indikace manualnich korekci pfi zarovnavani dil¢ich snimkd.
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G | Indikace automatického spojeni podle spojovaciho rastru.

A | Indikace anatomického spojeni na zakladé zarovnani anatomickych
informaci na snimku.

Y | Indikace detekovaného pohybu pacienta.

N | Indikace nedetekovaného pohybu pacienta.

W A0 B ey

Obrazek 4: Priklad textové anotace obsahujici spojovaci parametry
3. Pfipravte snimek pro diagndzu pomoci pismen L/P nebo poznamek.

4. Pokud je snimek v poradku, odeslete jej do tiskarny nebo do systému
PACS (Picture Archiving and Communication System — Systém pro
archivaci a pfenos snimk@).

Souvisejici odkazy
Spojeni sady dilcich snimkdna str. 39
Manualni uprava snimku DR Full Leg Full Spine na str. 37
Odmitnuti snimku DR Full Leg Full Spinena str. 45
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Dokonceni vySetieni

LA ol A

Odblokujte kola slotu mobilniho detektoru FLFS.
Spustte slot detektoru FLFS.

Odsuinite slot detektoru FLFS od lehatka pacienta.
Vyjméte DR detektor.

Presunte slot mobilniho FLFS detektoru do parkovaci polohy a aktivuijte
brzdy kolecek, aby nedoslo nechténému rozjezdu.
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Rozsifené operace

Témata:

*  Manualni uprava snimku DR Full Leg Full Spine
o Odmitnuti snimku DR Full Leg Full Spine
*  Meéreni
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Manualni uprava snimku DR Full Leg Full Spine

Témata:

Otoceni vSech castecnych snimkii

Spojent sady dilcich snimku

Zarovnani dilcich snimku podle jejich projekce na spojovaci rastr
Zarovnani dilcich snimkii na zaklade analyzy anatomickych informaci
na snimku

Rucni zarovnani dvou dilcich snimkii

Zapnuti a vypnuti cerného ohraniceni oblasti kolimace

Ulozeni spojeného snimku
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Otoceni vSech ¢asteénych snimki
Otoceni viech ¢astecnych snimkd

* Kliknutim na nasleduijici tlaCitko provedete otoceni 0 90° smérem
doprava:

Obrazek 5: Otocit doprava:
* Kliknutim na nasleduijici tlacitko provedete otoceni 0 90° smérem
doleva:

Obrazek 6: Otocit doleva
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Spojeni sady dilé¢ich snimkii
Spojeni sady dil¢ich snimkd:

1. V NX prejdéte do okna Vysetreni.
2. V podokné Pfehled snimk( vyberte nahled jednoho z dilc¢ich snimkd.
3. Klepnéte na polozku Spojit snimky.

Zobrazi se podokno Spojeni.

Spojeni se provadi podle rastrovych znacek na spojovacim rastru a

korekce jsou provadény podle zarovnani anatomickych informaci na
snimku.

Oblast snimku, kde jsou oba dilci snimky spojeny dohromady, je
indikovana spojovacimi nastroji zobrazenymi napravo od snimku. V této
oblasti se oba dilci snimky mirné prekryvaji. Pokud nejsou anatomické
struktury v prekryvné oblasti zarovnany, Ize spojeni upravit rucné.

0166B CS 20221027 1100



40 | Mobilni systém DR Full Leg Full Spine | Rozsifené operace

Zarovnani dilé¢ich snimki podle jejich projekce na spojovaci
rastr

Zarovnani dilCich snimk0 podle jejich projekce na spojovaci rastr:
Kliknéte na Rastr.

——————— Stitch Mode ——

Anatomic

Obrazek 7: ReZim spojovani: rastr

Anatomické struktury v dil¢ich snimcich nemusi byt zarovnany v dlisledku
pohybu pacienta v priibéhu vysetfeni.

Hodnoty vodorovné a svislé korekce jsou nastaveny na nulu. Vedle
spojovacich oblasti je zobrazen nasledujici popisek.

I 0.0
[ —
0.1

Obrazek 8: Spojovaci nastroje: zarovnani dil¢ich snimka
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Zarovnani dil¢ich snimkii na zikladé analyzy anatomickych
informaci na snimku

Zarovnani dil¢ich snimk{ na zakladé analyzy anatomickych informaci na
snimku:

Klepnéte na polozku Anatomické.

Stitch Mode

Anatomic

Obrazek 9: ReZim spojovani: anatomické

Anatomické struktury v prekryvnych oblastech se zarovnavaji
automatickym posouvanim dilcich snimkd ve svislém a vodorovném
sméru.

V kazdé spojovaci oblasti je pouZzito nové zarovnani. Vedle spojovacich
oblasti je zobrazen tento popisek, jakoZto i svisla a vodorovna relativni
poloha dilcich snimk@.

Obrazek 10: Spojovaci nastroje: zarovnani dil¢ich snimku
(prostiednictvim anatomickych informaci)
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Ruéni zarovnani dvou dil¢ich snimku

Ruéni zarovnani dvou dil¢ich snimkd:

1. Kliknéte na tla¢itko Zarovnani.

&

Obrazek 11: Tladitko Zarovnani

Zobrazi se detail prekryvné oblasti.

Obrazek 12: Detail piekryvné oblasti
2. Zarovnani dvou dil¢ich snimka:

Tabulka 3: Rué¢ni zarovnani

L'Jprav;f\ DO|0t‘Y Kliknéte pravym tlacitkem mysi na snimek, pfidrzte
spodniho snimku | jej a pretahnéte Sipku v jakémkoliv sméru.

Pri pretahovani Sipky stisknéte tlacitko SHIFT nebo
CTRL a upravte svislé nebo vodorovné zarovnani.

PouZijte klavesy se Sipkami na klavesnici.

Kliknéte na tlacitka se Sipkami na obrazovce.

Pfesouvani zvétse- | Kliknéte levym tlacitkem mysi na snimek, pridrzte
ného ¢i zmensené- | jej a pretahnéte Sipku v jakémkoliv sméru.
ho snimku

Priblizeni/oddaleni | PouZijte kolecko mysi.
snimku
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Navrat k péivodni- | Kliknéte na tlacitko Navrat.

mu zarovnani

Obrazek 13: Tla¢itko Navrat

Relativni poloha diléich snimka je, v porovnani s jejich pdvodni relativni
polohou, zobrazena dvéma nitkovymi kfizi na snimku. Kazdy z nich je
uzaméen v poloze jednoho z dil¢ich snimk.

3. Jsou-li anatomické struktury dil¢ich snimkd zarovnany, kliknéte na
Pfijmout.
Vedle spojovacich oblasti je zobrazen tento popisek, jakoZto i svisla a
vodorovna relativni poloha dil¢ich snimkd.

I 0.0
—
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Obrazek 14: Spojovaci nastroje: ru¢ni zarovnani
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Zapnuti a vypnuti ¢erného ohraniceni oblasti kolimace

Zapnuti a vypnuti cerného ohraniCeni oblasti kolimace:

Klepnéte na nasleduijici ikonu.

Obrazek 15: Tlacitko OFiznout / Zrusit ofiznuti
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UloZeni spojeného snimku

UloZeni spojeného snimku:

Klepnéte na tlacitko PFijmout.

Snimek DR Full Leg Full Spine je nyni k dispozici ve vySetteni. V zavislosti
na nastaveni konfigurace jsou na snimek pfidavany parametry spojeni v
podobé textovych anotaci.

Poznamka: Po uloZeni nelze snimek DR Full Leg Full Spine
ddle upravovat, Stejnou sadu dilcich snimkd Ize pouZit k
vytvorenijiného snimku DR Full Leg Full Spine.

Odmitnuti snimku DR Full Leg Full Spine

Odmitnutim snimku oznacite, Ze tento snimek neni vhodny pro diagnostiku a
je nezbytné provedeni opétovné expozice. Odmitnutim se vSak snimek z
vySetfeni nevymaze.

Odmitnuti snimku DR Full Leg Full Spine:

1. Odmitnéte kazdy dil¢i snimek.
2. Pokud byl vytvofen snimek DR Full Leg Full Spine, odmitnéte jej také.

Nebudou tak odeslany zadné snimky a dojde k vytvoreni nahledu nového
vySetieni DR Full Leg Full Spine.
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Meéreni

Snimky DR Full Leg Full Spine jsou kalibrovany na zakladé odhadovaného
koeficientu radiografického zvétseni. Vypocet kalibracniho koeficientu probiha
na zakladé:

1. vzdalenosti mezi pacientem a spojovacim rastrem nasténného stojanu DX
Full Leg Full Spine Stand.

2. vzdalenosti mezi zdrojem a snimkem (SID).

Obé hodnoty Ize zadat kliknutim na tlacitko Kalibrace ERMF v prostfedi
Upravy softwaru NX.

Obrazek 16: Kalibrace ERMF

Poznamka: Pokud vzdalenost mezi pacientem a spojovacim
rastrem nezadate (nebo zadate nulu), v programu NX se
neprovede Zadna kalibrace. Méreni na snimku DR Full Leg Full
Spine vychazi z projekce objektu na spojovadi rastr.

Chcete-li provést méfeni, podivejte se v uzivatelské pfirucce k programu NX

,,,,,,

Chcete-li upravit koeficient odhadovaného radiografického zvétSeni, podivejte
se do uzivatelské prirucky k programu NX do ¢asti Pfidani odhadovaného
koeficientu radiografického zvétSeni (ERMF).

|
2 3 i

f
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Rentgenova trubice
Umisténi pacienta
Spojovaci rastr

DR detektor

Mérena vzdalenost na objektu v roviné rovnobézné se spojovacim
rastrem.

I e
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6. Projekce objektu na spojovacim rastru. Toto je méfena vzdalenosti na
snimku DR Full Leg Full Spine v programu NX, pokud neni aplikovana
Zadna kalibrace.

7. Projekce objektu na DR detektoru. Toto je méfena vzdalenost na
Castecném snimku v programu NX.

8. Vzdalenost mezi rovinou, ve které se provadi méreni a spojovacim
rastrem. Tato vzdalenost je odhadovana uzivatelem a zadava se pomoci
dotekové obrazovky konzole béhem pfipravy vysetreni.

9. Vzdalenost mezi spojovacim rastrem a DR detektorem.

10. Vzdalenost mezi zdrojem a snimkem (SID). Tato vzdalenost je ziskavana
spole¢né s parametry generatoru rentgenovych paprska.

Obrazek 17: Provadéni méfeni na snimcich DR Full Leg Full Spine

Prislusné vzdalenosti mezi rovinou, ve které se provadi méreni, spojovacim
rastrem, DR detektorem a rentgenkou se pouzivaji k vypoctu
predpokladaného faktoru radiografického zvétseni pouzivaného ke kalibraci
méreni vzdalenosti v programu NX.

Souvisejici odkazy
Presnost mérenina str. 16
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ReSeni problémii

Témata:

*  Anatomické spojeni neni optimalni
*  Spojeni se nezdarilo
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Anatomické spojeni neni optimalni

Tabulka 4: Problém: Anatomické spojeni neni optimalni

Podrobnosti Anatomické informace v dil¢ich snimcich nelze automa-
ticky zarovnat. Pokud je vysledek automatického spoje-
ni provedeného na zakladé zarovnani anatomickych in-
formaci snimk@ podezrelé z divodu mozného pohybu
pacienta béhem vysetieni, v podokné spojeni se zobra-
zi nasledujici ikona:

PFicina V priibéhu vysetfeni doslo ke zméné polohy pacienta.

Strucné feseni Upravte manualné snimek DX-D Full Leg Full Spine.

Nelze-li diléi snimky rucné upravit, kliknéte v podokné
Spojeni na prikaz Storno. Neni k dispozici Zadny sni-
mek DR Full Leg Full Spine.

0166B CS 20221027 1100



50 | Mobilni systém DR Full Leg Full Spine | Reseni problémii

Spojeni se nezdarilo

Tabulka 5: Problém: Spojeni se nezdarilo

Podrobnosti Dilci snimky nelze spojit, nebot’ rastrové znacky ve spo-
jovacim rastru nejsou v téchto dilcich snimcich viditel-
né.

Pricina U vysetieni nebyl pouZit spojovaci rastr.

Strucné reSeni

V podokné Spojeni klepnéte na tlacitko Storno. Neni k
dispozici zadny snimek DR Full Leg Full Spine.
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Technické ﬁdaje

Technické udaje slotu mobilniho detektoru FLFS

Tabulka 6: Technické idaje nasténného stojanu Full Leg Full Spine

Vyrobce Reina Imaging
6107 Lou St., Crystal Lake, IL 60014
USA

Cislo originalniho modelu PPTS340T

Rozméry Sitka: 519 mm

(svisly sloupek slozeny, vodorovné | Vyska: 1027 mm

rameno zatazeno). Hloubka: 978 mm

Hmotnost pfibl. 92 kg

Absorpce zpétného rozptylu rent- | < 1,2 mmaAl
genovych paprsk{ vrstvou Mylar

Provozni podminky

Teplota mistnosti -20°Caz +40 °C

PoZzadavky na prostredi (skladovani)

Teplota -20°Caz +40°C

Pozadavky na prosttedi (pfeprava)

Teplota -20°Caz +40°C

Ocekavané Zivotnost produktu 7 let
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