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POMOCNE SYMBOLY

V této priruCce jsou pouzivany nasledujici pomocné symboly. Jejich pouziti a vyznam
jsou popsany nize.

NEBEZPECI/ UPOZORNUJE NA STAVY NEBO SITUACE, KTERE
MOHOU ZPUSOBIT VAZNE ZRANEN/ NEBO SMRT, POKUD NA
NE NEDBATE NEBO JIM NEZABRANITE.

. UPOZORNENI NA STAVY NEBO SITUACE, KTERE MOHOU
[ VAROVAN|] ZPUSOBIT VAZNE ZRANENI NEBO KATASTROFALNI

POSKOZENI ZARIZENI CI DAT, POKUD NA NE NEDBATE NEBO
JIM NEZABRANITE.

. Upozornéni na stavy nebo situace, které mohou zpisobit
UPOZORNEN| zranéni nebo poskozeni zafizeni éi dat, pokud na né nedbdte
nebo jim nezabranite.

Poznamka [ Upozorriuje &tenafe na relevantni informace a stavy. Poznamky
predstavuji informace, které je duleZité znat, ale které nemusi nutné
mit souvislost s moznosti zranéni nebo poSkozeni zafizeni.
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uvoD

1.1 PREHLED SYSTEMU

Tato pfirucka obsahuje vSechny informace nezbytné pro porozuméni
rentgenovému systému DX-D 600 a pro jeho provoz. Obsahuje jeho obecny
popis, bezpecénostniinformace, pokyny k provozu a specifikace vybaveni pro rizné
moznosti konfigurace: poloautomatickou a automatickou.

Tato pfiru¢ka neni urena k vyuce radiologie ani k vytvareni klinickych diagnéz
jakéhokoli typu.

Tento systém ma nasledujici soucasti:

. Stropni zavés s podsestavami ovladaci konzoly, rentgenky a kolimatoru.
Dostupné jsou dva odlisné modely v zavislosti na konfiguraci systému:

. Poloautomaticky stropni zavés s ovladaci konzolou s dotykovou
obrazovkou, ktery ma vSak motorem pohanén pouze pohyb ve
vertikalni ose, coz umozfuje funkci automatického sledovani. Pohyb
v dalSich osach neni pohanén motorem, takze nejsou umoznény
funkce pIné automatického polohovani.

= Automaticky stropni zdvés s ovladaci konzolou s dotykovou
obrazovkou, automatickym polohovanim, automatickym centrovanim
a automatickym sledovanim.

. Vy§kové nastavitelny radiologicky stil RAD Elevating Table, dostupny
u systému se dvéma panely

. Nasténny radiologicky stojan RAD Wall Stand DR

. Generator rentgenového zareni

K dispozici jsou dvé odliSné konfigurace systému, které se lisi poctem dostupnych
DR detektord (viz llustrace 1-1):

= Systém se dvéma panely (vychozi konfigurace). Dodava se s
horizontalnim DR detektorem pro radiologicky stll (RAD Table) a s
vertikalnim DR detektorem pro nésténny radiologicky stojan (RAD
Wall Stand DR).

= Systém s jednim panelem je vybaven pouze néasténnym
radiologickym stojanem (RAD Wall Stand DR), ktery se mize
pohybovat ve svislém a vodorovném smeéru; v takovych pfipadech je
vzdy dodavan s mezikusem, ktery umoziuje pfizplsobeni pro praci
s jakymkoli druhem lehatka nebo pohyblivymi stoly.
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1.2 KONFIGURACE SYSTEMU

llustrace 1-1
Rentgenové systémy DX-D 600

Systém se dvéma panely

Systém s jednim panelem

SYSTEMY DX-D 600

KOMPONENTY

POLOAUTOMATICKE

AUTOMATICKE

Stropni zavés

Ovladaci konzola

Ovladaci konzola s dotykovou obrazovkou

Ovladaci konzola s dotykovou obrazovkou

Ruéni kolimator Ralco R225DHHS

Automaticky kolimator Ralco R225ACS

Canon E7869XX
Canon E7884X

Kolimator Automaticky kolimator
Ralco R225ACS
Canon E7252X Canon E7252X
Rentgenk Canon E7254FX Canon E7254FX
genly Canon E7869XX

Canon E7884X

34/40/46/53/6m

34/40/46/53/6m

Transverzalni kolejnice

20/225/25/275/30/35m

20/225/25/275/30/35m

Pravidla pohybu

Ruéni pohyby a motorem pohanény pohyb pouze
ve vertikélni ose

Ruéni pohyby a motorem pohéanéné pohyby
ve v8ech osach

Automatické pohyby

Automatické sledovani pouze podél vertikalni osy
stropniho zavésu

Automatické polohovani
Automatické sledovani
Automatické centrovani
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SYSTEMY DX-D 600

KOMPONENTY POLOAUTOMATICKE AUTOMATICKE
RADIOLOGICKY STUL
Pevny DR detektor Pevny DR detektor
Receptor & &

Pfenosny DR detektor Pfenosny DR detektor

Senzorova podlozka

MFizka

132 ¢ar, 10:1, FFD 1 m 132 ¢ar, 10:1, FFD 1 m

lontova komora (AEC)

Claymount SSMC-617 Claymount SSMC-617

DR vertikalni automatické sledovani
Funkce DR vertikalni automatické sledovani DR horizontélni automatické sledovani
DR automatické polohovani
Nasténny radiologicky stojan RAD Wall Stand DR
Model Nasténny radiologicky stojan RAD Wall Stand DR Nasténny radiologicky stojan RAD Wall Stand DR
Pevny DR detektor Pevny DR detektor
Receptor & &

Prenosny DR detektor Prenosny DR detektor

Senzorova podlozka

MFizka

132 ¢ar, 10:1, FFD 1 m
132 ¢ar, 10:1, FFD 1,5 m
132 ¢ar, 10:1, FFD 1,8 m

132 ¢ar, 10:1, FFD 1 m
132 ¢ar, 10:1, FFD 1,5 m
132 ¢ar, 10:1, FFD 1,8 m

lontova komora (AEC)

Claymount SSMC-617

Claymount SSMC-617
Funkce DR vertikalni automatické sledovani DR vertikdin automatické sledovanf
DR automatické polohovani
Generator rentgenového zareni
50 kW (640 mA) 1T, LS/HS, napajené vedenim 400/415/440/480 V stiidavym
64 kW (640 mA), 1T, HS, napajené vedenim 400/415/440/480 V stfidavym
Model

80 kW (800 mA), 1T, HS, napajené vedenim 400/415/440/480 V stfidavym

80 kW (1000 mA), 1T, HS, napajené vedenim 400/415/440/480 V stfidavym
+ pomocny zesilovaci (boost) transformator, ktery zesili napéti vedeni na 530 V stfidavé

Zabezpeceni proti selhani

Povinné
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1.3

1.3.1

OBECNE CHARAKTERISTIKY

STROPNI ZAVES

Hlavni vlastnosti rentgenového systému jsou:

Ergonomicka konstrukce, robustnost a nizka hmotnost a nasledné odolnost
pfi intenzivnim pouzivani v nemocni¢nim prostfedi.

Snadny provoz, bezpe&nost a presnost vSech polohovacich pohybdl pro
pacienta.

Ovladaci prvky pro uvolnéni zamk( jednotlivych zafizeni v rentgenovém
systému.

Ovladaci konzola stropniho zavésu ma ergonomickou konstrukci, je
vybavena logicky uspofadanymi ovladacimi prvky a je snadno pfistupna pfi
kazdém uhlu a poloze sestavy rentgenky a kolimatoru.

Vybaveno ovladaci konzolou s dotykovou obrazovkou. Na ovladaci konzole
s dotykovou obrazovkou se zobrazuji ovladaci prvky pro obsluhu a
obrazovky pro radiograficky provoz a umisténi rentgenky.

Lehka konstrukce teleskopického sloupku, ktery se sklada ze &tyr
nezavislych dild navadénych velmi pfesnym vyrovnavacim mechanismem
tak, aby byl provoz hladky a tichy. Tato pevna a trvanliva konstrukce snizuje
nestabilitu a vibrace na minimum tak, aby byla pfesnost pfi polohovani co
nejvetsi.

Optimalni mechanicky systém pro vyvazovani, umoznujici ruéni pohyby
prakticky bez namahy.

Podpéra rentgenu, umoznujici rotaci rentgenky v rozsahu 360° a nastaveni
uhlu rentgenky v rozsahu 270°.

Bezpednostni zafizeni s negativnimi zamky horizontalni rotace a nastaveni
uhlu.

Béhem automatickych pohybl dodrzujte zasady bezpecnosti, abyste
predesli nebezpedi kolize s jinymi zafizenimi v mistnosti nebo poranéni
(rozdrceni) pacienta ¢i obsluhy pfi kolizi.

Vybaveno nouzovym vypinacem, ktery v naléhavych pfipadech cely systém
zastavi.
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llustrace 1-2

Stropni zavés DX-D 600

UZivatelské pfirucka

Kromé vySe zminénych funkci jsou mezi obéma modely nasleduijici rozdily:

POLOAUTOMATICKY STROPNi ZAVES

. PIné rucni polohovani ve vsech osach, motorem pohanény automaticky
pohyb ve vertikalni ose.

o Automatické polohovani, automatické sledovani a automatické centrovanive
vertikalni ose.

AUTOMATICKY STROPNI ZAVES

. Motorem pohanéné polohovani ve vSech osach umoznujici automaticky
pohyb.

d PIné vybaveni servo elektronikou pro funkce vyvazovani a polohovani.

. Automatické polohovani, automatické sledovani a automatické centrovanive

vSech osach.
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1.3.2 RADIOLOGICKY STUL

llustrace 1-3

Radiologicky stil DX-D 600 RAD Table

Poznamka [

Zdvihaci mechanismus s hladkym a specialné optimalizovanym provozem
pro zvySené pohodli pacienta pfi rozsahlém vertikalnim pohybu.

Ovladani pohyb( radiologického stolu pomoci pedalu.
Deska stolu volné pohybliva ve ¢tyfech smérech.

BezpecCnost pacienta je zaruCena pouzitim elektromagnetickych brzd ve
vSech osach pohybu. Pedal spoustény dvojim kliknutim jako prevence
nechténych akci pfi pacientovi ponechaném bez dohledu.

DR detektor (max. 430 x 430 mm).

Konfigurovatelné automatické zarazky na 3 rlznych vyskovych uUrovnich:
maximalni, minimalni a stfedni.

Prislugenstvi: Uchyty, kompresni pas a lateralni drzak kazety.
Uchyty se nesmi nalézat v dréze svazku rentgenového zéreni.

Vybaveno nouzovym vypinacem, ktery v naléhavych pfipadech cely systém
zastavi.

U automatického systému je DR detektor pohanén motorem, ktery umozniuje
jeho automatické polohovani a horizontalni automatické sledovani.
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1.3.3 NASTENNY RADIOLOGICKY STOJAN RAD WALL STAND DR

llustrace 14

Nasténny radiologicky stojan DX-D 600 RAD Wall Stand DR

i

Rucni a motorem pohanény vertikalni pohyb, vyvazovany vnitfnimi
protizavazimi.

DR detektor (max. 430 x 430 mm).

Rucni naklanéni umoznujici nastaveni thlu DR detektoru v rozsahu od +90°
(horizontélni poloha) do -20°.

Rotace DR detektoru v rozsahu +90°.

Volitelny mezikus pro systémy s jednim panelem znamena, ze je k dispozici
pouze jeden DR detektor, ktery se m(ze pohybovat ve svislém a vodorovném
sméru.

Ptislugenstvi: Uchyty a podpéra pro ruce sloZzené nad hlavou.
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1.3.4 GENERATOR RENTGENOVEHO ZARENI

llustrace 1-5
Generator rentgenového zareni DX-D 600

. Soucésti skiing generatoru je napajeci modul, jehoz soucasti jsou napajeci
a ovladaci komponenty a vysokonapét'ovy transformator.

. Generator je ovladan nékolika mikroprocesory, které umoznuji zvySenou
konzistenci expozic, efektivni provoz a prodlouzenou zZivotnost rentgenky.
VyS§Si Uroven autodiagnostiky zkracuje dobu odstavky.

. Konstantni napéti pfi vysoké frekvenci poskytuje vSechny vyhody
vysokofrekvencénich generatord, véetné nizké davky pro pacienta, kratsi doby
expozice a vysSi presnosti a konzistence.

. Ttibodova kontrola s volbou kVp, mA a ms, dvoubodova kontrola s volbou
kVp a mAs (bez AEC), nebo jednobodova kontrola s volbou kVp pfi provozu
s AEC.

. Automatické fizeni expozice (AEC)

. Funkce zabezpeceni proti selhani (detekce na receptoru a rychlé ukoncéeni
expozice).

o Ke generatoru Ize pfimo pfipojit dva DR detektory.

. Ovladanirentgenky s uzavienou smyckou pro proud rentgenky, kVp a vlakna,

které minimalizuje mozné chyby a potfebu opétovného nastaveni.

. Automaticka kompenzace vedeni vzhledem k provozu s uzavienou smyckou
pro proud rentgenky a kVp.
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1.4 IDENTIFIKACE VYROBKU

llustrace 1-6

Hlavni soucCasti vybaveni jsou opatfeny identifikacnimi Stitky, které uvadéji
nasledujici informace o vyrobci a vyrobku.

. Vyrobek
. Model

. Volty (V), faze vedeni, frekvence (Hz) a pfikon (kVA, kW)

. Datum vyroby
d Sériové Cislo
d Reference

. Vyrobce

. Misto vyroby

o Certifikace

Umisténi oznaéeni rentgenového systému

Product  X:Ray Generatot SHF
ModciNo. SHF-516

1533 [> R

ModsiNo, KBS 210001

®

4 Month,Year

A

15 9[> 3

[T

Votage  24V,4A
It Pomar 01 K¥A

—8

[
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1.5

1.5.1

1.5.2

1.5.3

INDIKACE K POUZITi

URCENE POUZITI

Toto zafizeni smi pouzivat pouze kvalifikovani pracovnici.

Rentgenové systémy jsou zafizeni, ktera jsou soucasti systému vybaveni
lékarskymi pfistroji, uréeného pro obecna radiograficka vysSetieni v nemocnicich, na
klinikach a v lékafskych ambulancich a slouziciho k pofizovani radiografickych
obrazll kostry, lebky, hrudniku, bficha, koncetin a dalSich ¢asti téla za
diagnostickymi Ucely.

Obrazy Ize pofidit pfi poloze pacienta vsedé, vestoje nebo vieze. VySetfovat Ize
kteroukoli skupinu pacient(. Pacienti mohou byt fyzicky v normalni kondici, invalidni,
imobilizovani nebo v Soku.

Rentgenovy systém DX-D 600 zlepSuje parametry Ucinnosti zobrazeni efektivnim
vyuzitim radiace.

Tento systém pouziva jako receptory rentgenového zareni digitalni detektory.

NORMALNi POUZITI

KONTRAINDIKACE

Normalni pouziti tohoto rentgenového systému je definovano jako urtené pouziti
plus Ukony udrzby a servisu.

Nepouzivejte tento rentgenovy systém k jinym uceldm, nez ke kterym je urcen.
PouZziti tohoto zatizeni k jinym Uceldm nez k tém, ke kterym je uréeno, by mohlo vést
ke smrtelnému nebo jinému vaznému poranéni.

Tento rentgenovy systém neni uréen k pouZiti pfi mamografii.

Tento rentgenovy systém neni specificky urCen pro pediatrické ucely; pokud maji
byt vySetfovany déti, musi byt doprovazeny dospelym.

10
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1.6 APLIKOVANE CASTI

Jako aplikované CGasti jsou oznacovany Casti Iékafskych pristrojd, které se pfi
bézném pouzivani Iékafského pfistroje nezbytné dostavaji do fyzického kontaktu s
télem pacienta, aby mohl |ékarsky pfistroj vykonavat svou funkci. Tyto pfistroje
obsahuji nasleduijici aplikované ¢asti:

RADIOLOGICKY STUL

. Deska radiologického stolu

Uchyty (volitelng)
. Kompresni pas (volitelny)

. Jiné pfislusenstvi.

NASTENNY RADIOLOGICKY STOJAN RAD WALL STAND DR

. Predni panel nasténného radiologického stojanu RAD Wall Stand DR
. Uchyty

. Podpéra pro ruce slozené nad hlavou (volitelna)

. Jiné pfisluSenstvi.

PAMATUJTE, ZE NEKTERE PRILOZNE CASTI SE MOHOU
ZAHRAT AZ NA 48 °C (118,4 °F), POKUD TEPLOTA OKOLI PRO
PROVOZ DOSAHUJE HORNi MEZE. TO JE ZCELA NORMALNI
A NEZNAMENA TO CHYBNOU FUNKCI PRISTROJE.

0242F CS 20181218

11



DX-D 600

Uzivatelska ptirucka

Tato stranka byla zamérné ponechana prazdna.
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CAST 2

2.1 OBECNE

[ VAROVANﬂ

Uzivatelské pfirucka

BEZPECNOSTNI INFORMACE A INFORMACE
O PREDPISECH

ABY BYLO NEPRETRZITE POUZIVANIi TOHOTO ZARIZENI
BEZPECNE, POSTUPUJTE PODLE POKYNU V TETO PROVOZNi
PRIRUCCE. OBSLUHA | SERVISNi PRACOVNICI MUSi TUTO
PRIRUCKU PECLIVE PROSTUDOVAT, DUKLADNE SI PRECIST
POKYNY, KTERE JSOU V Ni OBSAZENY, A POROZUMET JIM,
NEZ ZKUSIi UVEST ZARIZENi DO PROVOZU; ZEJMENA SE TO
TYKA POKYNU OHLEDNE BEZPECNOSTI, UREDNICH
PREDPISU, DAVEK A OCHRANY PRED RADIACi. TUTO
PROVOZNi PRIRUCKU STALE UCHOVAVEJTE U PRISTROJEA
PROVOZNi A BEZPECNOSTNi POKYNY PERIODICKY
PROCHAZEJTE.

TECHNICKE POKYNY PRO SERVISNi PRACOVNIKY, JAKO
JSOU NAPRIKLAD POZADAVKY PRED INSTALACI, POKYNY K
INSTALACI, KALIBRACI NEBO UDRZBE, JSOU POPSANY V
JEDNOTLIVYCH KAPITOLACH PREDINSTALACNI A SERVISNI
PRIRUCKY, KTERE SE DODAVAJI S TIMTO ZARIZENIM.

PROSTUDUJTE PROSIM TUTO PRIRUCKU A PRIRUCKY
JEDNOTLIVYCH SOUCASTI SYSTEMU, ABYSTE SE PLNE
SEZNAMILI SE VSEMI POZADAVKY NA BEZPECNOST A
PROVOZ.

Tato ¢ast obsahuje bezpelnostni informace a obecna bezpelnostni opatfeni
tykajici se pacienta, obsluhy a zafizeni tak, aby bylo mozné zajistit jeho bezpecény
provoz a servis.

V této Casti jsou uvedeny informace o predpisech a symboly pouzité na tomto
zafizeni, které umoznuji jeho bezpelény provoz.

0242F CS 20181218
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., OBSLUHA A PRACOVNICI SERVISU, KTERi JSOU OPRAVNENI

[ VAROVAN |] POU2iYAT, INSTAI'.OVI“\T A KALIBF.!O\'IAT :I'OTO ZARIZENI !\

PROVADET JEHO UDRZBU, S| MUSI BYT VEDOMI NEBEZPECI

NADMERNE EXPOZICE RENTGENOVEMU ZARENI. JE

NAPROSTO NEZBYTNE, ABY KAZDY, KDO PRACUJE S

RENTGENOVYM ZARENiIM, BYL SPRAVNE ZASKOLEN,

INFORMOVAN O NEBEZPECi VYVOLANEM RADIACIi, A ABY

PODNIKL VHODNA OPATRENIi ZA UCELEM OCHRANY PRED
PORANENIM.

. OBSLUHA MUSi MIiT DOSTATECNE ZNALOSTI, ABY MOHLA

[ VAROVAN'] K?MP!ETENTNE POUZi\{AT RENTGENOV.E PRISTROJE F"RO

RUZNE DIAGNOSTICKE ZOBRAZOVACI METODY. TETO

ZNALOSTI LZE DOSAHNOUT RUZNYMI VZDELAVACIMI

METODAMI VCETNE KLINICKYCH PRACOVNICH ZKUSENOSTI

A RUZNYCH UNIVERZITNICH A POSTGRADUALNICH

RADIOLOGICKYCH VZDELAVACICH PROGRAMU V SOULADU
S MiISTNiMI ZAKONY NEBO PREDPISY.

., PRACOVNICI SERVISU MUSI MIiT DOSTATECNE ZNALOSTI

[ VAROVAN |] UMOiNUJI'CI"KOMPE:I"ENTNI' ?ROVADENI' U'KONl.ol SEBVISU'

RENTGENOVYCH PRISTROJU A ZEJMENA ZARIZENI

POPSANEHO V TETO PRIRUCCE. TATO ZNALOST JE

ZiSKAVANA RUZNYMI METODAMI VZDELAVANi TECHNIKU V

SOULADU S MIiSTNiMI ZAKONY NEBO PREDPISY, VCETNE
SPECIFICKEHO ZASKOLENiI NA TOMTO ZARIZENi.

. POKUD NEJSOU PRISNE DODRZOVANA OCHRANNA
[ VAROVAN|] BEZPECNOSTNI OPATRENI, MOHOU BYT RENTGENOVE

PRISTROJE NEBEZPECNE PRO PACIENTA | PRO OBSLUHU.
JESTLIZE PRISTROJ NENi POUZIVAN PRESNE PODLE
POKYNU, MUZE DOJIT K PORANENI.

I KDYZ RENTGENOVE ZARENi MUZE BYT NEBEZPECNE, PRI
SPRAVNEM POUZIVANIi NEPREDSTAVUJi RENTGENOVE
PRISTROJE ZADNE NEBEZPECI.
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ZVLASTNI POZORNOST JE NUTNO  VENOVAT
DIAGNOSTICKYM RENTGENOVYM ZARiZENiM, KTERA BYLA
UVEDENA JAKO VHODNA PRO POUZITi V KOMBINACI S
PRISLUSENSTVIM NEBO JINYMI DiLY. UVEDOMTE Sl
MOZNOST VZNIKU NEZADOUCICH UCINKU V DUSLEDKU
UMISTENi MATERIALU DO DRAHY SVAZKU RENTGENOVEHO
ZARENIi. (NiZE UVEDENA TABULKA UVADi MAXIMALNI
EKVIVALENTY ZESLABENi MATERIALU, KTERE SE MOHOU
NALEZAT VE SVAZKU RENTGENOVEHO ZARENI.)

MAXIMALNI EKVIVALENT ZESLABENIi mm AL
PREDMET IEC 60601-2-54:2009
21 CFR a
IEC 60601-2-54:2009/AMD1:2015

Celkem pro vSechny vrstvy, z nichz je slozen predni panel drzaku kazet 1,2 1,2
Celkem pro v&echny vrstvy, z nich? je slozen predni panel ZARIZEN{ 1o 1o
PRO VYMENU FILMU ’ ’
Celkem pro v8echny vrstvy, s vyjimkou samotného detektoru, z nichZ se
sklada predni panel DIGITALNIHO RENTGENOVEHO 1,2 1,2
ZOBRAZOVACIHO PRISTROJE
Kolébka 2,3 2,3
PODPERA PACIENTA, stacionarni, bez kloubovych spojt 1,2 1,2
PODPERA PACIENTA, pohybliva, bez kloubovych spojd (vEetné 17 17
stacionarnich vrstev) ’ ’
PODPERA PACIENTA, s radiolucentnim panelem s jednim kloubovym 17 17
spojem ’ ’
PODPERA PACIENTA, s radiolucentnim panelem se dvéma nebo vice 23 23
kloubovymi spoji ’ ’
PODPERA PACIENTA, nosna 2,3 2,3

Poznamka 1.- Zafizeni jako DETEKTORY RADIACE nejsou zahrnuta mezi poloZkami, které jsou soucasti této tabulky.

Poznémka 2.- Pozadavky na charakteristiky ZESLABENI pro RADIOGRAFICKE KAZETY a ZESILOVACI FOLIE jsou uvedeny
v normé 1SO 4090 [3], pro PROTIROZPTYLOVE MRIZKY v normé IEC 60627[1].

Poznédmka 3.- ZESLABENI zptisobené podlozkou na stil a podobnymi dopliiky neni zahrnuto do tdaje o maximainim EKVIVALENTU ZESLABENI

zptisobeném PODPEROU PACIENTA.

Poznémka 4.- Maximaini EKVIVALENT ZESLABENI mm Al se pouziva pouze pro odpovidajici objekt. Jestlize je v draze RENTGENOVEHO SVAZKU
mezi PACIENTEM a RECEPTOREM OBRAZU umisténo nékolik objekti souvisejicich s timto stolem, pouzivd se odpovidajici maximalni

EKVIVALENT ZESLABENI mm Al zvIa$t’ pro kaZdy objekt.

0242F CS 20181218
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2.2 ODPOVEDNOSTI

o, POKUD NEJSOU STRIKTNE DODRZOVANY BEZPECNE
[ VAROVAN'] E.XPC?ZICNi FAKTORY, PBOVOZNi POKYNY' A S(?!-IEMATA
UDRZBY, MOHOU BYT RENTGENOVE PRISTROJE

NEBEZPECNE PRO PACIENTA | PRO OBSLUHU.

. ZARIZENi POPSANE V TOMTO DOKUMENTU BYLO PRODANO

[ VAROVAN'] S VED?MiM, ZE ) VYROBCE, JEHQ 'ZASTUPCI ) A

ZPROSTREDKOVATELE NEJSOU ODPOVEDNI ZA ZRANENI

NEBO S$SKODY, KTERE MOHOU VZNIKNOUT V DUSLEDKU

NADMERNE EXPOZICE PACIENTU NEBO PRACOVNIKU
RENTGENOVEMU ZARENI.

— VYROBCE NEPRIJIMA ZADNOU ODPOVEDNOST ZA
[ VAROVAN|] NADMERNOU EXPOZICI P'ACIENTlfl NEBO'PRACOV'NI'Klfl

RENTGENOVEMU ZARENi GENEROVANEMU  TiMTO
ZARIZENiM V DUSLEDKU CHYBNYCH PROVOZNICH TECHNIK
NEBO POSTUPU.

NENESE TEZ ZADNOU ODPOVEDNOST ZA ZARIZENI, JEJICHZ
SERVIS A UDRZBA NEBYLY PROVADENY V SOULADU S
POKYNY VYROBCE NEBO KTERA BYLA JAKYMKOLI
ZPUSOBEM POZMENENA CI UPRAVOVANA.

., OBSLUHA JE ZODPOVEDNA ZA ZAJISTENi BEZPECNOSTI
[ VAROVAN |] PACIENTA ZA PROVC')ZP REI'\ITG'ENO\'II'EH“O ] PRISTROJE;
POUZIVA SE POZOROVANI, SPRAVNE UMISTENI PACIENTA A

POMUCKY, KTERE MAJi ZABRANIT JEHO ZRANENI.

VZDY SLEDUJTE VSECHNY CASTI SYSTEMU, ABY BYLO
JASNE, ZE NEDOCHAZI K RUSENIi ANI NENi MOZNA KOLIZE
S JINYMI ZARIZENiMI NEBO S PACIENTEM.
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ZA ZAJISTENi PROSTREDKU PRO ZVUKOVOU A VIZUALNiI
KOMUNIKACI MEZI OBSLUHOU A PACIENTEM ZODPOVIDA
ZAKAZNIK/TEN, KDO ZAKOUPIL PRISTROJ.

OBSLUHA ZODPOVIDA ZA TO, ZE PRED PROVEDENIM
VYSETRENiI PACIENTA BUDOU VSECHNY PARAMETRY
EXPOZICE SPRAVNE, A ZA OVERENIi, ZE NEDOSLO K
NEUMYSLNE ZMENE VOLBY PARAMETRU ANI KE ZMENE
PARAMETRU NEUMYSLNYM KONTAKTEM EXTERNICH PRVKU
S OVLADACI KONZOLi TAK, ABY NEDOSLO K NADMERNE
EXPOZICI ANI NEBYLO POTREBA PROVEST NOVE VYSETRENI
PACIENTA.

UJISTETE SE, ZE JE RENTGENKA NASTAVENA DO PRACOVNI
POLOHY S REFERENCNi OSOU (SVAZKEM RENTGENOVEHO
ZARENI) NAMIRENOU NA PRIJMOVOU OBLAST.

2.3 MAXIMALNI PRIPUSTNA DAVKA (MPD)

[ VAROVAN i]

ABY BYLA ABSORBOVANA DAVKA ZARENi CO NEJMENSI,
OBSLUHA BY MELA POUZIVAT CO NEJVETSi VZDALENOST
OD OHNISKA KE KUZI.

Pfed zahajenim provozu se osoby s kvalifikaci a opravnénim k provozovani tohoto
zatizeni musi seznamit s doporuc¢enimi Mezinarodni komise pro radia¢ni ochranu
(International Commission on Radiological Protection), kterd jsou obsaZzena v
Analech této komise (Annals of the ICRP) ¢islo 60, a s platnymi narodnimi
standardy; a musi byt vySkoleny v pouZzivani tohoto zafizeni.

0242F CS 20181218
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2.4

OCHRANA PRED RADIACI

bezpecnostnimi pfedpisy, a je vybaven vysokym stupném ochrany proti jinému
rentgenovému zareni nez je uZiteCny svazek, v praxi nedokaze zajistit Uplnou
ochranu zadny typ konstrukce pfistroje. Stejné tak neexistuje konstrukce, ktera by
obsluhu donutila uc¢init adekvéatni bezpe&nostni opatfeni zabranujici moznosti, Zze
jakakoli osoba z nedbalosti, neznalosti nebo nevédomosti vystavi sebe nebo
druhé osoby rentgenovému zafeni.

OBSLUHA ZODPOVIDA ZA OMEZENI PRISTUPU K ZARIZENi v
SOULADU S MISTNiMI PREDPISY O RADIOLOGICKE
OCHRANE.

ProtoZe expozice rentgenovému zareni mize poskozovat zdravi, vénujte velkou
pédi zajisténi ochrany pfed expozici primarnimu svazku. Neékteré Ucinky
rentgenového zafeni maji kumulativni charakter a mohou mit dlouhodoby
charakter, v ¢asovém horizontu mésict nebo rokl. Nejlep$im pravidlem pro
zajisténi bezpelnosti obsluhy rentgenového pfistroje je ,Zabrafite expozici
primarnimu svazku vZdy a v kaZzdém pripadé”.

VSechny objekty v draze primarniho svazku jsou pfi¢inou vzniku sekundarni
(rozptylené) radiace. Intenzita sekundarni radiace zavisi na energii a intenzité
primarniho svazku a na atomovém Cisle materialu objektu zasazeného primarnim
svazkem. Intenzita sekundarni radiace mize byt vySSi nez intenzita radiace, ktera
zasahne receptor. Zabrante vzniku této situace pomoci ochrannych opatfeni.

Uginnym ochrannym opatfenim je pouziti olovéného stinéni. Minimalizujte
nebezpeénou expozici pomoci materialll a pomdcek, jako jsou olovnata skla,
rukavice, zastéry a limce chranici §titnou Zldzu impregnované olovem, atd.
Olovnata skla museji mit obsah minimalné 2,0 mm olova nebo ekvivalent, osobni
ochranné pomucky (zastéry, rukavice, atd.) museji mit obsah miniméainé 0,25 mm
olova nebo ekvivalent. Mistni znéni pozadavkl platnych pro vase pracovisté si
muzete ovéfit v ,Mistnich pravidlech radia¢ni ochrany”, poskytnutych vasim
poradcem v oboru radia¢ni ochrany.

18
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Béhem rentgenovych expozic musi pracovnici pfitomni ve
vySetrovné dodrzovat nadsledujici pravidla radiacni ochrany:

- Noste specidlni odév chranici pFed radiaci.
- Noste osobni dozimetr.

- PouZivejte rizné doporuéené ochranné materidly a pomicky
na ochranu pred radiaci.

- PFi obsluze nebo servisu rentgenového pristroje vZdy
zachovdvejte co nejvétsi vzddlenost od ohniska a
rentgenového svazku, nejméné 2 metry. Chrarite své télo a
nevystavujte ruce, zdpésti, paZe nebo jiné casti téla
primarnimu svazku.

- Chrarite pacienta proti radiaci mimo oblast zajmu pomoci
ochrannych pomitcek.

- Pouzjjte nejmensi mozZnou kolimaci pole rentgenového
zdreni. Ujistéte se, Ze celd oblast zajmu bude exponovdna a
pole rentgenového zareni nebude presahovat oblast zajmu.

- Zvolte co nejvétsi vzddlenost mezi ohniskem a kuzi pacienta
(SID) tak, aby byla ddvka absorbovana pacientem nejmensi
rozumné mozna.

Dadvka radiace se sniZuje nebo zvysuje se vzdilenosti mezi

ohniskem a kuZi pacienta (SID): éim vétsije vzdalenost SID, tim

ctverci vzdalenosti,

- Zvolte nejkratsi mozZnou dobu expozice. Tim se vyrazné snizi
celkova ddvka radiace.

- Kdykoli je to mozné, pouzivejte spolu s iontovymi komorami

mFrZky a automatické rFizeni expozice.

- Oblast zajmu umistéte co nejbliZze receptoru obrazu. Tim se

expozice radiaci sniZi a rovnéz dojde k optimalizaci expozice.

- Ujistéte se, Ze po celou dobu vysetreni je funkéni zvukova a
vizudlni komunikace mezi pacientem a obsluhou.

0242F CS 20181218
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2.5 MONITOROVANiI PRACOVNIKU

Monitorovanim pracovnik( zjistéte mnozstvi radiace, kterému byli vystaveni; tento
Udaj je cennou kontrolou, ktera stanovi, zda jsou u€inéna bezpecnostni opatfeni
adekvatni. MiZe odhalit nedostate¢né nebo nevhodné postupy ochrany pred
radiaci a situace spojené s potencialné zavaznou expozici radiaci.

Nejucinnéjsi metodou zjisténi, zda jsou stavajici ochranna opatfeni adekvatni, je
méreni expozice pomoci pfistrojd. Méreni je nutno provést na vsech mistech, kde
muze byt obsluhujici osoba nebo libovolné Casti jejiho téla vystaveny zareni.
Expozice nikdy nesmi pfekrogit uznavanou tolerovatelnou davku.

Casto pouZivanou, avéak méné& presnou metodou kvantifikace expozice je
umisténi filmu na strategickd mista. Po uplynuti stanoveného mnozstvi Casu
vyvolanim filmu zjistéte mnoZstvi radiace.

B&Znou metodou zji§téni, zda pracovnici nebyli vystaveni nadmérné radiaci, je
pouzivani osobnich radiacnich dozimetrd. Ty obsahuji film citlivy na rentgenové
zafeni nebo termoluminiscenéni material v drzaku, ktery dovoluje noSeni na téle.
| kdyz tato pomicka méfi pouze radiaci, kterd zaséhla tu ¢ast téla, na niz je
dozimetr noSen, je vhodnym ukazatelem mnozstvi obdrzené radiace.

2.6 BEZPECNOSTNi SYMBOLY

Na zafizeni mohou byt pouzity nasledujici bezpe&nostni symboly.

Jejich vyznam je vysvétlen nize.

Pozor. Prectéte si prilozenou dokumentaci.

Bezpecnostni symbol. Dodrzujte navod k pouziti, zejména pokyny
oznacené symboly upozornéni, abyste zamezili riziku pro pacienta
nebo obsluhu.

(Plati pouze pro IEC 606017-1:2005 a IEC 60601-1:2005/AMD1:2012)

20
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Obecna povinna akce.

Aplikovana ¢ast typu B.

Ochrana proti nezadoucimu vniknuti vody nebo ¢astic.
Klasifikace IP: Bézna.

lonizujici zareni.

Neionizujici elektromagnetické zareni.

Radiace z laserového pristroje.
Nedivejte se do paprsku.
(Plati pouze pro zarizeni s laserovym ukazovatkem.)

Nebezpecné napéti.

Varovani: lonizujici zareni.

A Obecna varovani, vystrahy a upozornéni na rizika ¢i nebezpedci.
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Varovani: Neionizujici elektromagnetické zareni.

Varovani: Laserovy paprsek.

Varovani: Nebezpecéné napéti.

> B B

Varovani: Prsty se nesmi dostat mezi pohyblivé a pevné c¢asti
zafizeni, protoze by mohlo dojit k vaznému poranéni pacienta nebo
obsluhy.

Také se ujistéte, ze pacientovy koncetiny jsou béhem provozu
spravné umistény ve vymezeném prostoru, protoze p¥i pohybu
soucasti by mohlo dojit k zadvaznému poranéni pacienta.

Zarizeni citliva na elektrostaticky vyboj.

Netlac€it.

Nesedat.

Nestoupat na povrch.

@@
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Zastaveni (akce).

Nouzové zastaveni.

»ZAPNUTI“ napajeni.

,VYPNUTI“ napajeni.

»ZAPNUTI“ / ,VYPNUTI“ (stisknuti — stisknuti).
Kazdé z poloh, ,ZAPNUTI* i ,VYPNUTI* je stabilni.

JSIOISIN

Stridavy proud.

Trifazovy stridavy proud.

¢

3N

Trifazovy stiridavy proud s neutralnim vodi¢em.

Bod pripojeni neutralniho vodice k trvale nainstalovanému zatizeni.

0242F CS 20181218
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Stejnosmeérny proud.

Stejnosmérny i stfidavy proud.

Ochranné zemnéni (zemé).

Zemnéni (zemé).

¢ - ® |

Tento symbol podle smérnice EU znamena, ze odpadni elektricka a
elektronickazarizeni (WEEE) nelze likvidovat jako netridény
komunalni odpad a jenutno provadét jejich separovany sbér. O
informace ohledné likvidace zafizeni pozadejte povéreného
zastupce vyrobce nebo spoleénost s autorizaci k likvidaci odpadu.

Li/Pb/Cd/Hg

Tento symbol separovaného sbéru se naléza na baterii nebo obalu
baterie a znamena, ze baterie je nutno recyklovat nebo likvidovat v
souladu s mistnimi nebo statnimi zakony. Pismena pod symbolem
znamenaji, ze baterie obsahuje nékteré prvky (Li=lithium, PB=olovo,
CD=kadmium, Hg=rtut’). V§echny baterie, které vyjmete ze zafizeni,
je nutno spravné recyklovat nebo zlikvidovat. O informace ohledné
likvidace zaFizeni pozadejte povéieného zastupce vyrobce nebo
spolecnost s autorizaci k likvidaci odpadu.

Kontrola zneg&i§téni. (Piati pouze pro Cinskou lidovou republiku (CLR).)

Tento symbol znamena, ze vyrobek obsahuje nebezpeéné materialy,
jejichz mnozstvi je vys$Si, nez stanovi limity ¢inskych norem. Nelze jej
zlikvidovat jako netfidény komunalni odpad a jenutno provadét
separovany sbér. O informace ohledné likvidace zafizeni pozadejte
povéreného zastupce vyrobce nebo spoleénost s autorizaci k
likvidaci odpadu.

24
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2.7.2

2.7.3

Uzivatelské pfirucka

INFORMACE O PREDPISECH

CERTIFIKACE

Vybaveni radiografické vysetfovny DX-D 600 popsané v této uZivatelské
pfiru¢ce je opravnéno k oznaceni ZNACKOU CE v souladu se smérnici Rady
93/42/EHS ve znéni pozdéjSich predpisi 2007/47/ES o zdravotnickych
prostfedcich.

Prohlaseni o shodé s normou IEC 60601-1-3: Zafizeni DX-D 600 s ochranou proti
radiaci v souladu s normou [EC 60601-1-3:1994, |IEC 60601-1-3:2008 a
|IEC 60601-1-3:2008/AMD1:2013.

ProhlaSeni o shodé s normou IEC 60601-2-7: Zafizeni DX-D 600 v souladu
s normou IEC 60601-2-7: 1998.

Prohlaseni o shodé s normou IEC 60601-2-54: Zafizeni DX-D 600 pro radiografii
a/nebo radioskaopii v souladu s normou IEC 60601-2-54: 2009 a IEC 60601-2-54:
2009/AMD1:2015.

Prohlaseni o shodé s normou 21CFR, pododdil J: Zatizeni DX-D 600 k datu vyroby
vyhovovalo normé amerického Ministerstva zdravotnictvi a socialnich sluzeb
(DHHS) o radiaci 21CFR, pododdil J.

PROHLASENIi O OCHRANE ZIVOTNIHO PROSTREDI - ZIVOTNi CYKLUS ZARIZENi NEBO

SYSTEMU

REZIM PROVOZU

Toto zafizeni nebo systém obsahuje slozky a materialy nebezpecné pro Zivotni
prostiedi (jako napfiklad PCB, elektronické soucastky, pouzity dielektricky olej,
olovo, baterie), které se pfi ukoncéeni Zivotnosti zafizeni nebo systému stanou
nebezpeénymi a podle mezinarodnich, vnitrostatnich a mistnich predpisl je bude
nutno povazovat za nebezpecény odpad.

Pfi ukonceni Zivotnosti zafizeni nebo systému vyrobce doporucuje kontaktovat
povéfeného zastupce vyrobce nebo povéfenou spolecnost pro likvidaci odpadu,
ktefi toto zafizeni nebo systém zlikviduiji.

. Nepretrzity provoz, v souladu snormou IEC 60601-1:2005 a
IEC 60601-1:2005/AMD1:2012.

. Nepretrzity provoz s intermitentnim zatizenim, v souladu s normou
IEC 60601-1:1988.

. Trvale instalovana zafizeni.

0242F CS 20181218
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2.7.4 OCHRANA PROTI NEBEZPECi URAZU ELEKTRICKYM PROUDEM

Ochrana proti nebezpedi Urazu elektrickym proudem v souladu s normami:
IEC 60601-1:1988, 2005 a 2012, IEC 60601-2-7:1998, IEC 60601-2-54:2009
a 2015.

Toto zafizeni bylo klasifikovano jako zafizeni typou B (%), v souladu s pozadavky
normy IEC 60601-1. Tfida | — Aplikované &asti typu B.

ABYSTE ZABRANILI RIZIKU ELEKTRICKEHO SOKU, MUSI BYT

Af ZARIZEN/ PRIPOJENO POUZE K ZASUVCE ELEKTRICKE SITE
m NEBEZPEC' S OCHRANNYM UZEMNENIM.

VSOULADU S NORMOU MDD/93/42/CEE JE TENTO PRISTROJ
VYBAVEN EMC FILTRY. PRI NEDOSTATECNEM UZEMNEN/
MUZE BYT UZIVATEL PORANEN ELEKTRICKYM PROUDEM.

2.7.5 OCHRANA PROTI NEZADOUCIMU VNIKNUTi VODY NEBO CASTIC

Ochrana proti nezadoucimu vniknuti vody nebo ¢astic: BéZna (IPx0), v souladu
s normou IEC 60601-1:1988, 2005 a 2012.

2.7.6 OCHRANA PROTI NEBEZPECIi VZNICENi V PRITOMNOSTI HORLAVYCH ANESTETICKYCH
SMESI

Stupen bezpecnosti v pfitomnosti hoflavych anestetickych smési se vzduchem,
s kyslikem nebo s oxidem dusnym: Nevhodny pro pouZiti v pfitomnosti hoflavych
anestetickych smési se vzduchem, s kyslikem nebo s oxidem dusnym podle
normy IEC 60601-1:1988, 2005 a 2012.

2.7.7 OCHRANA PROTI NEBEZPECi ZPUSOBENEMU NEZADOUCIi NEBO NADMERNOU RADIACI

Ochrana proti nebezpeci zplsobenému nezadouci nebo nadmérnou radiaci
v souladu s normami IEC 60601-1:1988, 2005 a 2012 a IEC 60601-1-3:1994,
2008 a 2013.
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2.7.8 VYMEZENE SIGNIFIKANTNi POBYTOVE ZONY

Rentgenologické zafizeni ur€ené pro vySetfovani, u kterého neni potfeba, aby se
obsluha nebo personal béhem normalniho pouziti nalézali v blizkosti pacienta,
musi byt opatfeno prostfedky, které umozZnuji nasledujici funkce ovladani z
,chranéné oblasti” (viz ilustrace nize):

OVLADACI PRVEK PRO

OBSLUHU — |
¢
¢

CHRANENA OBLAST/
OBLAST, KDE NEN|
PRITOMNA RADIACE

. Volba a ovladani provoznich rezimd.
. Volba faktorl zatizeni pro expozici.
. Spusténi ovladacich prvkl expozice.
. Jiné ovladaci prvky, které obsluha pouziva b&éhem expozice.
E 0 0 0 0 0 =]
Generator T— —J+~
Baze [stolu
E i/ 03 >k CIY 5]
{ \
[ \
{ PROSTREDI
VYHRAZENE
\ PACIENTOVI
[ Ay O v 0 7 ]
\\ ! . / / H
N e
\ /

VYSETROVNA =

Poznamka [

Poloha stfedu prostfedi vyhrazeného pacientovi zavisi na umisténi
rentgenky ve vySetrovné.
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Rentgenologické zafizeni urené pro jakakoli radiologicka vySetieni, které
vyzaduje, aby se pfi béZzném pouzivani obsluha nebo personal nalézali v blizkosti
pacienta (napf. pfi nékterych pediatrickych vySetfenich nebo pfi jinych typech
vySetfeni, pfi nichz pacienti mohou vyZadovat pomoc), musi mit vymezenu
nejméné jednu ,signifikantni pobytovou zénu ”, kterou miiZze pouzivat obsluha a
personal; vymezeni je nasledujici:

llustrace 2-1
Radiografické vySetfeni s pouzitim nasténného radiologického stojanu RAD Wall Stand DR

SID 100 cm

_ Q Podpéra rentgenky a kolimator
)

—— ;H ) *1

- /J
Ohnisko

Receptor rentgenového zareni Rentgenka

1400 mm

SIGNIFIKANTNI POBYTOVA ZONA
VPRAVO OD NASTENNEHO
RADIOLOGICKEHO STOJANU DR

S2

SIGNIFIKANTNI POBYTOVA ZONA b
VLEVO OD NASTENNEHO
RADIOLOGICKEHO STOJANU DR

Ohnisko

Dozimetr

50 cm

S = SIGNIFIKANTNI POBYTOVA ZONA
MINIMALNI PLOCHA 60 x 60 cm
MINIMALNI VYSKA NAD PODLAHOU 200 cm
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llustrace 2-2
Radiografické vysSetieni na radiologickém stole

Rentgenka

Ohnisko

A

=
o
o
s}
a
»

Fantom

Receptor rentgenového zareni

Podpéra pacienta

Radiologicky stul

S = SIGNIFIKANTNI POBYTOVA ZONA
MINIMALNi PLOCHA 60 x 60 cm
MINIMALNI VYSKA NAD PODLAHOU 200 cm

‘ Ohnisko

SIGNIFIKANTNI POBYTOVA ZONA VLEVO
oD RADIOLOG[CKEHO SToLU
(ANODOVA STRANA)

Dozimetr 50 cm

RADIOLOGICKY STUL

SIGNIFIKANTNI POBYTOVA ZONA VPREDU PRED

2

S6

RADIOLOGICKYM STOLEM

X Rentgenka

WIT01S WAMOIDO101avy
VZ NAVZA YNQZ YAOLAGOd ININVMIHINDIS

S5 |

SIGNIFIKANTNI POBYTOVA ZONA VPRAVO
oD RADIOLOGICKEHO SToLU
(KATODOVA STRANA)
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2.7.9

DISTRIBUCE ROZPTYLENEHO ZARENI

Poznamka [

Podminky méfeni ke stanoveni distribuce rozptyleného zareni v signifikantni
pobytové zéné jsou v souladu s pozadavky normy IEC 60601-1-3:1994, 2008 a

2013:

Parametry expozice: rezim RAD: 150 kVp, 10 mAs, 50 mA.
Otvor kolimatoru pro velikost pole 18 x 18 cm, SID 50 cm a 100 cm.

Fantom: Pravouhelnikovy vodni fantom 25 x 25 x 15 cm nebo material, ktery
ma podobny koeficient zeslabeni rentgenového zareni.

Néstroj pro méfeni radiace: Dozimetr pro méfeni nizkych davek radiace.

Wsledky byly ziskany pomoci konfigurace, ktera predstavuje
nejhorsi pfipad pfi riznych konfiguracich pfistroje.

Receptor ve svislé poloze viz llustrace 2-1 a receptor ve vodorovné poloze viz
llustrace 2-2.

Nasledujici ilustrace ukazuji distribuci rozptyleného zafeni v kazdé vySetfovaci
poloze, kde:

VZDALENOST KE STREDOVEMU SVAZKU RENTGENOVEHO ZARENI

SID Cara na grafu
50 cm —
100 cm S —

Pro distribuci rozptyleného zarfeni ve vzdalenostech vétSich nez 1000 mm plati,
7e radiace se snizuje s druhou mocninou vzdalenosti.

30
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llustrace 2-3

Distribuce rozptyleného zafeni pfi receptoru ve svislé poloze vievo (S1).

VYSKA (cm)

200

180

160

140

120

100

80

60

40

20

/
//
10000 20000 30000 40000

ROZPTYLENE ZARENI (mGy/h)

S1 SIDb50cm @ ——@——
s1 sib100cm —@——

Fanfom '

i
J

SIGNIFIKANTNI POBYTOVA ZONA VLEVO OD
NASTENNEHO RADIOLOGICKEHO STOJANU DR

Uzivatelské pfirucka
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llustrace 24
Distribuce rozptyleného zafeni pf¥i receptoru ve svislé poloze vpravo (S2).

200
N

180

160

140

120

100

N
N
/

va

VYSKA (cm)

80

60

40

20

0 10000 20000 30000 40000

ROZPTYLENE ZARENI (mGy/h)

S2 SID50 cm ——@——
s2siID100cm ——@—

SIGNIFIKANTNI POBYTOVA ZONA VPRAVO OD
NASTENNEHO RADIOLOGICKEHO STOJANU DR

32 0242F CS 20181218



DX-D 600
Uzivatelské pfirucka

llustrace 2-5
Distribuce rozptyleného zafeni pfi receptoru ve vodorovné poloze vpiedu (S3)

200

180

160

140
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100

VYSKA (cm)

80
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\
T~
o

40

20

0 10000 20000 30000 40000
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s3 sib100cm —@——

RADIOLOGICKY STUL
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Rentgenka

SIGNIFIKANTNI POBYTOVA ZONA VPREDU
PRED RADIOLOGICKYM STOLEM
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llustrace 26

Distribuce rozptyleného zafeni pfi receptoru ve vodorovné poloze vievo (S4)
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llustrace 2-7

Distribuce rozptyleného zafeni pf¥i receptoru ve vodorovné poloze vpravo (S5)
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llustrace 2-8

Distribuce rozptyleného zafeni pfi receptoru ve vodorovné poloze vzadu (S6)
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2.8 ELEKTROMAGNETICKA KOMPATIBILITA (EMC)

(1 upozomneni

Toto zafizeni generuje, vyuziva a mize vyzarovat vysokofrekvenéni energii.

Toto zafFizeni muZe byt pFiéinou vysokofrekvenéniho ruseni
jinych Ilékaiskych nebo nelékaiskych  pfFistroji a
radiokomunikaci.

Aby byla zajiSténa pfiméfena ochrana proti takovému ruSeni, vyhovuje toto
zarizeni emisnim limitdm pro skupinu 1, tfidu A podle Smérnice o zdravotnickych
prostfedcich ve znéninormy IEC 60601-1-2: 2007 a 2014. Neexistuje viak zadna
zaruka, ze u konkrétni instalace nedojde k ruSeni.

Pokud je zjisténo, Ze toto zafizeni je zdrojem ruseni (coz Ize zjistit jeho zapnutim
a vypnutim), obsluhujici pracovnik (nebo kvalifikovany pracovnik servisu) by se
mél pokusit odstranit problém pomoci jednoho z nasledujicich opatfeni:

. zménit orientaci nebo umisténi ovliviiovaného zatizeni,

. zveétsit separacéni vzdalenost mezi zafizenim a ovliviiovanym zafizenim,

. napajet zafizeni z jiného zdroje nez z toho, ktery napaji ovliviiované zafizeni,
. pozadat servisniho technika o dal$i navrhy.

Aby byly spinény pozadavky predpis( tykajicich se elektromagnetického ruseni
pro zdravotnické prostfedky skupiny 1 — tfidy A, musi byt vSechny propojovaci
kabely k perifernim zafizenim stinéné a nalezité uzemnéné. Pouziti nespravné
stinénych a uzemnénych kabelll mize mit za nasledek radiofrekvencni ruseni
zplsobené zafizenim a poruSeni smérnice Evropské unie o zdravotnickych
prostiedcich a predpisti americké Federalni komunikaéni komise (Federal
Communications Commission, FCC).

Nez zacnete pouzivat toto zarizeni, ujistéte se, Ze jsou splnény
vSechny poZadavky na elektromagnetickou kompatibilitu
(EMC), uvedené v této pFirucce.

Pokud je zjisténa interference (EMC) s jakymkoli jinym
zafizenim, umistéte druhé zarizeni do vétsi vzdadlenosti od
tohoto zarizeni.
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Zadkaznik odpovidada za to, aby toto zarizeni i zarizeni v jeho
okoli splriovala hodnoty vysokofrekvenénich rusens
uvedenych v obecném predpisu pro bezpecnost podle tabulek
v normé IEC 60601-1-2:2007 a 2014, jak je popsdno v tomto
oddile.

Vyrobce neodpovidd za jakékoli ruseni zpisobené pouZitim
Jjinych neZ doporuéenych propojovacich kabeliu, pfislusenstvi
a prevodniki nebo neschvdlenymi zménami &i udpravami

tohoto zarizeni.

POKYNY A PROHLASENi VYROBCE - ELEKTROMAGNETICKE EMISE

(IEC 60601-1-2:2007 A IEC 60601-1-2:2014)

Vybaveni pro radiografickou mistnost DX-D 600 je uréeno k pouzivani v elektromagnetickém prostfedi specifikovaném nize.
Zakaznik nebo uZivatel vybaveni pro radiografickou mistnost DX-D 600 by se mél ujistit, zda se v takovém prostfedi pouziva.

Zkouska emisi Kompatibilita Elektromagnetické prostiedi - pokyny
Vybaveni pro radiografickou mistnost DX-D 600
pouziva radiofrekvencni energii pouze pro své
RF emise Skupina 1 vnitfni funkce. Proto jsou vydavané RF emise velmi
CISPR 11 upina nizké a neni pravdépodobné, Ze by zplsobovaly
rueni elektronickych zafizeni umisténych v jeho
sousedstvi.
RF emise -
CISPR 11 Trida A
Vybaveni pro radiografickou mistnost DX-D 600 je
Harmonické emise 3 vhf)dné k p(.)uii.tl’ ve vvs“lech pjost.Fedlich kronjé. )
IEC 61000-3-2 Trida A domacnosti a instituci pfimo pfipojenych k vefejné
nizkonapét'ové rozvodné siti, ktera napdji obytné
budovy.
Kolisani napéti/kmitajici emise S
IEC 61000-3-3 Kompatibilni

nebo zména orientace zafizeni.

POZNAMKA - V souladu s normou IEC 60601-1-2:2014 jsou emisni charakteristiky tohoto zafizeni vhodné pro pouziti v primyslovych oblastech a
nemocnicich (CISPR 11 tfida A). Pokud se toto zafizeni pouziva v obytném prostfedi (pro které je obvykle vyZadovano CISPR 11 tfidy B), nemusi nabizet
dostate¢nou ochranu vysokofrekvenénich komunikacnich sluzeb. Midze byt nutné, aby uzivatel pfijal opatfeni ke zmirnéni ruseni, jako je napfiklad pfemisténi

38
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POKYNY A PROHLASENi VYROBCE - ELEKTROMAGNETICKA IMUNITA

(IEC 60601-1-2:2007)

Vybaveni pro radiografickou mistnost DX-D 600 je uréeno k pouzivani v elektromagnetickém prostfedi specifikovaném nize.
Zakaznik nebo obsluha vybaveni pro radiografickou mistnost DX-D 600 by se mél ujistit, zda se v takovém prostiedi pouziva.

Zkouska odolnosti

ZkuSebni uroven podle
IEC 60601-1-2:2007

Uroveit kompatibility

Elektromagnetické prostiedi
- pokyny

Elektrostaticky vyboj (ESD)

IEC 61000-4-2

=+ 6 kV kontakt

=+ 8 kV vzduch

=+ 6 kV kontakt

=+ 8 kV vzduch

Podlaha by méla byt dfevéna,
betonova nebo z keramické dlazby.
Jsoudi podlahy pokryty syntetickym
materidlem, relativni vihkost by méla

dosahovat alespori
30 %.

Rychlé elektrické pfechodné
jevy/skupiny impulzQ

IEC 61000-4-4

+ 2 kV pro napéjeci vedeni

+ 1 kV pro privodni/vystupni vedeni

+ 2 kV pro napéjeci vedeni

+ 1 kV pro privodni/vystupni vedeni

Kvalita zdroje napéjeni by méla byt
na urovni typického komercniho
nebo nemocni¢niho prostiedi.

Razovy impulz

IEC 61000-4-5

+ 1 kV od vedeni k vedeni
+ 2 kV od vedeni k zemi

+ 1kV symetrické propojeni
+ 2 kV asymetrické propojeni

Kvalita zdroje napéjeni by méla byt
na urovni typického komercniho
nebo nemocni¢niho prostiedi.

Poklesy napéti, kratka preruseni a
kolisani napéti na pfivodnim vedeni
napéti.

IEC 61000-4-11

<5 % UT
(>95% pokles UT)
po dobu 0,5 cyklu

40 % UT
(60% pokles UT)
po dobu 5 cyklt

70 % UT
(30% pokles UT)
po dobu 25 cykll

<5%UT

>95 %
po dobu 0,5 periody

60 %
po dobu 5 period

30 %
po dobu 25 period

Kvalita zdroje napéjeni by méla byt
na urovni typického komercniho
nebo nemocni¢niho prostiedi. Pokud
uzivatel vybaveni pro radiografickou
mistnost DX-D 600 vyzaduje
nepretrzity provoz i pfi pferusovaném
pfivodu napéti ze sité, doporucuje se
napéjet vybaveni pro radiografickou
mistnost DX-D 600 ze zdroje
nepfetrzitého napajeni nebo z
baterie.

>95 %
(>95% pokles UT) .
po dobu 5 s po dobu 250 period
Sit'ovy kmitocet (50/60 Hz) Magneticka pole sit'ového kmitoctu
magnetické pole 3 A/m by méla byt na trovnich
3 A/m (50 Hz) charakteristickych pro typické misto

IEC 61000-4-8

v typickém komerénim nebo
nemocni¢nim prostredi.

POZNAMKA - Ur je stfidavé napéti sité pfed pouzitim zkuSebni drovné.
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DX-D 600

Uzivatelské pfirucka

POKYNY A PROHLASENI VYROBCE - ELEKTROMAGNETICKA IMUNITA
(IEC 60601-1-2:2007)

Vybaveni pro radiografickou mistnost DX-D 600 je uréeno k pouzivani v elektromagnetickém prostfedi specifikovaném nize.
Zakaznik nebo obsluha vybaveni pro radiografickou mistnost DX-D 600 by se mél ujistit, zda se v takovém prostiedi pouZiva.

< . ZkusSebni urovei podle Uroveii s S
Zkouska odolnosti IEC 60601-1-2:2007 kompatibility Elektromagnetické prostiedi - pokyny
Pfenosna a mobilni radiofrekvenéni komunikacéni zafizeni
by se neméla pouZzivat v mensi vzdalenosti od jakékoli
¢asti vybaveni pro radiografickou mistnost DX-D 600,
véetné kabell, nez je doporucena separacni vzdalenost
vypoditana z rovnice platné pro frekvenci vysilace.
Doporuc¢enda separacéni vzdalenost
Vedena RF 3 Vrms 3 Vrms d=12/pP
IEC 61000-4-6 150 kHz az 80 MHz 150 kHz az 80 MHz - ooy
Vyzafovana RF 3V/m 3V/m d = 1,2/P, 80 MHz az 800 MHz
IEC 61000-4-3 80MHz az 2,5 GHz 80MHz az 2,5 GHz

d =2,3/P 800 MHz a2 2,5 GHz

kde P je maximalni jmenovity vystupni vykon vysilace ve
wattech (W) podle Gdaji vyrobce vysilate a d je
doporucena separacni vzdalenost v metrech (m).

Intenzita poli pevnych radiofrekvencénich vysilacl zjisténa
elektromagnetickym prizkumem lokalityd), by méla byt
niz8i nez povolena uroven v kazdém z frekvencénich
pasemb).

K ruseni mize dochazet v blizkosti zafizeni oznacenych
nasledujicim symbolem:

()

POZNAMKA 1 - U frekvenci 80 MHz a 800 MHz plati vy$$i frekvendni pdsmo.

POZNAMKA 2 — Tyto pokyny nemuseji platit ve vech situacich. Na $i¥eni elektromagnetickych vin ma viiv mira jejich pohicovéni budovami,
pfedméty a lidmi a mira jejich odrazu od nich.

a) Intenzitu pole pevnych vysiladi, napFiklad zakladnovych stanic radiovych (mobilnich/bezdrétovych) telefonti a pozemnich mobilnich
radiostanic, amatérskych vysilacek, rozhlasového vysilani na AM a FM frekvencich a televizniho vysilani, nelze pfedem pFesné teoreticky
stanovit. Pro posouzeni elektromagnetického prostredi vzhledem k pfitomnosti pevnych radiofrekvencénich vysilacu je tfreba zvazit provedeni
elektromagnetického prizkumu lokality. Pfesahuje-li naméfend intenzita pole v lokalité, kde je pouZivano vybaveni pro radiografickou
mistnost DX-D 600, pFislusnou droveri pro radiofrekven¢ni kompatibilitu uvedenou vyse, je tfeba ovéfit, zda vybaveni pro radiografickou
mistnost DX-D 600 pfi provozu funguje béznym zpisobem. Vykazuje-li zafizeni béhem provozu odchylky, bude zfejmé tfeba provést urcita
opatreni, napf. zménit orientaci nebo umisténi vybaveni pro radiografickou mistnost DX-D 600.

b) Ve frekven&nim pasmu 150 kHz az 80 MHz by méla byt intenzita pole niz$i nez 3 V/m.
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DX-D 600

Uzivatelské pfirucka

DOPORUCENE SEPARACNI VZDALENOSTI MEZI PRENOSNYMI
A MOBILNIMI VYSOKOFREKVENCNIMI KOMUNIKACNIMI ZARIZENiMI A RENTGENOVYM SYSTEMEM
(IEC 60601-1-2:2007)

Vybaveni pro radiografickou mistnost DX-D 600 je ur¢eno k pouziti v elektromagnetickém prostfedi, v némz je vyzafované radiofrekvencni
ruseni regulovano. Zakaznik nebo uZivatel vybaveni pro radiografickou mistnost DX-D 600 muze pfedchazet elektromagnetickému ruseni
tim, Ze bude dodrZzovat miniméalni doporu¢enou vzdalenost mezi pfenosnymi a mobilnimi radiofrekvenénimi komunika&nimi zafizenimi
(vysilaci) a vybavenim pro radiografickou mistnost DX-D 600 podle maximalniho vystupniho vykonu komunikacniho zafizeni,
jak je uvedeno nize.

Separacni vzdalenost podle frekvence vysilace
Jmenovity maximalni vystupni vykon vysilace m
w 150 KHz az 80 MHz 80 MHz az 800 MHz 800 MHz az 2,5 GHz
d=12/pP d=12/pP d=23/P

0,01 0,12 0,12 0,23

0,1 0,38 0,38 0,73

1 1,2 1,2 2,3

10 3,8 3,8 7,3

100 12 12 23

TYPICKA RF ZARIZENI (scénaf nejhorsiho pFipadu)

Doporuéena

Zarizeni: Vykon pri frekvenci vzdalenost (m)

GMRS (profesionalni vysilacka, ,Walkie-Talkie*): 5 W @ 462-467 MHz 2,7
Mobilni telefon GSM / UMTS: 2 W @ 850/1700/1900 MHz 3,3

FRS (amatérska vysilacka, ,Walkie-Talkie“): 500 mW @ 462-467 MHz 0,9
WIFI / zafizeni s technologii Bluetooth: 100 mW @ 2400-2500 MHz 0,8
DECT (moderni bezdratové telefony): 100 mW @ 1880-1900 MHz 0,8
Ctetka RFID (3): 10 mW @ 125-150 KHz / 13,56 MHz 0,12

Ctetka RFID (3): 10 mW @ 902-928 MHz / 2400-2500 MHz 0,23
Vysilaci stanice ATSC, televizni vysilani: 100 kW @ 54-800 MHz 380
Vysilaci stanice ATSC, televizni vysilani: 100 kW @ 800-890 MHz 730
Vysilaci stanice, radiové vysilani FM: 100 kW @ 87,5-108 MHz 380

U vysilact se jmenovitym maximalnim vystupnim vykonem, jenz neni uveden vyse, je mozno doporucenou vzdalenost,d’ v metrech (m) stanovit
pomoci rovnice platné pro frekvenci vysilaCe, kde ,P’ je maximalni jmenovity vystupni vykon vysilace ve wattech (W) podle tidaji vyrobce vysilace.

POZNAMKA 1 - U frekvenci 80 MHz a 800 MHz plati separaéni vzdalenost pro vy$si frekvenéni pasmo.

POZNAMKA 2 - Tyto pokyny nemuseji platit ve véech situacich. Na §ifeni elektromagnetickych vin ma viiv mira jejich pohicovani budovami,
pfedméty a lidmi a mira jejich odrazu od nich.
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DX-D 600

Uzivatelské pfirucka

(IEC 60601-1-2:2014)

POKYNY A PROHLASENi VYROBCE - ELEKTROMAGNETICKA IMUNITA

Tento rentgenovy systém je uréen pro pouziti v elektromagnetickém prostfedi specifikovaném nize.
Zakaznik nebo provozovatel tohoto rentgenového systému by mél zajistit jeho pouzivani v takovém prostredi.

Zkouska odolnosti

ZkuSebni uroven podle
IEC 60601-1-2:2014

Uroveit kompatibility

Elektromagnetické prostredi
- pokyny

Elektrostaticky vyboj (ESD)

IEC 61000-4-2

=+ 8 kV kontakt

+ 2KV, £4KkV, + 8 kV,

+ 15 kV vzduch

=+ 8 kV kontakt

+ 2KV, £4KkV, + 8 kV,

=+ 15 kV vzduch

Podlaha ma byt dfevénd, betonova
nebo z keramické dlazby.
Jsoudi podlahy pokryty syntetickym
materidlem, relativni vihkost by méla
dosahovat alespor 30 %.

Rychlé elektrické pfechodné
jevy/skupiny impulzQ

IEC 61000-4-4

+ 2 kV pro napajeci vedeni

+ 1 kV pro pfivodni/vystupni vedeni

(frekvence opakovani 100 kHz)

+ 2 kV pro napajeci vedeni

+ 1 kV pro pfivodni/vystupni vedeni

(frekvence opakovani 100 kHz)

Kvalita zdroje napéajeni ma byt na
urovni typického komeréniho nebo
nemocni¢niho prostredi.

Razovy impulz

IEC 61000-4-5

+ 0,5 kV, = 1kV
od vedeni k vedeni

+ 0,5 kV, = 1kV, =2 kV
od vedeni k zemi

+ 0,5 kV, = 1kV
od vedeni k vedeni

+ 0,5 kV, = 1kV, 2 kV
od vedeni k zemi

Kvalita zdroje napéajeni ma byt na
urovni typického komeréniho nebo
nemocni¢niho prostredi.

Poklesy napéti, kratka preruseni a
kolisani napéti na pfivodnim vedeni
napéti.

IEC 61000-4-11

0 % Uy po 0,5 cyklu
pfi 09, 450, 900,1359, 180°,
2259, 2700 a 3150

0 % Uy po 1 cyklus
pfi 00

70 % Ut po 25/30 cyklt
pfi 00

0 % Ut 250/300 cyklt

0 % Uy po 0,5 cyklu
pfi 09, 450, 900,1359, 180°,
2259, 2700 a 3150

0 % Uy po 1 cyklus
pfi 00

70 % Ut po 25/30 cyklt
pfi 00

0 % Ut 250/300 cyklt

Kvalita zdroje napéajeni ma byt na
urovni typického komeréniho nebo
nemocnicniho prostredi. Pokud
uzivatel tohoto rentgenového
systému vyzaduje nepretrzity provoz
pfi vypadku sit'ového napéjeni,
doporucuje se, aby byl tento
rentgenovy systém napdjen
z nepferusiteiného zdroje napajent
nebo z baterie.

Sit'ovy kmitocet (50/60 Hz)
magnetické pole

IEC 61000-4-8

30 A/m

30 A/m

Magneticka pole sit'ového kmitoctu
maji byt na urovnich
charakteristickych pro typické misto
v typickém komerénim nebo
nemocni¢nim prostredi.

POZNAMKA - Ur je stfidavé napéti sité pfed pouzitim zkuSebni drovné.
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DX-D 600

Uzivatelské pfirucka

POKYNY A PROHLASENi VYROBCE - ELEKTROMAGNETICKA IMUNITA

(IEC 60601-1-2:2014)

Tento rentgenovy systém je uréen pro pouziti v elektromagnetickém prostfedi specifikovaném nize.
Zakaznik nebo provozovatel tohoto rentgenového systému by mél zajistit jeho pouzivani v takovém prostredi.

Zkouska odolnosti

ZkuSebni uroven podle
IEC 60601-1-2:2014

Uroveit kompatibility

Elektromagnetické prostiedi -
pokyny

Vyzatovana VF EM pole
IEC 61000-4-3

Bezkontaktni pole z VF
bezdratového komunikaéniho
zafizeni
IEC 61000-4-3

Vedena ruseni vyvolana VF
poli
IEC 61000-4-6

3 Vrms
80 MHz az 2,7 GHz
(80% AM p¥i 1 kHz)

Viz nésledujici tabulka
,POZADAVKY NA IMUNITU PRO
VF BEZDRATOVA KOMUNIKACNI

ZARIZEN(“

3 Vrms
150 kHz az 80 Mhz

6 Vrms v pasmech ISM
150 kHz az 80 MHz

(80% AM pfi 1 kHz)

3 Vrms
80 MHz az 2,7 GHz
(80% AM p¥i 1 kHz)

Viz nésledujici tabulka
,POZADAVKY NA IMUNITU PRO
VF BEZDRATOVA KOMUNIKACNI

ZARIZEN(“

3 Vrms
150 kHz az 80 Mhz

6 Vrms v pasmech ISM
150 kHz az 80 MHz

(80% AM pfi 1 kHz)

Pfenosna VF komunikacni zafizeni (véetné

periferii, jako jsou anténni kabely a externi

antény) nelze pouzivat blize nez 30 cm od
kterékoli Casti zafizeni vEetné kabell

stanovenych vyrobcem. Jinak by mohlo dojit
ke zhorS§eni vykonu tohoto zafizeni.

POZNAMKA — pasma ISM (priimyslové, védecka a lékaiska) mezi 0,15 MHz a 80 MHz jsou 6,765 MHz a2 6,795 MHz; 13,553 MHz az 13,567 MHz; 26,957 MHz

az 27,283 MHz; a 40,66 MHz az 40,70 MHz.

Amatérska radiova pasmamezi 0,15 MHz a 80 MHzjsou 1,8 MHz az 2,0 MHz; 3,5 MHz az 4,0 MHz; 5,3 MHz az 5,4 MHz; 7 MHz az 7,3 MHz; 10,1 MHz az 10,15 MHz;
14 MHz az 14,2 MHz; 18,07 MHz az 18,17 MHz; 21,0 MHz az 21,4 MHz; 24,89 MHz az 24,99 MHz; 28,0 MHz az 29,7 MHz; 50,0 MHz aZ 54,0 MHz.
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DX-D 600

Uzivatelské pfirucka

POZADAVKY NA IMUNITU PRO VF BEZDRATOVA KOMUNIKACNI ZARIZENI
(IEC 60601-1-2:2014)

Tento rentgenovy systém je uréen pro pouziti v elektromagnetickém prostfedi specifikovaném nize.
Zakaznik nebo provozovatel tohoto rentgenového systému by mél zajistit jeho pouzivani v takovém prostredi.

Pasmo 2 Modul by Vzdalenost Uroven zkousky odolnosti
(MHz) odulace (m) (V/m)
Pulzni modulace P)
380 - 390 18 Hz 27
FM ©)
430 - 470 45 kHz odchylka 28
1 kHz sinusova
Pulzni modulace P)
704 - 787 217Hz 9
] b)
800 - 960 Pulzni modulace o8
18Hz 0,3
Pulzni modulace P)
1700 - 1990 217Hz 28
Pulzni modulace P)
2400 - 2570 217 Hz 28
] b)
5100 — 5800 Pulzni modulace 9

217 Hz

a) Pro nékteré sluzby jsou zahrnuty pouze odchozi frekvence.

P) Nosné vina musi byt modulovana pomoci 50% pracovniho cyklu signélu s obdéinikovym prib&hem.

©) Jako alternativa k FM modulaci muze byt pouzit 50% pulzni modulace pFi 18 Hz, protoZe i kdyZ nepFedstavuje skute&nou modulaci,

muze jit o nejhor$i pfipad.
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DX-D 600

Uzivatelské pfirucka

2.9 KVANTITATIVNiI INFORMACE

Poznamka [

Nasledujici tabulky obsahuji kvantitativni informace spojené s timto
rentgenovym systémem podle normy IEC 60607-1-3:2008 a
IEC 60601-1-3:2008/AMD1:2013. Tyto tabulky znazorfiuji faktory
zatizeni pro vykon obrazu a pfiklady indikace davkovani. Proto jsou
pfikladem nastaveni faktort zatizeni, vybéru ohnisek, SID a otvoru
kolimatoru, které ovliviiuji kvalitu vyzafovani nebo davku zareni
aplikované pfi bézném pouzivani.

2.9.1 FUNKCNI TESTY PROVADENE ZA UCELEM ZiSKANi KVANTITATIVNICH INFORMACI

Zafizent:

. Radiologicky polohovac¢ s kolimatorem Ralco.

Pouzité pfistroje:
. Dozimetr: Vacudap
. Dozimetr: Unfors

. Obdélnikovy fantom vyrobeny z vrstev polymethylmetakrylatu (PMMA):
25cm x 25 cm x 20 cm.

Detaily testu:

. Minimalni vzdalenost SID pro stl: 100 cm.

. Maximalni vzdalenost SID pro nasténny stojan: 180 cm.

. Velikost otevieného kolimatoru: 13 cm x 13 c¢cm (min.), 43 cm x 43 cm
(max.)

. Méreni byla provedena s parametry expozice uvedenymi v tabulce
vysledkd:

Rozsah kVp: 40 kVp, 60 kVp, 80 kVp, 100 kVp, 125 kVp
Rozsah mAs: 1 mAs, 2 mAs, 10 mAs, 50 mAs, 100 mAs

. Provedena méfeni kermy ve vzduchu nebo kermového pfikonu ve vzduchu
v nasledujicich ozna&enych pozicich:
- Davky ve vzdalenosti SID
- Pacient (Fantom) - vstupni davky a vstupni davkovy ptikon
- Pacient (Fantom) - vystupni davky a vystupni davkovy pfikon
- Davky na vystupu z kolimatoru
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Uzivatelské pfirucka

Kvantitativni informace

Faktory zatizeni Vybér parametru Filtr. Namérené davky
] Ei = c 5
E $ E ] 8 £ =
g : £ e z2z_| & g & g £
o £ 5 s 2% | 289 | 3 5| eS| e¥=|e82 | e
o < = & < o5t | 2 S cE T E vnog|l s | s8S | s£> 2%
S £ @ o a N 3 T g E% >3 £z £33 | €26 20
3 © £ . n oL & o E c=@ 0P?E| SSE| 56 5= Ss83
0 g 2 : g~ | s28| & | £3=| 3= |E3E |£57
2 | £ |3 R L I T A - S I S
|2 £ |° 3 Z 2
> < E 2 2
160 0,012 2 Maly 0,2 0,016 0,025 7,479 10,795 0,036
100 0,1 10 Maly 1,1 0,087 0,136 4,906 7,682 0,213
13x13
200 0,5 100 Velky 11 0,836 1,307 9,407 14,125 1,962
400 1 400 Velky 40 3,073 4,802 17,286 23,863 6,629
100
160 0,012 2 Maly 2,1 0,016 0,025 7,615 18,691 0,062
100 0,1 10 Maly 11,8 0,090 0,140 5,038 13,354 0,371
43x43
200 0,5 100 Velky 107,1 0,862 1,347 9,698 23,798 3,305
400 1 400 Velky 391,3 3,166 4,947 17,809 41,228 11,452
40 1,6
160 0,012 2 Maly 0,2 0,005 0,006 1,865 4,273 0,014
100 0,1 10 Maly 1,1 0,027 0,034 1,214 3,453 0,096
13x13
200 0,5 100 Velky 11 0,257 0,325 2,343 5,985 0,831
400 1 400 Velky 40 0,940 1,190 4,283 11,723 3,257
180
160 0,012 2 Maly 2,1 0,005 0,007 1,962 6,243 0,021
100 0,1 10 Maly 11,8 0,028 0,035 1,269 4,420 0,123
43x43
200 0,5 100 Velky 107,1 0,267 0,338 2,432 7,400 1,028
400 1 400 Velky 391,3 0,979 1,239 4,461 12,763 3,545

Poznamka [

(IEC 60580:2000/60601-2-54:2009
a IEC 60601-2-564:2009/AMD1:2015).

Kombinovanéa standardni nejistota je #+35 %
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Kvantitativni informace
Faktory zatizeni Vybér parametru Filtr. Namérené davky
S Ei = c 5
E $ E ] 8 £ =
$ £ E 2 |2:2_| & g & s £
O £ g S 23 [229 | S 5| e |82 |82 [
o < = & < o5t | 2 S cE T E vnog| s | s8S | s£> 2%
S £ @ o a N 3 T g E% >3 £z £33 | €26 20
3 © £ . n .8 £e o £ c= @ oPE|l SSE Sab ] S8z
o = 3 ® 5 533 > | fe- | fs= | £BE w3
2 s |5 L £ g E H 2
|2 £ |° 3 Z 2
> < E 2 2
160 0,012 2 Maly 0,6 0,046 0,072 21,746 | 113,713 | 0,379
100 0,1 10 Maly 3,9 0,252 0,394 14,195 79,388 2,205
13x13
200 0,5 100 Velky 39,4 2,587 4,042 29,103 | 157,649 | 21,896
400 1 400 Velky 191,4 10,009 15,639 56,299 295,137 81,983
100
160 0,012 2 Maly 7,5 0,048 0,074 22,299 233,322 0,778
100 0,1 10 Maly 40,6 0,265 0,414 14,894 161,562 4,488
43x43
200 0,5 100 Velky 389,3 2,691 4,205 30,277 | 320,682 | 44,539
400 1 400 Velky 1491,3 10,435 16,304 58,696 596,348 165,652
60 2,2
160 0,012 2 Maly 0,6 0,014 0,018 5,345 53,374 0,178
100 0,1 10 Maly 3,9 0,078 0,098 3,538 36,438 1,012
13x13
200 0,5 100 Velky 39,4 0,796 1,007 7,251 72,125 10,017
400 1 400 Velky 191,4 3,078 3,896 14,025 145,377 40,383
180
160 0,012 2 Maly 7,5 0,015 0,019 5,677 71,217 0,237
100 0,1 10 Maly 40,6 0,082 0,103 3,717 48,584 1,350
43x43
200 0,5 100 Velky 389,3 0,832 1,053 7,582 96,355 13,383
400 1 400 Velky 1491,4 3,219 4,074 14,667 179,186 49,774

Poznamka [

Kombinovanéa standardni nejistota je #+35 %
(IEC 60580:2000/60601-2-54:2009
a lEC 60601-2-54:2009/AMD1:2015).
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Kvantitativni informace

Faktory zatizeni Vybér parametru Filtr. Namérené davky
S ]E = c H
§ c ‘E 3 s' 3 S & s ~°' g
0 £ 5. | 3 % | 289 | S 5| e8=|e82 |82 | e85
e < 2 2 | 5 o3f| £ [S5E | 285 | Yog| 35|85 | 825 | £33
< E 2 £ N 2o | 2o ISE | 2= | oPE|EEE|E35|58¢C |SE2
O = 3 E 5 g3 > “| £8=-| 5= | £3E w2
2 3 g S N | € 1 ' g g
3 S £ a 3 s 2
s ) E a @ 2
160 0,012 2 Maly 1,4 0,087 0,136 40,753 378,000 1,260
100 0,1 10 Maly 7,4 0,461 0,702 25,909 256,070 7,113
13x13
200 0,5 100 Velky 74,5 4,674 7,303 52,582 511,763 71,078
400 1 400 Velky 366,7 18,374 28,709 103,353 | 982,017 | 272,783
100
160 0,012 2 Maly 14,3 0,090 0,141 42,391 829,043 2,763
100 0,1 10 Maly 77 0,483 0,754 27,162 553,148 15,365
43x43
200 0,5 100 Velky 735,9 4,884 7,632 54,949 | 1099,409 | 152,696
400 1 400 Velky 2856,2 19,209 30,014 108,049 | 2111,165 | 586,435
80 2,9
160 0,012 2 Maly 1,4 0,026 0,033 9,931 181,096 0,604
100 0,1 10 Maly 7,2 0,142 0,179 6,462 120,177 3,338
13x13
200 0,5 100 Velky 74,5 1,449 1,834 13,201 239,228 33,226
400 1 400 Velky 366,7 5,703 7,218 25,986 480,835 133,565
180
160 0,012 2 Maly 14,3 0,027 0,035 10,419 249,574 0,832
100 0,1 10 Maly 77 0,149 0,189 6,799 162,094 4,503
43x43
200 0,5 100 Velky 735,9 1,520 1,924 13,851 328,883 45,678
400 1 400 Velky 2856,2 5,988 7,578 27,282 632,661 175,739
Poznamka [

Kombinovanéa standardni nejistota je #+35 %
(IEC 60580:2000/60601-2-54:2009
a lEC 60601-2-54:2009/AMD1:2015).
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Kvantitativni informace

Faktory zatizeni Vybér parametru Filtr. Namérené davky
S Ei = c 5
E $ E ] 8 £ =
§ H e o El 5 S s = )
0o B 'g S : s | &8s 5 - g3~ | g%~ £ 55 E‘E.a
o < e ] = QO35E xE s e E S5 E =) &l s®& RS s 2 > go>
= £ ®» < ) =3 3 To g E% > = =G = X3 = > =20
2 4 E = CIRICHY - C) oE | =@ oPE| EEE| 5368 | 58¢ £E83
O = 3 H 5 g3 > “| £8=-| s> | £3E w2
s s | R g H = 2
I £ |° = 2 £
s (<] E 2 2
160 0,012 2 Maly 2,1 0,131 0,205 61,550 854,348 2,848
100 0,1 10 Velky 11,2 0,698 1,091 39,282 562,852 15,635
13x13
200 0,5 100 Velky 113 7,136 11,149 80,276 1132,591 | 157,304
400 1 400 Velky 448,9 28,400 44,375 127,800 | 1784,097 | 619,478
100
160 0,012 2 Maly 21 0,137 0,215 64,362 | 1829,478 6,098
100 0,1 10 Velky 114,8 0,735 0,140 41,371 1221,809 | 33,939
43x43
200 0,5 100 Velky 1067,6 7,491 1,347 84,277 2346,574 | 325,913
400 1 400 Velky 4373 29,791 4,947 134,061 | 3901,774 | 1354,78
100 3,6
160 0,012 2 Maly 2,1 0,040 0,006 15,334 396,261 1,321
100 0,1 10 Velky 11,2 0,217 0,034 9,877 263,614 7,323
13x13
200 0,5 100 Velky 113 2,224 0,325 20,269 536,807 74,557
400 1 400 Velky 448,9 8,878 1,190 32,361 861,997 | 299,304
180
160 0,012 2 Maly 21 0,043 0,007 16,187 555,391 1,851
100 0,1 10 Velky 114,8 0,228 0,035 10,404 363,757 10,104
43x43
200 0,5 100 Velky 1067,6 2,334 0,338 21,268 743,791 103,304
400 1 400 Velky 4373 9,313 1,239 33,946 | 1173,788 | 407,565
Poznamka [

Kombinovanéa standardni nejistota je #+35 %
(IEC 60580:2000/60601-2-54:2009
a lEC 60601-2-54:2009/AMD1:2015).
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Kvantitativni informace

Faktory zatizeni Vybér parametru Filtr. Namérené davky
S ]E = c H
i |3 I % g 2
8 z - ? S5 g 8 s s g
= £ 5 3 55 | 289 | 5 | es<|e%2|efs |82
e < 2 2 | 5 o3f| £ [S5E | 285 | Yog| 35|85 | 825 | £33
2 E 2 E ° 525 | 28 |TgE | 2S5 | o®E|EEE| 538|558 [55=
© 2 3 S 2 | 22 > S| E5- | &8== | E2E | 227
2 3 g S e 1 ' g g
3 3 £ |3 3 g 2
s ) E a @ g
160 0,012 2 Maly 2,9 0,194 0,303 90,897 1611,652 5,372
100 0,1 10 Velky 19,1 1,037 1,620 58,304 7,682 0,213
13x13
200 0,5 100 Velky 164,1 10,722 16,753 120,620 | 2195,061 | 304,870
400 1 400 Velky 823,7 43,078 67,310 121,158 | 2211,652 | 1228,696
100
160 0,012 2 Maly 29,7 0,204 0,319 95,666 | 3558,261 11,861
100 0,1 10 Velky 163,4 1,090 1,704 61,337 | 2407,617 | 66,878
43x43
200 0,5 100 Velky 1595,2 11,243 17,568 126,489 | 4963,617 | 689,391
400 1 400 Velky 5679,6 45,270 70,734 127,321 | 4418,609 | 2454,783
125 4,5
160 0,012 2 Maly 2,9 0,058 0,073 21,923 776,609 2,589
100 0,1 10 Velky 19,1 0,317 0,401 14,449 520,278 14,452
13x13
200 0,5 100 Velky 164,1 3,349 4,238 30,515 1068,730 | 148,435
400 1 400 Velky 823,7 13,470 17,047 30,685 1072,487 | 595,826
180
160 0,012 2 Maly 29,7 0,062 0,078 23,395 1085,478 3,618
100 0,1 10 Velky 163,4 0,338 0,428 15,416 728,765 20,243
43x43
200 0,5 100 Velky 1595,2 3,523 4,459 32,108 | 1509,496 | 209,652
400 1 400 Velky 5679,6 14,191 17,961 32,330 1515,913 | 842,174

Poznamka [ Kombinovanéa standardni nejistota je #+35 %

(IEC 60580:2000/60601-2-54:2009
a IEC 60601-2-564:2009/AMD1:2015).
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Kvantitativni informace

Faktory zatizeni Vybér parametru Filtr. Namérené davky
E) = c 5
N e |, % g 2
§ E “E ] s': 5 & 3 o g
- g %’. = :: ]"§a ® E‘E“ E?" E?E E“EA
o < 2 & £ QsE 3'@ S'=E S5 E Ragl e®2 | se< A 52>
S £ ®» < ) =X = To o E% 529 £-06 =<3 = > =20
& ? £ ~ ZIVCA ) sE | £=4 0®E| SSE| 535 | §58¢ S8z
& 3 g s 3- | gz | 5 T2 |uezT(eZS |2
> 8 = a >N g 3 £ g £
3 3 £ |8 3 g 2
ES o E Q o 2
160 0,012 2 Maly 3,8 0,253 0,395 118,573 | 2493,391 8,311
100 0,1 10 Velky 24,4 1,375 2,148 77,331 1679,791 46,661
13x13
200 0,5 100 Velky 239,3 14,530 | 22,704 | 163,467 | 3508,591 | 487,304
400 1 400 Velky 882,9 59,548 93,043 133,983 | 2882,504 | 2001,739
100
160 0,012 2 Maly 38,5 0,262 0,409 | 122,731 | 5744,348 | 19,148
100 0,1 10 Velky 210,7 1,444 2,257 81,244 | 3862,957 | 107,304
43x43
200 0,5 100 Velky 2124,2 15,252 23,832 171,587 | 8057,739 | 1119,130
400 1 400 Velky 8581,3 62,748 98,043 141,183 | 6629,009 | 4603,478
150 5,4
160 0,012 2 Maly 3,8 0,077 0,098 | 29,337 | 1208,087 | 4,027
100 0,1 10 Velky 24,4 0,426 0,539 19,410 819,235 22,757
13x13
200 0,5 100 Velky 239,3 4,548 5756 | 41,442 | 1714,226 | 238,087
400 1 400 Velky 882,9 18,687 23,651 34,057 1409,948 | 979,130
180
160 0,012 2 Maly 38,5 0,080 0,102 30,467 1700,870 5,670
100 0,1 10 Velky 210,7 0,453 0,573 20,646 | 1152,939 | 32,026
43x43
200 0,5 100 Velky 2124,2 4,803 6,078 43,764 | 2436,730 | 338,435
400 1 400 Velky 8581,3 19,748 24,993 35,990 | 2005,983 | 1393,043

Poznamka [

Kombinovanéa standardni nejistota je #+35 %
(IEC 60580:2000/60601-2-54:2009
a lEC 60601-2-54:2009/AMD1:2015).
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2.10 DETERMINISTICKE JEVY

K vyskytu deterministickych jevi mize dochézet, jestlize davka radiace pro urgity
organ nebo tkan prekroCi specificky prah. Konkrétnimi organy ¢i tkanémi
sledovanymi v diagnostické radiologii jsou kiize a o¢ni ¢oc¢ka. Numericka hodnota
prahové davky je v rozmezi 1 Gy az 3 Gy.

Jak ukazuji tabulky s kvantitativnimi informacemi, u&inky radiaéni davky, namérené
u tohoto zafizeni, jsou pod prahovou hodnotou zavaznych G¢ink( na kzi a oéni
G¢ocku u Clovéka.

Tento vySe zminény prah byl uréen Mezinarodni komisi pro radiaéni
ochranu(International Commission on Radiological Protection) (publikace ICRP
¢. 60).

Tabulky s kvantitativnimi informacemi (viz ¢ast 2.9) obsahuiji pfiklady dostupnych
faktor(l zatiZzeni pfi generovani obrazu a uvadéji indikaci davky, coz ovlivni kvalitu
radiace nebo radia¢ni davkovy pfikon pfi normalnim pouziti.

Jak je uvedeno v tabulkdch s kvantitativnimi informacemi, pocCet expozic
potfebnych pro dosazeni vySe popsanych hodnot maximalni radiace bude zaviset
na metodach vybranych pro jednotliva radiograficka vySetteni.

2.11 REKLAMACE VYROBKU

Kazdy zdravotnicky pracovnik (napfiklad zakaznik nebo uzivatel), ktery ma
néjakou stiznost nebo byl jakkoli nespokojen s kvalitou, trvanlivosti, spolehlivosti,
bezpetnosti, efektivitou nebo vykonem tohoto produktu, musi uvédomit
spole¢nost Agfa.

Pokud je funkce pfistroje chybna a mohla byt pfi¢inou nebo mohla pfispét k
zavaznému poranéni pacienta, je nutné okamzité telefonicky, faxem nebo pisemné
uvédomit spoleénost Agfa na nasledujici adrese:

Podpora AGFA Service — mistni adresy podpory a telefonni &isla jsou uvedeny na
webu www.agfa.com

AGFA N.V.
Septestraat 27, B-2640 Mortsel, Belgie

Fax +32 3 444 7094
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CAST 3 SPUSTENI A VYPNUTI

3.1 SPUSTENI

Systém musi byt napajen ze stejné skiiné elektrického rozvodu v mistnosti, ke které
je pfipojen generator rentgenového zareni; cely systém tedy musi byt napajen ze
stejné skfiné elektrického rozvodu.

POSTUP PRI ZAPNUTI SYSTEMU:

1. Zapnéte vypinaC na skfini elektrického rozvodu v mistnosti. Nesmi byt
aktivovan nouzovy vypinac.

2. Zapne se radiologicky stll, nasténny radiologicky stojan a stropni zavés.
Rozsviti se indikator ON/OFF (Zapnuto/vypnuto) na nasténném
radiologickém stojanu (zelené svétlo).

3. Stisknéte vypina¢ na ovladani generatoru rentgenového zafeni. Rozsviti se
indikator ON (Zapnuto) (zelené svétlo).

4, Zapnéte pracovni stanici NX.

llustrace 3-1
Spoustéci sekvence

Indikator ON/OFF (ZAP/VYP)

% || Stropni zavés \
; * S jednim panelem
ZN =
I
. Néasténny radiologicky e
E / stojan RAD Wall Stand DR I —
3 Elektricky rozvadéc 2

v mistnosti 2

Se dvéma panely

W
SN

Radiologicky stl

N

Pracovni stanice

Generator \@ 4
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3.2

Stropni zavés a radiologicky stll jsou rovnéz opatfeny nouzovym vypinatem, ktery
preruSuje dodavku proudu do pristroje. Po jeho stisknuti poCkejte témér jednu
minutu, nez pristroj zase zapnete.

POSTUP PRI VYPINANI

V NALEHAVEM PRIPADE SILNE STISKNETE NEKTERY
»sNOUZOVY VYPINAC” (ZPRAVIDLA CERVENE VYPINACE VE
TVARU HOUBY) NA SKRiNI ELEKTRICKEHO ROZVODU, NA
STROPNIM ZAVESU, NA OVLADANIi AUTOMATICKEHO
POLOHOVANI NEBO NA RADIOLOGICKEM STOLE. ABY BYL
TENTO VYPINAC PRiISTUPNEJSI, MUZE JICH BYT ROZMISTEN
PO MiSTNOSTI VETSi POCET.

ABY SE PRISTROJ IZOLOVAL OD ELEKTRICKE ROZVODNE
SITE, STISKNETE VYPINAC, KTERY SE NALEZA NA SKRIiNI
ELEKTRICKEHO ROZVODU V MiSTNOSTI.

POSTUP PRI VYPNUTI SYSTEMU

1.

2.

Vypnéte pracovni stanici NX Workstation.

Stisknéte tlacitko OFF (VYPNOUT) na ovladani generatoru rentgenového
zareni. Zhasne zelené svétlo.

Vypnéte vypinaC na skfini elektrického rozvodu v mistnosti. Neaktivujte
nouzovy vypinac.

Radiologicky stll, nasténny radiologicky stojan a stropni zavés se vypnou.
Zhasne indikator zapnuti/vypnuti nasténného radiologického stojanu.

PO VYPNUTIi SYSTEMU NEBO PO VYPNUTI NAPAJENIi SE
UVOLNi BRZDY POHYBU STROPNIHO ZAVESU V
LONGITUDINALNiI A TRANSVERZALNI OSE A BRZDY POHYBU
DESKY STOLU V LONGITUDINALNi A TRANSVERZALNI OSE.

54
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o, STROPNi ZAVES SE MUZE VOLNE POHYBOVAT PODEL
[ VAROVAN'] LONGI"I'UD'INIE\LNI' A TRANSVERZALNI OSY Pﬁl POUi!TI'
MINIMALNI SILY. PO POHYBU SE STROPNI ZAVES ZASTAVI V

CENTRALNI POLOZE.

DESKA STOLU SE MUZE VOLNE POHYBOVAT V

[ VAROVANi] LONGI"I'UD'INI:\'LNI'M A TRANSVERZALNIM SM'ERU PRI I?Ol'JiITI'

MINIMALNI SILY. POKUD SE PACIENT STALE NALEZA NA
STOLE, MUZE POTREBOVAT POMOC SE SESTOUPENIM Z
RADIOLOGICKEHO STOLU.

llustrace 3-2
Vypinaci sekvence

Pracovni stanice NX

I | il v Indikator ON/OFF (ZAP/VYP)

* S jednim panelem ‘

OFF (VYP)

4

Nasténny radiologicky stojan
RAD Wall Stand DR 4

Ovladani T
rentgenu

| ==
Elektricky rozvadéc
v mistnosti

* Se dvéma panely

Radiologicky stul
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Tato stranka byla zamérné ponechana prazdna.
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CAST 4 STROPNI ZAVES: PROVOZ

llustrace 4-1
Stropni zavés: nazvy soucasti

Longitudinalni kolejnice . Transverzalni koleinice

Teleskopicky sloupek

Nouzovy vypina¢ (automaticky model)

Trubice

Ovladaci konzola

L-blok .
Kolimator

SOUSTAVA KOLEJNIC

Soustava kolejnicje tvofena dvéma pary kolejnic, zhotovenych z hliniku; dostupné
jsou jejich rizné délky (viz &ast 1.2). Kolejnice umoziuji pohyb voziku podél
longitudinalni a transverzalni osy.

Longitudinalni kolejnice neboli osa (X) jsou profilované drazky o rGzné délce,
které slouZi k upevnéni stropniho zavésu ke stropu. Jsou oznaceny zelenymi
pruhy, jejichZ barva odpovida barvé tlacitek brzd na ovladaci konzole.

Transverzalni kolejnice neboli osa (Y), tvofi horizontalni konstrukci,
pfipevnénou k longitudinalnim kolejnicim dvéma soustavami loZisek, které
umoznuji pohyb podél longitudinalnich kolejnic. LoZiska rovnéz umoznuji
vyrovnani transverzalnich kolejnic s radiologickym stolem. Jsou oznaceny
oranzovymi pruhy, jejichz barva odpovidéa barveé tlacitek brzd na ovladaci konzole.

Se systémem mlze byt dodavana podplrna kolejnice pro kabel, coz je
jednodrazkova kolejnice stejné délky jako longitudinalni kolejnice, ktera je
umisténa za longitudinalni kolejnici.
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llustrace 4-2

Osy a drahy stropniho zavésu

Vertikalni osa (Z)

+135°
Nastaveni uhlu rentgenky
v ose alfa

Dol

iy

+180°
Nastaveni uhlu rentgenky
v ose beta

VoziK

Vozik obsahuje nékteré elektronické a mechanické komponenty stropniho zavésu
a nese teleskopicky sloupek, sestavu L-bloku, podpéru rentgenky s rentgenkou,
kolimator a ovladaci konzolu.

TELESKOPICKY SLOUPEK

Je sestaven ze Ctyr rliznych Sestithelnikovych ocelovych trubic rlizné velikosti.
Teleskopicky sloupek je pfipevnén k voziku a umozfiuje vertikalni pohyb sestavy
rentgenky ve vertikalni ose (Z). Tento pohyb je kontrolovan vertikalni brzdou.

Vertikalni drédha ohniska je 1570 mm (61,8 palce). Minimalni vzdalenost mezi
ohniskem a stropem je 737 mm (29 palc() a maximalni vzdélenost je 2307 mm
(90,8 palce).
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SESTAVA L-BLOKU

Tato sestava predstavuje spojeni mezi teleskopickym sloupkem a sestavou
rentgenky a kolimatoru. Obsahuje elektronické a mechanické komponenty, které
umoznuji pohyb rentgenky v ose alfa (angulace) a ose beta (rotace).

PODPERA RENTGENKY

Nese rentgenku, kterd mize rotovat kolem vertikalni osy teleskopického sloupku
(osa beta) o +£180° z celni polohy (0°), a kterd& mize rotovat kolem jeho
transverzalni osy (osa alfa) o +135° z polohy 0° (kolma k podlaze).

KOLIMATOR
Zavés umoznuje dvé metody kolimace:
. Ruéni koliméator Ralco R225/R225 DHHS

. Automaticky kolimator Ralco R225ACS

llustrace 4-3
Kolimatory

Ruéni kolimator Automaticky kolimator
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OVLADACI KONZOLA

Ovladaci konzola umoZzniuje obsluze oviadat pohyby (ru¢ni a/nebo motorizované)
stropniho zavésu a rovnéz automatické pohyby systému (automatické sledovani,
automatické polohovani, automatické centrovani.)

Tlaéitka brzd se pouzivaji k ovladani brzd/pohybl v jednotlivych oséch. Pfi
stisknuti a podrzeni tladitka se uvolni brzda, takze se zatizeni mlze pohybovat ve
volné ose. Po uvolnéni tlagitka se aktivuje brzda a pohyb se zastavi.

Poznémka = PFi stisknuti kteréhokoli z tlaCitek na dotykové obrazovce nebo
tlaCitek brzd na ovladaci konzole béhem automatického pohybu
dojde k jeho automatickému zastaveni.

llustrace 44
Ovladaci konzola a tlaéitka brzd

Brzda osy alfa. Uhel rentgenky. Brzda longitudinalni osy. Vpravo a vlevo.

Brzda pro vSechny sméry. Transverzalni a
longitudinélni. Podle konfigurace budou pfi
instalaci rovnéz aktivovany osa vertikélni a/nebo
alfa.

Brzda transverzalni osy. VVzad a vpred.

Brzda vertikalni osy. Nahoru a dold. Brzda osy beta. Rotace rentgenky.

I
®©e 0

Volantova brzda pro véechny sméry. Transverzalni a longitudinalni. Podle konfigurace mlze byt pfi instalaci rovnéz aktivovéna jiné osa.

Vzdy pouZivejte volantovy oviada¢ na ovladaci konzole k fizeni vSech ru¢nich
pohybl stropniho zavésu. Jinak mize dojit k poranéni obsluhy v mistech, kde se
nalézaji body potencialniho skfipnuti.
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41 OVLADACIi KONZOLA S DOTYKOVOU OBRAZOVKOU

Poznamka [

llustrace 4-5
Ovladaci konzola

Automaticky i poloautomaticky model stropniho zavésu jsou dodavany s ovladaci
konzolou s dotykovou obrazovkou a grafickym uzivatelskym rozhranim (GUI),
které umozni obsluze konfigurovat techniku expozice, pracovni stanici a polohu
rentgenky a DR detektor(.

Zména kteréhokoli parametru na uZivatelském rozhrani stropniho
zavésu nebo akviziCni pracovni stanici bude mit za nasledek zménu
obajiho.

UZivatelské rozhrani obou systémda je témér podobné, se stejnymi funkcemi, avSak
zasady pfi pohybech jsou jiné:

. Automaticky systém. Pohyb ve vSech osach je pohanén motorem a je
mozné automaticky pohybovat rentgenkou ve vSech smérech. Funkce
automatického polohovani, automatického centrovani a automatického
sledovani jsou dostupné ve vSech oséach.

. Poloautomaticky systém. Pouze pohyb ve vertikalni ose je pohanén
motorem; neni mozné automaticky pohybovat rentgenkou ve vSech
smérech, funkce automatického polohovani, automatického centrovani a
automatického sledovani jsou dostupné pouze ve vertikalni ose. Podél
transverzalni, longitudinalni osy a alfa a beta osy pohybujte stropnim
zavésem rucné.

Volantovy ovlada¢

Dotykovéa obrazovka

Tlacitka brzd

Brzda pro vSechny sméry
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Rozhrani dotykové obrazovky se sklada z nasledujicich datovych oblasti:

L]

PATIENT INFORMATION (INFORMACE O PACIENTOVI). Je zobrazeno
jméno pacienta.

o COLLIMATOR (KOLIMATOR). ReZim a konfigurace indikatoru kolimace.

. MOVEMENTS & WORKSTATIONS (POHYBY A PRACOVNI STANICE).
Vyberte pracovni stanici a aktivujte/deaktivujte automatické pohyby.

. CEILING SUSPENSION (CS) STATUS (STAV STROPNIHO ZAVESU).
Kontrola stavu stropniho zavésu.

. EXPOSURE CONFIGURATION AREAS (OBLASTI KONFIGURACE
EXPOZICE). Stisknutim zvolite tyto oblasti, takZze je bude mozné
konfigurovat.

. DATA AREA (OBLAST DAT). Umoznuje kontrolu a modifikaci, podle
dostupné oblasti. V zavislosti na zvolené oblasti konfigurace expozice se
meéni zobrazené parametry.

Poznamka [ V zavislosti na konfiguraci stropniho zavésu se nékteré oblasti
konfigurace nemusi na dotykové konzole zobrazovat.

llustrace 4-6
Uvodni zobrazeni na dotykové obrazovce

Pohyby a pracovni stanice

Informace o pacientovi Patient Name

Kolimator AUTO  43x43

Oblast Gdaji o expozici

Oblasti konfigurace expozice

Stav stropniho zavésu
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Stisknutim tlacitek oblasti konfigurace ziskate k témto oblastem pfistup.

. INFO (INFORMACE) - kontrola konfigurace expozice: Udaje o pacientovi,
kolimace a konfigurace APR, poloha rentgenky, metoda a konfigurace
AEC.

. POSITION (POLOHA) - konfigurace polohy rentgenky.
. RAD (RADIACE) - konfigurace metody a jeji Upravy.

. PROGRAMMED POSITION (NAPROGRAMOVANA POLOHA) (PP).
Automaticky konfiguruje polohu rentgenky a dalSi radiologické parametry.

Oblast Ize kdykoli zménit.

V zavislosti na konfiguraci strooniho zavésu se nékteré oblasti
konfigurace nemusi na dotykové konzole zobrazovat.

411 VYBER PRACOVNI STANICE

Poznamka [

TlaCitka pracovni stanice jsou vzdy dostupna tak, aby bylo mozné zménit
pozadovanou volbu.

DIRECT WORKSTATION (PRIMA PRACOVNI STANICE): Stisknutim zvolite
pfimou expozici v pfipadé, Ze neni potfebny DR detektor. Jestlize je zvolena tato
moznost, Ize v kterémkoli okamziku provést expozici bez pouZiti vyrovnani DR
detektoru a rentgenky. U pfimé pracovni stanice nejsou dostupné ovladaci prvky
AEC, ani pohyby automatického centrovani a automatického sledovani.

RAD TABLE WORKSTATION (PRACOVNIi STANICE RADIOLOGICKEHO
STOLU): Stisknutim vyberte expozici radiologického stolu s pouzitim DR
detektoru. PFi zvoleni této moZnosti se rozsviti indikator aktivni pracovni stanice
radiologického stolu (pod hornim krytem baze). U systému s jednim panelem
Ize tuto moznost zvolit pro praci s nasténnym radiologickym stojanem RAD Wall
Stand DR ve vodorovné poloze.

RAD WALL STAND WORKSTATION (PRACOVNi STANICE NASTENNEHO
RADIOLOGICKEHO STOJANU): Stisknutim vyberte expozici s pouZitim
nasténného radiologického stojanu s pouzitim DR detektoru. Pfi zvoleni této
moznosti se rozsviti indikator aktivni pracovni stanice nasténného radiologického
stojanu (pod hornim krytem baze).

Po upravé nebo zvoleni pracovni stanice je volba automaticky
pfenesena na generator rentgenového zareni.
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4.1.2 OVLADACI PRVKY A INDIKATORY POHYBU

AUTO-CENTER (AUTOMATICKE CENTROVANI). Aktivuje funkci automatického
centrovani tak, aby se vyrovnala rentgenka s DR detektorem. Musi byt vybrana
pracovni stanice radiologického stolu nebo pracovni stanice nasténného
radiologického stojanu. Tato volba neni aktivni u pfimé pracovni stanice.

AUTO-TRACKING (AUTOMATICKE SLEDOVANI). Aktivuje pohyb pfi
automatickém sledovani. Je mozné jej aktivovat pouze v pfipadég, Ze je rentgenka
srovnana s DR detektorem vybrané pracovni stanice, pracovni stanice
radiologického stolu nebo pracovni stanice nasténného radiologického stojanu.
Tato volba neni aktivni u pfimé pracovni stanice. Funkce automatického sledovani
z(istavéa aktivni pouze po dobu 5 minut po deaktivaci stropniho zavésu.

PARKING POSITION (PARKOVACI POLOHA). Ukazuje, kdy rentgenka doséhla
konfigurované polohy nebo automatické polohy. Aktivni u vSech pracovnich
stanic.

DETENT SKIPPER (PRESKOCENI ARETACE). Stisknutim aktivujete funkci
preskoceni bod( aretace. Jestlize je tato funkce aktivni, neni aktivovan zadny
aretac¢ni bod. Aktivni u v8ech pracovnich stanic.

41.3 INDIKATOR STAVU STROPNIHO ZAVESU

Aktualni stav stropniho zavésu je uveden v pravém dolnim rohu konzoly dotykové
obrazovky. Dostupné stavy jsou:

Stropni zavés je pripraven k provedeni rentgenovych expozic. Je vyrovnan
s DR detektorem. Stropni zavés a DR detektor jsou vyrovnany, jestlize centralni
svazek rentgenky zasahne vnitfek predem definované oblasti pro pfijem obrazu.
Tuto oblast definuje servisni technik béhem konfigurace a kalibrace.

Stropni zavés v pohybu. Neni mozné provadét rentgenové expozice.

Stropni zavés se zastavil, neni vycentrovan s DR detektorem. Neni mozné

provadét rentgenové expozice.

Stropni zavés neni synchronizovan s generatorem.

Interlocky rentgenového zafeni. Neni mozné provadét expozice. Stisknutim
zjistéte pficinu stavu (viz ¢ast 4.2.3.5 ,Interlock rentgenového zareni®, kde jsou
uvedeny dalsi podrobnosti).

64
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4.1.4 OBLAST INFORMACI

INFO (INFORMACE) se zobrazi ihned po zapnuti stropniho zavésu. Na této
obrazovce je mozné provést nasledujici kontroly:

o Konfigurovana expozice.
o Poloha rentgenky:
= SID (VZDALENOST ZDROJ - OBRAZ)
- ANG (UHEL) neboli angulace rentgenky
= ROT (ROTACE) neboli Uhel rotace rentgenky

= TILT (NAKLON) neboli Uhel néklonu DR detektoru nast&nného
radiologického stojanu

o Nastavena poloha rentgenky a metoda, odliSné parametry 2P nebo 3P
v zavislosti na metodé (kV-mAs nebo kV-mA-ms).

. Zda je nastavena funkce AEC.

llustrace 4-7
Obrazovka s informacemi

Patient Name

AUTO 43x43

Ankle AP

Jestlize se hodnoty polohy zobrazuji bile, jedna se o aktualni hodnoty; ¢erné
zobrazené hodnoty byly nastaveny dfive jako vychozi nastaveni.
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llustrace 4-8
Popis polohy rentgenky a vertikalniho naklonu DR detektoru

ANG (UHEL)

-135° 135°
N ~/

AN

TILT (NAKLON)
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4.1.5 OBLAST RAD (RADIACE)
Vyberte pro konfiguraci metody:

E ﬁ m AEC (AUTOMATICKE RIZENi EXPOZICE). Je moZné vybrat jakoukoli kombinaci
oblasti AEC. Vybrana moznost bude zvyraznéna pomoci stinovaného pozadi.

=

") [oa) o

Je mozné, Zze funkce AEC je v prislusné konfiguraci nedostupna, nebo Ze je
nedostupna, protoze byla vybrana pfima pracovni stanice. Zobrazuje se, ale neni
mozné ji nastavit.

FOCAL SPOT (OHNISKO). Pri stisknuti tohoto tlacitka Ize pfepinat mezi malym
“EI a velkym ohniskem.

mA OPERATING MODE (REZIM PROVOZU). mAs (2P) nebo mA/ms (3P) se pfi
mAs ’ ms stisknuti tlacitka pfepne. Konfigurace metody:

. kV a mAs pro 2P.

. kV, mA a ms pro 3P.

PARAMETERS (PARAMETRY). Stisknutim tlacitka INCREASE/DECREASE
@|E] (ZVYSIT/SNIZIT) nastavte pozadované hodnoty.

Poznamka [ V8echny nové nastavené tpravy parametrti se automaticky pfevedou
do generatoru rentgenového zareni.

llustrace 49
Obrazovka RAD (RADIACE)

AEC je aktivni AEC neni aktivni

Parametry 2P Metoda 2P Parametry 3P Ohnisko Metoda 3P
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4.2 POHYBY STROPNIHO ZAVESU

o, POHYBY ZARIZENi SLEDUJTE ZVLAST PECLIVE. ZABRANTE
[ VAROVAN |] KOL!ZiM SYSTEMU S PODLAHOl:l, STEI\!I}MI'A JINYN“II PRVKY'
V MISTNOSTI. MOHLO BY DOJIT K VAZNEMU POSKOZENI

ZARIZENI.

., SE ZVLASTNi PECLIVOSTi MONITORUJTE POLOHU CASTI

[ VAROVAN |] TELA PACI“EN'TA (RUCE, NOHVY, PRSTY, ATD.), IU\BY NEDOSLO

K PORANENI PACIENTA PRI POHYBECH PRISTROJE. JE

NUTNE, ABY SE PACIENTOVY RUCE NALEZALY MIMO
POHYBLIVE SOUCASTI PRISTROJE.

JE TREBA ODSTRANIT Z DRAHY POHYBU PRISTROJE
INTRAVENOZNi HADICKY, KATETRY A DALSi LINKY
PRIPOJENE K PACIENTOVI.

., K OVLADANIi A POHONU POHYBU PRiISTROJE POUZIJTE
VAROVANl VOLANTOVY OVLADAC KONZOLY, NIKDY NETLACTE PRIiMO
NA ZARIZENI.

., TELESKOPICKY SLOUPEK SE POHYBUJE NAHORU A DOLU,

[ VAROVAN |] PF"'!ICEMZ V'ZI'\IIKAJI: OBLASTI S MOZN?MI BODYOS“KF"iiPNl'JTI'.

NASLEDUJICI OBRAZEK UKAZUJE MISTA, KDE MUZE DOJIT K

PORANENiI CI SKRIPNUTi PACIENTA NEBO OBSLUHY.

DAVEJTE PROSIM POZOR, ABY V TECHTO OBLASTECH

NEDOSLO KE SKRIPNUTi ANI K PORANENi PACIENTA CI
OBSLUHY.

llustrace 4-10
Mozné body skripnuti

e
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. ABY BYL POHYB ZAVESU SPRAVNY, PRED ZAPNUTIM
[ VAROVAN |] NAPAJENI'“AV POHYBEM PRISTROJE ZKONTROLUJTE, ZE SE
NA PODPERE RENTGENKY ANI NA POVRCHU L-BLOKU

NENALEZA ZADNY PREDMET ANI PREKAZKA.

— TOTO ZARIZENi SE MUZE POHYBOVAT V RUZNYCH OSACH.
[ VAROVAN |] DAVEJTE PROSIM POZOR, ABY SE V OBLASTI POHYBU

ZARIZENi NENALEZAL PACIENT ANI OBSLUHA/PERSONAL.
VZDY DAVEJTE POZOR, KDE STOJITE. Z OBLASTI MOZNE
KOLIZE ODSTRANTE VSECHNY PREDMETY.

JE NUTNE NEJPRVE UMISTIT ZARIZENi DO VYCHOZi POLOHY
PRO RADIOLOGICKE VYSETRENI A TEPRVE AZ PO ZASTAVENI
SYSTEMU UMISTIT PACIENTA.

., TOTO ZARIZENi MUSi OVLADAT POUZE JEDINA OSOBA

[ VAROVAN |] OBSvL'UHY. JE NUTNO SE WI'-I!\IOU'T SOUCASNE KOM?INACI

TLACITEK POHYBU A ZARENI. KOMBINACE TECHTO

CINNOSTI JE POVOLENA, POUZE POKUD JE POZADOVANA
V TETO PRIRUCCE.

— V PRIPADE NEZBYTNOSTI VYPNETE STROPNi ZAVES SILNYM
[ VAROVAN |] STISKNUTIM NOUZOVEHO VYPINACE (CERVENY HRIBOVITY

VYPINAC) NA PODPERE RENTGENKY, OVLADANI
AUTOMATICKEHO POLOHOVANIi NEBO NA SKRINI
ELEKTRICKEHO ROZVODU V MiSTNOSTI.

4.2.1 RUCNi POHYBY STROPNIHO ZAVESU

Postup pro pohyb zafizenim vzhledem k jeho osam:

1. Stisknéte a podrzte odpovidajici tlacitko brzdy pfislusné osy na ovladaci
konzole. Brzda se uvolni.

2. Presunte stropni zavés do pozadované polohy.

3. Uvolnéte tlagitko. Tim se obnovi pfisun energie k brzdé.

Aby bylo mozné provadét volné vSechny pohyby na vertikalni, transverzalni nebo
longitudinalni ose, uvolnéte tlagitko brzdy pro v§echny sméry, které se naléza na
volantovém ovladacdi stropniho zavésu.

Poznamka [ Pohyb zafizeni se zastavi v bodech aretace i v pFipadeé, Ze byla brzda
uvolnéna. Znovu stisknéte a uvolnéte toto tlacitko, aby pohyb mohl
pokraCovat.
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4.2.2 BODY ARETACE

llustrace 4-11

Body aretacejsou definované pracovni polohy, v nichz se aktivuji zamky, jakmile
stropni zavés nékteré z téchto poloh dosahne. Pohyb, ktery se zastavil v bodu
aretace, obnovite stisknutim odpovidajiciho tlagitka uvolfujiciho brzdu a ru¢nim
posunovanim, nebo mdzete provést pohyb k dalsi automatické poloze.

Body aretace pro pfistroj specifikuje servisni technik podle poloh uzite¢nych pfi
normalnich radiografickych vySetfenich. Takze:

Body aretace alfa a beta

Na longitudinalni a transverzalni ose jsou konfigurovany tak, aby vysledkem
bylo bud’ spravné vyrovnani receptoru ve sméru, kterym je namifena
rentgenka, nebo spravné vyrovnani v nékterych specifickych polohach
definovanych uzivatelem.

Na vertikalni ose jsou definovany podle definované vzdalenosti SID (Zdroj
- obraz).

Na osach alfa a beta jsou nastaveny vyrobcem na 45°. U automatického
systému je mize upravit servisni technik. U poloautomatického systému
jsou body aretace pevné nastaveny na 45° a nelze je upravit.

Aretace na ose alfa Aretace na ose beta
o
+ 1350 +180
(Angulace rentgenky) (Rotace rentgenky)
[0}
Ohnisko 180
135°
(o} /
y 135
=
000 90° (@ __90°
- l . Ohnisko
A 45°
\.45°
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Existuji rizné druhy bod( aretace:

. Body aretace volného pohybu a elektronické body aretace. Oba
systémy jsou ve vychozim nastaveni dodavany s body aretace volného
pohybu. Tyto body definuje software v kazdé koncové naprogramované
poloze (PP) nebo automaticky nastavené poloze:

. Pokud pouzivate automaticky systém, viz &ast 4.2.4 — “Poloha.
Automaticky systém - automatické polohovani.“ a cast 4.2.6 -
»~Naprogramované polohy (PP)".

. Pokud pouzivate poloautomaticky systém, viz ¢ast 4.2.5 — “Poloha.
Poloautomaticky systéem - ,Pfedprogramované polohy (PP)"
elektronické body aretace jsou volitelné.

. Softwarové definované body aretace pfi ruénim pohybu. V nékterych
pfipadech je mozné nakonfigurovat az 4 rlzné aretaéni polohy pro kazdou
osu a pracovni stanici. Tato moznost je dostupna pouze v pfipadé, ze
zakaznicky technicky servis tuto konfiguraci zménil. V téchto bodech
aretace zafizeni pfi plynulém ru¢nim pohybu aktivuje brzdy, pokud je pohyb
rychlejsi, nez je nakonfigurovano, areta¢ni bod bude vynechan.

. Mechanicka aretace poloautomatického stropniho zavésu. Pro
longitudinalni (podélnou) a transverzalni (pfi€nou) osu se dodava sestava
mechanickych bodl aretace. Tuto sestavu mechanickych bod( aretace
nainstalujte, pokud je potfebna ke zlepseni funkce automatického
sledovani v bodech aretace. Pokud jsou aktivovany elektronické body
aretace, jejich instalace neni povinna.

V nasledujicich situacich zazni signal zvukové vystrahy:
. Zafizeni vstoupi do oblasti vlivu bodu aretace nebo ji opusti.

. Bod aretace je aktivovan.

Aby se stropni zavés nezastavil v téchto bodech aretace, pohybujte stropnim
zavésem rychleji, takze body aretace mine, nebo stisknéte tlacitko pfeskoceni
bodd aretace, ¢imz dojde k deaktivaci véech bodU aretace.

Pfi vychozim nastaveni je konfigurovan jeden bod aretace ve stfedu obou
receptorll (receptoru radiologického stolu a néasténného stojanu). Pokud je
aktivovana funkce automatického sledovani, je tento bod aretace v uvedeném
vychozim bodé konfigurovan automaticky; jestlize je receptor pfesunut do nové
polohy a funkce automatického sledovani je znovu aktivovana, bude tato nova
poloha automaticky konfigurovana jako novy bod aretace.
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4.2.3 AUTOMATICKE POHYBY

Existuji tfi typy motorizovanych/automatickych pohyb(: Automatické polohovani,
automatické sledovani aautomatické centrovani.

Poznamka [ Automaticky stropni zavés je vybaven funkci motorizovaného pohybu
ve vSech osach, poloautomaticky stropni zavés je vybaven funkci
motorizovaného pohybu pouze ve vertikalni ose. MoZné jsou tedy
pouze automatické pohyby ve vertikalni ose.

Poznéamka = Dotknete-li se jakéhokoli tlaitka na dotykové obrazovce konzoly
béhem automatického pohybu, pohyb se zastavi.

4.2.3.1 OVLADANIi AUTOMATICKEHO POLOHOVANI

Ovladaci konzola pro automatické pohyby umozniuje dalkové ovladani pohybl pfi
automatickém centrovani a parkovani (automatické polohy), pokud ji pouZijete
namisto konzoly stropniho zavésu.

Stisknutim a podrzenim tlagitka PARKING (PARKOVANI) pro pohyby
automatického polohovani nebo AUTO-CENTER (AUTOMATICKE CENTROVANI)
pro automatické centrovani a naprogramované polohy (PP) a zahajte automaticky

pohyb.
. Jestlize tlagitko béhem pohybu uvolnite, veSkery pohyb se zastavi.
. Jestlize tlagitko opét aktivujete, pohyb se obnovi tam, kde se zastavil.

llustrace 4-12
Ovladani automatického polohovani

Parkovani Automatické centrovani

® @
@

@\
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4.2.3.2 DALKOVY OVLADAC

Dalkovy ovladacje volitelnym doplinkem, dodavanym pouze pro automatické
systémy DX-D 600.

Dalkovy ovladacumoziuje nasledujici:
- ovladat aperturu lamel automatického kolimatoru a osvétleni,

= posunovat vertikalné DR detektor na nasténném radiologickém
stojanu RAD Wall Stand DR,

. ovladat automatické pohyby, automatické centrovani, automatické
sledovani a automatické polohovani,

. pohybovat stropnim zavésem ve vSech osach a

- pohybovat DR detektorem radiologického stolu.

llustrace 4-13
Dalkovy ovladaé

Ovladaée kolimatoru

Ovladani nasténného radiologického stojanu

Ovladaci prvky stropniho zavésu

Ovladaci prvky
automatickych pohybu

Ovladaci prvky radiologického sto
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Pouzivani dalkového ovladace:

1. Nasmérujte dalkovy ovlada¢ na vozik stropniho zavésu, kde je umistén
infraCerveny (IR) detektor.

llustrace 4-14
Infraéerveny (IR) detektor stropniho zavésu

2. Jestlize chcete pohybovat zafizenim, drzte stisknuté tlagitko pozadovaného
pohybu.
3. Uvolnénim tlagitka ukongite pohyb zafizeni poté, co bude dosazeno

pozadované polohy, nebo poté, co bude dokonen automaticky pohyb.

Poznamka [ Dalkovy oviada¢ musi mit volnou pfimou drahu ke stropnimu zavésu.
Pokud se mezi nimi nalézaji jakékoli osoby &i pfedméty, pohyb
systému nebude zahajen nebo se zastavi.
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Délkovy ovlada¢ ma nasledujici funkce:

Nastaveni VELIKOSTI POLE KOLIMATORU V LONGITUDINALNIM SMERU:
3|1: a. Stisknutim horni ¢asti tohoto tlacitka zavrete kolimator.
b. Stisknutim dolni ¢asti tohoto tladitka oteviete koliméator.

VYPINAC LAMPY kolimatoru.
ZAPNE / VYPNE lampu kolimatoru.

Nastaveni VELIKOSTI POLE KOLIMATORU V TRANSVERZALNIM SMERU:
a. Stisknutim horni ¢asti tohoto tlacitka zavrete kolimator.
b. Stisknutim dolni ¢asti tohoto tladitka oteviete koliméator.

Pohyb DR detektoru DOLU.
Stisknutim a podrzenim muiZete spustit doldl DR detektor na nasténném
radiologickém stojanu RAD Wall Stand DR.

Pohyb DR detektoru NAHORU.
Stisknutim a podrzenim mUzete zdvihnout DR detektor na nasténném
radiologickém stojanu RAD Wall Stand DR.

PARKING POSITION (PARKOVACi POLOHA).
Drzte stisknuté pfi pfechodu do kterékoli parkovaci polohy nebo
automatické polohy; (viz bod 4.2.4.)

AUTO-CENTER (AUTOMATICKE CENTROVANI).
Drzte stisknuté pfi automatickém centrovani (viz bod 4.2.3.6.)

AUTO-TRACKING (AUTOMATICKE SLEDOVANI).
Stisknutim tuto funkci aktivujete/deaktivujete (viz bod 4.2.3.7.)
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- Nastaveni uhlu rentgenky
&5 a Drzte stisknuté levé tlagitko pro pohyb rentgenky od 0° do -1350

b Drzte stisknuté pravé tlagitko pro pohyb rentgenky od 0° do 135°

-1350 -, 1350
-90° 90°
/ ol?‘F'lo
-4507 450
lgo

Vertikalni vychyleni rentgenky
a Drzte stisknuté levé tlacitko pro pohyb nahoru
b Drzte stisknuté pravé tlacditko pro pohyb dold

Longitudinalni vychyleni rentgenky
a Drzte stisknuté levé tlacitko pro pohyb doleva
b Drzte stisknuté pravé tlagitko pro pohyb doprava

o
g e
,l, -—

Transverzalni vychyleni rentgenky
a Drzte stisknuté levé tlacitko pro pohyb dopredu
b Drzte stisknuté pravé tlagitko pro pohyb dozadu

Rotace rentgenky
a. Drzte stisknuté levé tlacitko pro pohyb rentgenky od 0° do -180°
b Drzte stisknuté pravé tlagitko pro pohyb rentgenky od 0° do 180°

&

180°

o
Y 135

90°

\ 450

Pohyb DR detektoru doleva
Podrzte tento ovladaci prvek stisknuty pro pohyb DR detektoru radiologického
stolu smérem doleva.

Pohyb DR detektoru doprava
Podrzte tento ovladaci prvek stisknuty pro pohyb DR detektoru radiologického
stolu smérem doprava.
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Délkovy ovladac je napajen devitivoltovou alkalickou baterii (stejny typ jako do
tranzistorového radia). Postup pfi vyméneé:

1.

2.

Sejméte kryt pfihradky pro baterii.
Vyjméte baterii z pruzinového konektoru.
Vymeénte starou baterii za novou.

Vrat'te na misto a upevnéte kryt.

Vyména baterie dalkového ovladace
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4.2.3.3 NOUZOVY VYPINAC AUTOMATICKYCH POHYBU

llustrace 4-16

Systém DX-D 600 je vybaven rliznymi nouzovymi vypinaci, které jsou umistény na
povrchu krytll rentgenky ve stropnim zavésu (pouze u automatickych systéma),
na radiologickém stole, na automatickém ovladani polohy a na skfini elektrického
rozvodu v mistnosti. Jestlize je nouzovy vypinac stisknuty, je systém vypnuty.

Jestlize chcete uvolnit nouzovy vypinag, staci stisknout a otoit po sméru
hodinovych ruci¢ek Cerveny hfibovity vypina€. Spravny smér je na vypinaci
vyznaden Sipkou.

Nouzové vypinace rentgenového systému

4.2.3.4 ZASADY BEZPECNOSTI PRI AUTOMATICKYCH POHYBECH

Jestlize provoz zafizeni manualné ovlada obsluha, je nebezpeci kolize s jinymi
zafizenimi, soucastmi v mistnosti a zejména s jinymi osobami obsluhujicimi
zarizeni a s pacienty velmi nizké a obsluha jej mize v plném rozsahu ovladat.

Pokud se vSak jedna o poloautomaticky nebo automaticky systém, je nutné
pfi automatickych pohybech dodrZzovat nékolik bezpecnostnich pravidel, ktera
brani poranéni (rozdrceni) pfi kolizich.

o Rychlost automatickych pohybd je optimalizovana vzhledem k bezped&nosti
a produktivité.

o Od obsluhy se bude vyzadovat, aby stiskla a podrzela kterékoli z tladitek
na automatickém ovladani polohy, aby se uvolnily vSechny brzdy a dosSlo
k zahajeni pohybu. Ihned po uvolnéni tlacitka se zafizeni zastavi.
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Uzivatelské pfirucka

V okoli obou DR detektor(l jsou aktivovany oblasti volumetrické ochrany.
Kolem pacienta ulozeného na radiologickém stole nebo umisténého u
nasténného radiologického stojanu RAD Wall Stand DR musi byt
nakonfigurovana virtualni bezpecnostni oblast.

Virtualni bezpecénostni oblasti pacienta

305 mm (12 palcl)

Rychlost zafizeni bude omezena na polovinu a aktivuje se zvukovy signal,
kdykoli se zafizeni ocitne blize nez 305 mm (12 palctl) od desky stolu pro
uloZeni pacienta nebo blize nez 100 mm (4 palce) od bocni cCasti
radiologického stolu.

Uvnitf téchto chranénych oblasti Ize volné vykonavat ruéni pohyby,
automatické pohyby smétujici zvendi na kterékoli misto uvnitf této oblasti
v8ak jsou zakazany. Jsou povoleny automatické pohyby uvnitf virtualni
bezpecnostni oblasti, které umoziuji inik z této oblasti, tyto pohyby
vS§ak probihaji snizenou rychlosti.

V téchto oblastech nebude po aktivaci ovladae zastaveni nebo zpétného
chodu obsluhou pohyb pokracovat dale nez 13 mm (0,5 palce).

Minimalni SID pro automatické pohyby > 950 mm (37,4 palct).

Maximalni SID pro automatické pohyby <4000 mm (137,5 palct), pokud
to dovoluje usporadani mistnosti a rozméry kolejnic.

Pokud dojde ke kolizi, maximalni tlak je omezen na 178,6 kg/m
(10 liber/palec) a 178 newtond (40 liber)

Pokud obsluha zméni polohu DR detektoru v pribéhu pohybu
automatického centrovani, stropni zavés tento pohyb zastavi a premisti jej
do plvodni polohy.

Pfi aktivnim signalu interlocku vstupu nebude mozZné provést Zadny
automaticky pohyb.
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4.2.3.5 INTERLOCK RENTGENOVEHO ZARENI

llustrace 4-18

Indikator INTERLOCK rentgenového zateni se zobrazuje v dolni ¢asti konzoly v
oblasti stavu stropniho zavésu. Jakmile je interlock aktivovan, neni mozné
provadét expozice; stisknutim indikatoru ziskejte informace o pfi¢inach interlocku.

Priciny aktivace interlocku se zobrazuji na ovladaci konzole; pfipadné stisknéte
indikator interlocku, aby se znovu zobrazily.

Stav interlocku rentgenového zareni

Auto-Motion
Geometry

Collimator

Indikator interlocku

Pric¢iny mohou byt v jednom okamziku r(izné, tj. nemusi se jednat pouze o jednu
pfic¢inu; aby se deaktivoval interlock rentgenového zafeni, musi byt vSechny
napraveny:

HLASENI

POPIS

MANUALNi POHYB

Se zavésem je pohybovano ru¢né.

AUTOMATICKY POHYB

Automaticky pohyb zavésu (automatické polohovani, automatické sledovani, automatické centrovani,
atd.).

ZADNY DETEKTOR

Neni vlozen detektor.

ZADNA SID SID neni k dispozici. Zavés nemi¥i na detektor nebo je od ngj pfili§ daleko.
GEOMETRIE SID neni k dispozici. Zavés nemifi na detektor.

KOLIMATOR Kolimator v pracovnim rezimu

MRIZKA-SID Aktualni SID mimo konfigurovany rozsah mfizky

MODALITA Vybrand studie (Stitching, Tomografie, atd.) neni dostupna.

ZAMENA DETEKTORU

Na zavésu a generatoru byly vybrany odlisné pracovni stanice

STITCHING

Zavés provadi stitching.

ZADNA ZASUVKA

Z DR detektoru je vytazena zasuvka.
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4.2.3.6 AUTOMATICKE CENTROVANI

[ VAROVANi]

Poznamka [

Poznamka [

Poznamka [

Poznamka [

Stropni zavés vyrovna rentgenku s centrem DR detektor(l radiologického stolu
nebo nasténného radiologického stojanu; tato funkce neni aktivni v pfimé
pracovni stanici.

Z BEZPECNOSTNICH DUvVODU JE MINIMALNi  SID
(VZDALENOST ZDROJ-OBRAZ) PRO FUNKCI
AUTOMATICKEHO CENTROVANi NASTAVENA NA 950 mm
(37,4 PALCU) OD DR DETEKTORU.

Jestlize stropni zavés a DR detektor nejsou 2° od pravouhlého
nastaveni, je tfeba pfepnout kolimatory na ru¢ni (manualni) rezim.

Pohyb automatického centrovani zahajuje ovladani automatického
polohovéni. Z bezpecnostnich duvodu stisknéte a podrZte tlaitko
automatického centrovani tak, aby pohyb pokra&oval; po uvolnéni
tlaCitka se zastavi.

Automatické centrovani se pFerusi ihned po stisknuti brzdy
zvoleného DR detektoru. Po uvolnéni tladitka brzdy DR detektoru
pohyb automatického centrovani pokracuje.

Automatické centrovani se wkonéi ihned po stisknuti brzdy
nezvoleného DR detektoru. V takovém pfFipadé je nutny restart
automatického centrovani.

Jestlize se vybrana poloha zvoleného DR detektoru béhem pohybu
automatického centrovani zménila, bude znovu proveden vypocet po
uvolnéni brzdy DR detektoru a automatickém restartu pohybu k nové
konec¢né poloze centrovani.

Postup pro provedeni automatického centrovani:

1.

2.

Vyberte pracovni stanici.

V polozce POSITION (POLOHA) nakonfigurujte pozadovanou vzdalenost
SID. Viz ¢ast 4.2.4 Automaticky systém nebo Cast 4.2.5 Poloautomaticky
systém.

Na dotykové obrazovce konzoly stisknutim ovladaciho prvku
AUTO-CENTER (AUTOMATICKE CENTROVANI) aktivujte funkci.
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4, Jestlize se poloautomaticky stropni zavés nenaléza ve spravné poloze na
nemotorizovanych oséach (longitudinalni, transverzalni, alfa nebo beta ose),
zobrazi se hlaSeni, které vysvétluje, jakou napravnou akci je nutné provést.
Nejprve je uvedena aktualni poloha a poté také konecna poloha. Ru¢né
umistéte zavés do spravné polohy uvedené v hlaseni.

llustrace 4-19
Hlaseni o poloze, poloautomaticky systém

Aktualni poloha

Place LONGITUDINAL axis manually I

Right [142/273] Smérplah‘;rsxnerlo o X ig h t [ 42,2 ?3]

Konecna poloha

5. Aby byl pohyb dokonden, stisknéte a podrzte tlacitko automatického
@ centrovani na ovladani automatického polohovani nebo na dalkovém

ovladagi, pokud je k dispozici.

6. Rozsviti se lampa kolimatoru a oznaci aktualni polohu rentgenky.

7. Jakmile je rentgenka spravné vyrovnana a vycentrovana, rozsviti se
kontrolka Auto-center (Automatické centrovani).

llustrace 4-20
Stropni zavés a DR detektor stolu byly vycentrovany

David Jacobs
AUTO 43x43

Ankle AP
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4.2.3.7 AUTOMATICKE SLEDOVANI

[ UPOZORNENi]

v

Poznamka [

llustrace 4-21

Tato funkce umoznfiuje sledovani DR detektoru rentgenkou pfi zméné polohy nebo
zpétném chodu. Pfi vychozim nastaveni je ve vétSiné pfipad SID konstantni.

»Master“ oznaCuje zafizeni, které zahajuje pohyb, ,slave“ oznacuje zafizeni,
které sleduje pohyb zafizeni ,master*”.

Z bezpeénostnich divodu je rychlost zmény mista zaiizeni

»Slave” (zavislé zarizeni) vZdy nizsi, nezZ je rychlost pohybu
zafizeni ,,master* (fidici zafizeni).

Aktivace funkce automatického sledovani:

. Ruéné: stisknéte ovladaci prvek automatického sledovani na ovladaci
konzole nebo na dalkovém ovladaci, pokud je k dispozici. SID se nastavi
na aktualni vzdalenost.

o Vzdy, kdyz je nakonfigurovana naprogramovana poloha (PP) tak, aby pro
ni byla aktivovana funkce automatického sledovani. Tato funkce zlstane
automaticky ZAPNUTA po dosaZeni pozadované naprogramované polohy.
Viz ¢dst 4.2.6.

Jestlize byla posledni naprogramovana poloha (PP) nakonfigurovana
se zapnutou funkci automatického sledovani, zistane zapnutd az do
deaktivace, kterou Ize provést ruéné nebo zvolenim jiné
naprogramované polohy, ktera byla nakonfigurovana bez zapnuté
funkce automatického sledovani.

Ovladani funkce automatického sledovani:

David Jacobs

AUTO 43x43

Ankle AP
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[ UPOZORNENi]

llustrace 4-22

Chcete-li aktivovat funkci automatického sledovani, SID musi byt v rozmezi
950 mm (37,4 palce) az <4 000 mm (137,5 palce), pokud to umoziuje
usporadani mistnosti a rozméry kolejnic. Pokud je aktivovana funkce
automatického sledovani, béhem automatického pohybu je vychozi hodnotou
aktuélni SID.

Pred aktivaci funkce automatického sledovani nakonfigurujte novou SID. Zménte
SID pomoci aktivaci funkce automatického centrovani (viz ¢ast 4.2.3.6) nebo
ru¢né premistéte rentgenku nahoru do nové vzdalenosti a pak stisknéte ovladaci
prvek AUTOMATICKEHO SLEDOVANI.

Funkce automatického sledovdni zustdava aktivni pouze po
dobu 5 minut po deaktivaci stropniho zdavésu. Po této dobé
znovu aktivujte funkci automatického sledovani.

Neni nutné, aby byla rentgenka oproti DR detektoru vycentrovana. Obé zafizeni
vS8ak musi byt srovnana a rentgenka musi mifit na DR detektor. ,Slave” (zavislé
zafizeni) dosahne nové pozice tak, aby svazek rentgenového zareni sméfoval ke
stejnému bodu DR detektoru.

Stropni zavés a DR detektor musi byt srovnany

o o o 0O
L 1 L 1
i = [1 [ = [1
Vycentrovano Nevycentrovano Vycentrovano Nevycentrovano
Poznamka [ Jsou vydavany dva odliSné zvukové alarmy (bzuCeni), jeden

oznacuje, Ze je vchodu pohyb automatického sledovani a druhy jeho
skonceni.

Existuji rizné zplsoby pohybu automatického sledovaniv zavislosti na konfiguraci
systému: vybaveni stropnim zavésem a podpérou receptoru a stolem nebo
nasténnym stojanem.

84

0242F CS 20181218



DX-D 600

Uzivatelské pfirucka

AUTOMATICKY STROPNi ZAVES S RADIOLOGICKYM STOLEM

V zavislosti na ose:

= Horizontalni automatické sledovani. Obé zafizeni mohou byt
provozovana jako ,master (fidici zafizeni) nebo ,slave® (zavislé
zafizeni), avSak:

- Vertikalni automatické sledovani. Radiologicky stll je vzdy prvek
,master” (fidici zafizeni) a stropni zavés je vzdy prvek ,slave” (zavislé
zafizeni).

Pti ruéné fizeném automatickém sledovani postupujte tak, jak je uvedeno:

=

Stisknutim  ovladactho  prvku  AUTO-TRACKING  (AUTOMATICKE
SLEDOVANI) na konzole (nebo na dalkovém ovladaci, pokud je dostupny)
aktivujte funkci; po aktivaci zméni pozadi barvu na Zlutou.

Ru¢né pohybujte zafizenim ,master® (fidicim zafizenim) (viz
llustrace 4-23):

a. Stropni zavés se naléza v rezimu ,master” (fidici zafizeni) a pohybuje
se Vv longitudinalnim sméru. Stisknéte a podrzte tlacitko
longitudinalni brzdy na ovladaci konzole a pohybujte jim
doprava/doleva. DR detektor sleduje pohyby ve stejném sméru. SID
zUstava konstantni.

b. Radiologicky stll se naléza v rezimu ,master” (fidici zafizeni) a DR
detektor se pohybuje v longitudinalnim sméru. Stisknéte a podrzte
tlagitko brzdy DR detektoru a pohybujte jim doprava/doleva. Stropni
zavés sleduje pohyby ve stejném sméru. SID zlstava konstantni.

C. Stropni zavés se naléza v rezimu ,master (fidici zafizeni) a pohybuje
se ve sméru osy alfa. Stisknéte a podrzte tlacitko brzdy alfa na
ovladaci konzole a upravte Uhel rentgenky. DR detektor sleduje
pohyby v longitudinalnim sméru. SID bude upravena.

d. Radiologicky stll se naléza v rezimu ,master” (fidici zafizeni) a
pohybuje se longitudinalné, avSak stropni zavés je nastaven v Ghlu.
Stisknéte a podrzte tlacitko brzdy DR detektoru a pohybuijte jim
doprava/doleva. Stropni zavés sleduje pohyby DR detektoru a
pohybuje se longitudinalné. SID zUstavéa konstantni.

e. Radiologicky stll se naléza v rezimu ,master” (fidici zafizeni) ve
vertikalni ose. SesSlapnutim a podrzenim ovladacich pedald RAISE
(ZDVIHNOUT) nebo LOWER (SPUSTIT) pohybujte DR detektorem
NAHORU/DOLU. Stropni zavés ve véech piipadech sleduje pohyby
ve vertikalnim sméru. SID zlstava konstantni.

Podrzte stisknutou/ses$lapnutou brzdu nebo pedal, dokud zafizeni ,slave”
(zavislé zafizeni) nedorazi do konecné polohy a nebude srovnano se
zafizenim ,master” (fidicim zafizenim).

Jestlize dojde k uvolnéni tlacitka brzdy pred dokon&enim pohybu
automatického sledovani, tento pohyb se prerusi. Po opétovném stisknuti
tlacitka nebo pedalu brzdy se zafizeni ,slave” (zavislé zafizeni) srovna se
zafizenim ,master” (fidici zafizeni) pfi zachovani vychozi SID.
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llustrace 4-23
Pohybové rezimy automatického sledovani pro automaticky systém s radiologickym stolem

,Master” LSlave”

(Fidici zafizeni) 2 (zévislé zafizeni)
oo o’'e

»Slave” ~Master*

(zavislé zafizeni) (Fidici zafizeni)

T —> T —p

c D ,Slave® ,Slave*
,Master” (zavislé zafizeni)

(Fidici zafizeni) 44— O/t

,Master*”
(Fidici zafizenf)

,Master*”

»Slave” ,Master”
(Fidici zafizenf)

(zavislé zafizeni) (Fidici zafizenf)

—p» o

LSlave”

| I—m— | C— 1
E A
1 wSlave” (zavislé zafizeni)
=i v

~Master" (tidici zafizeni)

~Master" (fidici zafizeni)
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AUTOMATICKY STROPNi ZAVES S NASTENNYM RADIOLOGICKYM
STOJANEM RAD WALL STAND DR

V zavislosti na Uhlu naklonu DR detektoru:

. Receptor mize byt ve vSech pfipadech ,master” (fidici zafizeni), a
to i tehdy, jedi naklonény. Zavés se milze pohybovat
NAHORU/DOLU nebo v ose alfa, aby se rentgenka srovnala.

. Stropni zavés je ,master” (fidici zafizeni) pouze v pfipadé, Ze Ghel
receptoru je 0° nebo 90°. Pokud je Uhel odliSny, mize byt rezim
stropniho zavésu pouze ,slave” (zavislé zafizeni). Nasténny stojan
je ,slave“ (zavislé zafizeni) a mlze se pohybovat pouze
NAHORU/DOLU.

Pti ruéné fizeném automatickém sledovani postupujte tak, jak je uvedeno:

1. Stisknutim  ovladactho  prvku  AUTO-TRACKING  (AUTOMATICKE
SLEDOVANI) na konzole (nebo na dalkovém ovladaci, pokud je dostupny)
aktivujte funkci; po aktivaci zméni pozadi barvu na Zlutou.

2. Ru¢né pohybujte zafizenim ,master® (fidicim zafizenim) (viz
llustrace 4-24):

a. Stropni zavés se naléza v rezimu ,master (fidici zafizeni) a pohybuje
se ve vertikalnim sméru. DR detektor musi byt v poloze 0°- Stisknéte
a podrzte tlagitko brzdy vertikalniho pohybu na ovladaci konzole a
pohybujte rentgenkou NAHORU/DOLU. DR detektor se pohybuije
stejnym smérem. SID zlstava konstantni. Tato moznost neplati,
jestlize je receptor naklonén na 90°.

b. Stropni zavés se naléza v rezimu ,master” (fidici zafizeni) a pohybuje
se ve sméru osy alfa. Stisknéte a podrzte tlagitko brzdy pohybu v ose
alfa a nastavte Uhel rentgenky. DR detektor sleduje pohyby ve
vertikalnim sméru. SID bude upravena.

C. Nasténny radiologicky stojan RAD Wall Stand DR se naléza v rezimu
.master” (fidici zafizeni) a pohybuje se vertikalné. DR detektor mlze
byt naklonén v jakémkoli Uhlu nebo mdze byt vertikalng nastaven v
Uhlu 0°. Stisknéte a podrzte tlacitko Vertical Lock (Vertikalni zajisténi)
nebo se$lapnéte nozni spinad UP/DOWN (NAHORU/DOLU). Stropni
zaveés ve vsech pfipadech sleduje pohyby ve stejném sméru. SID
z(stava konstantni.

d. Nasténny radiologicky stojan RAD Wall Stand DR je Master (fidici
zatizeni) a méni svij Uhel néklonu. Stropni zavés sleduje jeho
vertikalni pohyb a méni svlj Uhel ndklonu tak, aby s nim byl zarovnan,
takze SID zUstavéa konstantni.

3. Podrzte stisknutou/ses$lapnutou brzdu nebo pedal, dokud zafizeni ,slave”
(zavislé zafizeni) nedorazi do konecné polohy a nebude srovnano se
zafizenim ,master” (fidicim zafizenim).

4. Jestlize dojde k uvolnéni tlacitka brzdy pred dokon&enim pohybu
automatického sledovani, tento pohyb se prerusi. Po opétovném stisknuti
tlacitka nebo pedalu brzdy se zafizeni ,slave” (zavislé zafizeni) srovna se
zafizenim ,master” (fidici zafizeni) pfi zachovani vychozi SID.
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llustrace 4-24

Pohybové rezimy automatického sledovani pro automaticky systém s nasténnym radiologickym

stojanem RAD Wall Stand DR

A [

' Slave

Master
(Fidici zafizeni)

Master

v (zavislé zafizenf)

(Fidici zafizeni)

B [

]
D

Master
(Fidici

zarizeni)

1 Slave

m v (zavislé zafizeni)

i
=i/ 4
- 1 Slave
oo v (zavislé zafizeni)
Master
(fidicf
zafizeni)
z;g
\ Slave
v (zavislé zafizeni)

Master
(Fidici zatizeni)
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POLOAUTOMATICKY STROPNi ZAVES S RADIOLOGICKYM STOLEM

U poloautomatickych systémd je ve vychozim nastaveni dostupny pohyb

automatického sledovani ve vertikalnim sméru.

DR detektor poloautomatického stolu neni motorizovany, takZe
nemuZe byt oviadan stropnim zavésem a sledovani v longitudinalnim
sméru neni mozné.

Radiologicky stll je vzdy prvek Master (Ffidici zafizenf() a stropni zavés je vzdy prvek

Slave (zavislé zafizeni).

Pti ruéné fizeném automatickém sledovani postupujte tak, jak je uvedeno:

Stisknutim  ovladactho  prvku  AUTO-TRACKING  (AUTOMATICKE
SLEDOVANI) na konzole (nebo na dalkovém ovladaci, pokud je dostupny)
aktivujte funkci; po aktivaci zméni pozadi barvu na Zlutou.

Ru¢né pohybujte zafizenim ,master® (fidicim zafizenim) (viz
llustrace 4-25). SeSlapnutim a podrzenim ovladacich pedald RAISE
(ZDVIHNOUT) nebo LOWER (SPUSTIT) pohybujte DR detektorem
NAHORU/DOLU. Stropni zavés ve vSech pfipadech sleduje pohyby ve
vertikalnim sméru. SID ve vSech pfipadech zlstava konstantni.

Podrzte seSlapnuty pedal, dokud zafizeni ,slave* (zavislé zafizeni) nedorazi
do konecné polohy a nebude srovnano se zafizenim ,master” (fidicim
zafizenim).

Jestlize dojde k uvolnéni tlacitka brzdy pred dokon&enim pohybu
automatického sledovani, tento pohyb se prerusi. Po opétovném stisknuti
tlacitka nebo pedalu brzdy se zafizeni ,slave” (zavislé zafizeni) srovna se
zafizenim ,master” (fidici zafizeni) pfi zachovani vychozi SID.
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llustrace 4-25
Pohybové rezimy automatického sledovani pro poloautomaticky systém s radiologickym stolem

| 4

LSlave” (zavislé zafizen)

Q
[+)

~Master" (fidici zafizeni)

LSlave” (zavislé zafizen)

»Master* (fidici zafizent) ~Master* (fidici zatizent)

90 0242F CS 20181218



DX-D 600

Uzivatelské pfirucka

POLOAUTOMATICKY STROPNi ZAVES S NASTENNYM RADIOLOGICKYM
STOJANEM RAD WALL STAND DR

DR detektor a stropni zavés se mohou nalézat v rezimu ,master” (fidici zafizeni)
a ,slave" (zavislé zafizeni), avSak pohyb automatického sledovani se vzdy déje ve
vertikalnim sméru.

Pti ruéné fizeném automatickém sledovani postupujte tak, jak je uvedeno:

1.

Stisknutim  ovladactho  prvku  AUTO-TRACKING  (AUTOMATICKE
SLEDOVANI) na konzole (nebo na dalkovém ovladaci, pokud je dostupny)
aktivujte funkci; po aktivaci zméni pozadi barvu na Zlutou.

Rucné pohybuijte zafizenim Master (fidici zafizeni) (viz llustrace 4 26):

a. Nasténny radiologicky stojan DR je Master (fidici zafizeni) a
pohybuje se vertikalné. DR detektor Ize naklonit v libovolném Uhlu
nebo ve vertikalni poloze na 0°. Stisknéte a podrzte tlacitko Vertical
Lock (Vertikalni zajisténi) nebo seslapnéte nozni spina¢ UP/DOWN
(NAHORU/DOLU). Stropni zavés ve véech ptipadech sleduje jeho
pohyby ve stejném sméru. SID z(stava konstantni.

b. Stropni zavés je Master (fidici zafizeni) a pohybuje se vertikalné. DR
detektor musi byt v poloze 0°- Stisknéte a podrzte tlagitko Vertical
Brake (Vertikalni brzda) na ovladaci konzole a presurite rentgenku
nahoru/dold. DR detektor se pohybuje stejnym smérem. SID z(stava
konstantni. Neplati, pokud je DR detektor naklonén na 90°.

StlaCujte stale brzdu nebo pedal, dokud zafizeni Slave (zavislé) nedorazi
do cilové polohy a nezarovna se se zafizenim Master (fidici).

Pokud je tlagitko brzdy uvolnéno pfed dokonéenim pohybu automatického
sledovani, je pohyb pferusen. P¥i dal$im stisknuti tlacitka nebo pedalu brzdy
je zafizeni Slave (zavislé) zarovnano se zafizenim Master (Fidici) ve vychozi
SID.
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llustrace 4-26
Pohybové rezimy poloautomatického sledovani pro automaticky systém s nasténnym radiologickym
stojanem RAD Wall Stand DR

A
il T
‘ A Slave
1\ (zavislé zafizeni)
! Slave X
(zavislé
Slave zarizeni)
(zavislé
=] zafizeni)
Master
(Fidici zafizeni)
Master
(Fidici zafizeni) Master
(Fidici zafizent)
I | j,
B [

Master
(Fidici zafizeni)

(zavislé zafizeni)
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POSTUP PRO DEAKTIVACI FUNKCE AUTOMATICKEHO SLEDOVANI

. Stisknéte ovladaci prvek automatického sledovéani na ovladaci konzole
nebo na dalkovém ovladaci, pokud je k dispozici.

. Stisknéte tlacitko kterékoli smérové brzdy na ovladaci konzole.

. Stisknéte kterékoli tlacitko, které pfedpoklada chybné vyrovnani
DR detektoru a stropniho zavésu, jako naptiklad vybér jiné pracovni
stanice, atd.

. Funkce automatického sledovani zlistava aktivni pouze po dobu 5 minut

po deaktivaci stropniho zavésu. Po této dobé znovu aktivujte funkci
automatického sledovani.

P¥i praci s naprogramovanymi polohami (PP) pamatuijte, Ze funkce automatického
sledovani bude aktivovana ¢i nikoli, v zavislosti na posledni provedené
naprogramované poloze. Pokud byla naprogramovana poloha nastavena tak, aby
méla zapnutou funkci automatického sledovani, zlistane tato funkce po provedeni
této polohy zapnuta. Pokud byla tato poloha konfigurovana tak, aby byla funkce
automatického sledovani vypnuta, musi byt tato funkce ke svému zapnuti
aktivovana na konzole.

4.2.3.8 AUTOMATICKE POLOHOVANI

Automatické polohovanipomaha obsluze pohybovat se stropnim zavésem a
rovnéz s radiologickym stolem a nasténnym radiologickym stojanem RAD Wall
Stand DR. Obsluha pak musi podle potfeby upravit polohu pro expozici.

Stropni zavés zaujima rlizné polohy.

. Pokud pouzivate automaticky stropni zavés, viz &ast 4.2.4 ,Poloha.
Automaticky systém - automatické polohovani“ a c¢&ast 4.2.6 -
»,Naprogramované polohy (PP)".

. Pokud pouzivate poloautomaticky stropni zavés, viz ¢ast 4.2.5 ,,Poloha.
Poloautomaticky systém - automatické polohovani“ a &ast 4.2.6 —
»~Naprogramované polohy (PP)".
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4.2.4 POLOHA. AUTOMATICKY SYSTEM - AUTOMATICKE POLOHOVANI

Poznamka [

llustrace 4-27

Obrazovka moznosti polohy

Polohu rentgenky konfigurujte ru¢né pfimo na obrazovce Poloha na ovladaci
konzole nebo pouzijte jakoukoli automatickou polohu. V tomto poli Ize
naprogramovat az 16 automatickych poloh, z nichz kazda odpovida
nakonfigurovanym parkovacim poloham rentgenky (parametry SID, ANG a ROT),
a rovnéz polohu DR detektori (DR detektoru radiologického stolu na
longitudinalni ose a DR detektoru nasténného radiologického stojanu na vertikalni
ose). Pfi automatické poloze neni poloha rentgenky vztazena k zadné specifické
pracovni stanici, proto Ize v kazdé automatické poloze nakonfigurovat vSechny
nebo jen nékteré z dostupnych os rentgenky a DR detektor(.

Automatické polohy jsou zamySleny jako parkovaci polohy nebo
k praci s pfimou pracovni stanici. K uplnému polohovani stropniho
zavésu pouZijfte naprogramované polohy.

Ovladaci prvky pro ruéni polohovani Ovladaci prvky pro automatické polohovani

|

Parking

1

Ovéreni ru¢né nastavené polohy Ovéreni automatické polohy
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1. RUCNE NASTAVENA POLOHA
. Vyberte pracovni stanici.

. Pomoci tladitek INCREASE/DECREASE (ZVYSIT/SNIZIT) upravte
parametry polohy. Jedna se o néasledujici parametry:

- SID: Source Image Distance (Vzdalenost zdroj - obraz) od 800 do
2000 mm (31,5 palcl do 78,7 palcl).

= ANG (UHEL): Angulace (Uhel) rentgenky ve stupnich na ose alfa od
-90 do 90°.

- ROT (ROTACE): Rotace rentgenky ve stupnich na ose beta od
-90 do 90°.

. Stisknutim tlacitka VALIDATE MANUAL POSITION (OVERENIi RUCNE
NASTAVENE POLOHY) aktivujte polohu.

. Pohyb provedete stisknutim a podrzenim tlagitka PARKING (PARKOVANI)
na ovladani automatického polohovani.

2. AUTOMATICKE POLOHY
. Vyberte pracovni stanici.

. Pomoci tladitek INCREASE/DECREASE (ZVYSIT/SNIZIT) vyberte
automatickou polohu.

. Stisknutim  tla¢itka VALIDATE MANUAL POSITION (OVERENI
AUTOMATICKE POLOHY) aktivujte polohu.

. Pohyb provedete stisknutim a podrzenim tlagitka PARKING (PARKOVANI)
na ovladani automatického polohovani.

Jakmile je dosazeno nové polohy, rozsviti se indikator PARKING POSITION
(PARKOVACI POLOHA).

Z BEZPECNOSTNICH DUVODU JESTLIZE SE ZVOLENiIM NOVE
AUTOMATICKE POLOHY ZMENIi VYSLEDNA POZICE OHNISKA
RENTGENKY O >300 mm (11,8 PALCU) OPROTI PUVODNi
POLOZE, BUDE TELESKOPICKY SLOUPEK ZATAZEN DO
CESTOVNI POZICE, ABY MOHL PROVEST PRISLUSNY POHYB
A NAKONEC DOSAHNOUT POZADOVANE POZICE. JESTLIZE
JE VELIKOST VYCHYLENIi <300 mm (11,8 PALCE), BUDE SE
PRIMO POHYBOVAT STROPNI ZAVES.
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4.2.5 POLOHA. POLOAUTOMATICKY SYSTEM - AUTOMATICKE POLOHOVANI

Poznamka [

Poznamka [

Poznamka [

llustrace 4-28
Moznosti displeje polohy

ProtoZe pohyb poloautomatického stropniho zavésu NENI pohanén motorem ve
v8ech oséch, je pohyb pomoci funkce automatického polohovani mozny pouze
ve vertikalni ose. Proto se tato funkce v provozu lisi od obdobné funkce popsané
u automatického stropniho zavésu.

Polohu rentgenky konfigurujte ru¢né pfimo na obrazovce Poloha na ovladaci
konzole nebo pouzijte jakoukoli automatickou polohu. V tomto poli Ize
naprogramovat az 16 automatickych poloh, z nichz kazda odpovida
nakonfigurovanym parkovacim poloham rentgenky, a rovnéz polohu DR detektor(
(DR detektoru radiologického stolu a DR detektoru nasténného radiologického
stojanu). PFfi automatické poloze neni poloha rentgenky vztazena k zadné
specifické pracovni stanici, proto Ize v kazdé automatické poloze nakonfigurovat
v8echny nebo jen nékteré z dostupnych os rentgenky a DR detektord. Je vSak
tteba mit na paméti, Ze motorizované jsou pouze vertikalni osy rentgenky a
nasténného radiologického stojanu; vSechny polohy nakonfigurované v ostatnich
osach musi byt proto nastaveny ruc¢né.

Automatické polohy jsou zamySleny jako parkovaci polohy nebo
k praci s pfimou pracovni stanici. K tplnému polohovani stropniho
zavésu pouZijte naprogramované polohy.

Nezapomente nastavit spravnou angulaci rentgenky pred jakymkoli
automatickym polohovanim, které zahrnuje nasténny stojan. Pohyby
v ose alfa nejsou pohanény motorem.

Automatické polohy konfiguruje servisni technik a uzivatel je nemuze
pfimo upravovat. Jestlize chcete provést uUpravy automatickych
poloh, kontaktujte servis.

Ovléadaci prvky pro ruéni nastaveni SID Ovlédaci prvky pro automatické polohovani

Parking

| |

Ovéreni ru¢né nastavené polohy Ovéreni automatické polohy
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Jestlize automatické polohovani zahrnuje libovolny pohyb v longitudinalni,
transverzalni, alfa a beta ose, musi byt proveden ru¢né pfed automatickym
polohovéanim. Stisknéte indikator Auto-center (Automatické centrovani); na
konzole se zobrazi zprava, ktera vysvétli, jakou napravnou akci je tfeba
provést. Nejprve je uvedena aktualni poloha a poté kone¢na poloha.

Hlaseni o poloze, poloautomaticky systém

Place LONGITUDINAL axis manually I

Right [142/273]

Aktualni poloha

Smér napravného

pohybu A ight [ 2,{2?3]

Konec¢na poloha

RUCNE NASTAVENA POLOHA
Vyberte pracovni stanici.

Pomoci tladitek INCREASE/DECREASE (ZVYSIT/SNIZIT) upravte
hodnotu SID (vzdéalenost zdroj — obraz) z 800 na 2000 mm (31,5 az
78,7 palct).

Jestlize budete pouZivat nasténny radiologicky stojan a je to potfebné,
proved’te potfebnou ru¢ni konfiguraci novych Uhl{ rotace a angulace.

Stisknutim  tla¢itka VALIDATE MANUAL POSITION (OVERENI
AUTOMATICKE POLOHY) aktivujte polohu.

Aby byl pohyb proveden, stisknéte a podrzte tlacitko PARKING
(PARKOVANI) na ovladani automatického polohovani nebo na délkovém
ovladaci, pokud je k dispozici.

AUTOMATICKE POLOHY
Vyberte pracovni stanici.

Pomoci tladitek INCREASE/DECREASE (ZVYSIT/SNIZIT) vyberte
automatickou polohu.

Stisknutim  tlagitka VALIDATE MANUAL POSITION (OVERENI
AUTOMATICKE POLOHY) aktivujte polohu.

Aby byl pohyb proveden, stisknéte a podrzte tlacitko PARKING
(PARKOVANI) na ovladani automatického polohovani nebo na dalkovém
ovladaci, pokud je k dispozici.

Jakmile je dosazeno nové polohy, rozsviti se indikator PARKING POSITION
(PARKOVACI POLOHA).
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4.2.6

Poznamka [

Poznamka [

Poznamka [

llustrace 4-30
Obrazovka naprogramovanych poloh

Popis naprogramované polohy (PP)

Identifikacni &islo naprogramované

polohy

Ovéreni naprogramované polohy

NAPROGRAMOVANE POLOHY (PP)

Kazda naprogramovana poloha (PP) pfedstavuje polohu rentgenky (SID, ANG a
ROT), avsak také polohu DR detektoru radiologického stolu na vertikalni a
longitudinalni draze a polohu DR detektoru nasténného radiologického stojanu na
vertikalni drédze a nastaveni jeho Uhlu naklonu. Mize byt také nakonfigurovan
aktivni pohyb automatického sledovani.

Poloha rentgenky v naprogramovanych polohach se vztahuje k pracovni stanici,
rovnéz nakonfigurované v naprogramovanych polohach (PP).

PFfi  pouziti poloautomatického systému Ize v této funkci
nakonfigurovat automatické pohyby pouze ve vertikalni ose. Pred
spusténim naprogramované polohy je dulezité, aby byly spravné
nakonfigurovany nasténny radiologicky stojan a radiologicky stul.

Jestlize byla posledni naprogramovana poloha (PP) nakonfigurovana
se zapnutou funkci automatického sledovani, z(istane zapnuta aZ do
deaktivace, kterou Ize provést rucné nebo zvolenim jiné
naprogramované polohy, ktera byla nakonfigurovana bez zapnuté
funkce automatického sledovani.

VSechny naprogramované polohy v tomto poli byly nakonfigurovany
servisnim technikem, obsluha je nemdze pfimo upravovat. Chcete-li
je upravit, kontaktujte servisni sluzbu.

Table 100
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Vyberte jednu z naprogramovanych poloh. PouZijte tlacitka
INCREASE/DECREASE (ZVYSIT/SNIZIT). Zobrazi hodnoty v&ech
parametrll, popis a identifikacni &islo.

Jestlize naprogramovana poloha (PP) zahrnuje libovolny pohyb v
longitudinalni, transverzalni, alfa a beta ose, musi byt proveden ruéné pred
automatickym  polohovanim.  Stisknéte indikator AUTO-CENTER
(AUTOMATICKE CENTROVANI) pro ovladaci konzolu; na konzole se
zobrazi zprava, ktera vam vysvétli, jaka napravna akce ma byt provedena.
Nejprve je uvedena aktualni poloha a poté kone¢na poloha.

Hlaseni o poloze, poloautomaticky systém

Place LONGITUDINAL axis manually

Right [142/273]

Aktualni poloha

Konecna poloha

Stisknutim tlagitka VALIDATE PP (OVERENIi NAPROGRAMOVANE
POLOHY) aktivujte naprogramovanou polohu.

Stisknéte a podrite tlagitko AUTO-CENTER (AUTOMATICKE
CENTROVANI) na ovladani automatického polohovani nebo na dalkovém
ovladagi, pokud je k dispozici, aby se stropni zavés dostal do
nakonfigurované polohy.

OkamZité po dosazeni nové polohy se rozsviti indikator AUTO-CENTER
(AUTOMATICKE CENTROVANI) na ovladaci konzole.
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4.3 VYROVNANIi SVAZKU RENTGENOVEHO ZARENi VZHLEDEM K PACIENTOVI

[ JvarovANI

[ JvarovANi

Po zvoleni RAD parametrll pro provadénou techniku:

1.

Nasmérujte sestavu rentgenka-kolimator k receptoru obrazu (viz
llustrace 4-32).

Vycentrujte lampu kolimatoru, ktera odpovida rentgenovému svazku,
vzhledem k receptoru. PouZijte pro tento el znacky pro vystfedéni lampy
kolimatoru a ¢aru pro laser na drzaku receptoru, pokud je to mozné.

Napolohujte pacienta pro vySetfeni.

ZAPNETE lampu kolimatoru a pomoci ovladacich prvk( kolimatoru upravte
velikost pole.

Aby bylo jisté, Ze je rentgenovy svazek spravné umistén, proved'te veSkeré
potfebné Upravy polohy pacienta, receptoru nebo sestavy kolimatoru.

VZDY ZVOLTE SPRAVNOU VELIKOST POLE, ABYSTE
ZABRANILI NADMERNE RADIACI.

U VYSETRENIi PROVADENYCH S RECEPTOREM OBRAZU
UMISTENYM KOLMO VZHLEDEM K SESTAVE RENTGENKA-
KOLIMATOR SE OSA RENTGENOVEHO SVAZKU A
REFERENCNI OSA ROVINY ZAJMU SHODUJI A JSOU KOLME
VZHLEDEM K ROVINE ZAJMU.

U VYSETRENIi PROVADENYCH S RECEPTOREM OBRAZU
NEUMISTENYM KOLMO VZHLEDEM K SESTAVE RENTGENKA-
KOLIMATOR SE OSA RENTGENOVEHO SVAZKU A
REFERENCNi OSA ROVINY ZAJMU NESHODUJi A NEJSOU
KOLME VZHLEDEM K ROVINE ZAJMU, TAKZE VYSLEDNY
OBRAZ BUDE DEFORMOVAN.

ZA SPRAVNE UMISTENI PACIENTA A PRISTROJE PRED
VYSETRENIM ZODPOVIDA OBSLUHA.
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llustrace 4-32
Umisténi pacienta v systému se dvéma panely

Knofliky kolimatoru — ]

]

Laserova Cara

Lampa kolimatoru
rentgenového svazku

Knofliky kolimatoru

Laserova ¢ara

068!

Lampa kolimatoru
rentgenového
svazku
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Tato stranka byla zamérné ponechana prazdna.
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CAST 5 PROVOZ RADIOLOGICKEHO STOLU

Poznamka [ Radiologicky stul je povinnou soucasti konfigurace vySetfovny se
systémem se dvéma panely, systémy s jednim panelem jej vSak
nemayji; tyto systémy pouZivaji v pfipadé, Ze je potfeba provést
vySetfeni s DR detektorem ve vodorovné poloze, naklon nasténného
radiologického stojanu RAD Wall Stand DR.

llustrace 5-1
RADIOLOGICKY STUL

Deska stolu DR Detektor

Nouzovy vypinac

——

Kryty baze

Béaze

Indikator aktivity pracovni stanice Ovladaci pedaly

BAZE A KRYTY

Mechanismus zdvihaciho systému radiologického stolu, napajeci zdroj a vS§echny
elektronické soucasti jsou umistény v bazi. Baze rovnéz podpira desku stolu a
skfit DR detektoru.

Kryty chrani elektronické a mechanické soucasti baze stolu a dodavaji zafizeni
konecny vzhled.
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llustrace 5-2
Desky stolu

Standardni deska stolu

DESKA STOLU

Podpéru pacienta Ize pfemist’ovat v longitudinalnim a transverzalnim sméru, coz
umoznuje snadné polohovani pacienta. Je ji rovnéz mozné zdvihnout do
maximalni vysky 920 mm (36,22 palce) a spustit do minimalni vysky 580 mm
(22,83 palce). K dispozici jsou tfi rizné modely desky stolu:

. Standardni deska stolu, ktera pfedstavuje vychozi volbu. Sklada se z desky
z uhlikovych vldken a dvou kovovych konstrukénich prvk( po stranach.
Zeslabeni poskytované touto deskou je <0,65 mm Al ekv. pfi 100 kV.

. Plocha deska stolu z uhlikovych viaken. Jedna se o desku z uhlikovych
vlaken bez kovovych konstrukénich prvk( po stranach. Zeslabeni
poskytované touto deskou je <0,6 mm Al ekv. pfi 100 kV.

o Laminovana plocha deska stolu. Jedna se o desku z laminovaného
melaminu. Zeslabeni poskytované touto deskou je <1,2 mm Al ekv. pfi 100
kV.

Plocha deska stolu

OVLADACI PEDALY

E}! Ovladaci pedalyse pouzivaji k uvolnéni brzd a umoznéni volného pohybu desky

stolu pfi longitudinalnim a transverzalnim polohovani a vertikalnim pohybu. Existuji
Styli rizné ovladaci pedaly, které umoziuji vSechny vertikalni a horizontélni
pohyby a polohovani: Longitudinaini pohyby desky stolu, zdvihani a spousténi.

V zavislosti na konfiguraci mlize byt nezbytné dvakrat ¢i jednou seSlapnout
ovladaci pedal a uvolnit tak brzdu. Vyrobcem bylo nakonfigurovano dvoji
sedlapnuti, coz se z bezpecnostnich ddvodl doporuduje, aby se zabranilo
nahodnému uvolnéni brzd, pfi instalaci vSak Ize konfiguraci zménit.

DVOJi OVLADACI PEDALY (DOPLNEK)

Volitelné Ize instalovat dvé sady ovladacich pedal(, jednu vpfedu a jednu vzadu
na radiologickém stole.
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SESTAVA DR DETEKTORU

Zahrnuje DR detektor, skiin a tladitko drzaku. DR detektor mlze byt pevny nebo
prfenosny.

INDIKATOR AKTIVITY PRACOVNI STANICE

Jestlize je jako aktudlni aktivni pracovni stanice v systému zvolen radiologicky stdl,
indikator aktivni pracovni stanice se rozsviti modfe. Tento indikator se naléza pod
hornim krytem radiologického stolu.

NOUZOVY VYPINAC

Radiologicky stll je vybaven nouzovym vypinacem, ktery se naléza vpravo pod
prfednim koncem desky stolu. Chcete-i uvolnit nouzovy vypinaé, stisknéte jej a
otocte jim ve sméru Sipky (po sméru hodinovych rucicek).

V PRIPADE NEZBYTNOSTI VYPNETE RADIOLOGICKY STUL
SILNYM STISKNUTIM NOUZOVEHO VYPINAGE (GERVENY
HRIBOVITY VYPINAC) NA RADIOLOGICKEM STOLE,
STROPNIM  ZAVESU, OVLADANIi  AUTOMATICKEHO
POLOHOVANI, POKUD VAM BYLO DODANO, NEBO NA SKRINI
ELEKTRICKEHO ROZVODU V MiSTNOSTI.

0242F CS 20181218
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5.1 UMISTENIi PACIENTA

[ VAROVAN i]

BEHEM UMISTOVANI PACIENTA SE UJISTETE, ZE HLAVA
PACIENTA, JEHO RUCE A NOHY SE CELE NALEZAJi NA PLOSE
DESKY STOLU. POKUD KTERAKOLI CAST TELA PACIENTA
TUTO PLOCHU PRESAHUJE, MUZE DOJIT K ZAVAZNYM
PORANENIM NEBO SKODAM.

Pfi umist’ovani pacienta vzdy postupujte tak, aby byla dodrZzena nasledujici
bezpecénostni pravidla:

Deska stolu unese rovnomérné rozloZzenou maximalni zatéz 300 kg (661
liber). Maximalni povolené zatizeni na konci desky stolu ve vysunuté poloze
bez podpéry je 100 kg (220 liber).

PRI UMISTOVANI PACIENTA ZATEZUJTE NEJPRVE
STREDOVOU CAST STOLU; DESKA STOLU MUSi BYT
SPRAVNE VYSTREDENA. DEJTE POZOR, ABY OBSLUHA ANI
PACIENT PRI UMiISTOVANIi PACIENTA NA STUL NEBO
SLEZANI ZE STOLU NESTOUPLI NA OVLADACI PEDALY. TO BY
MOHLO VEST K PADU.

PRI PREKROCENI TECHTO LIMITU MUZE DOJIT K POSKOZENi
ZARIZENi NEBO PORANENI PACIENTA.

Pri dosazeni nejzazSich limitd vodorovnych pohybl desky stolu nejsou
deska stolu a pacient podpirani podpérou. Pfi manipulaci se zafizenim musi
byt obsluha opatrna, aby nedoslo k poranéni pacienta.

Béhem vysSetfeni musi byt pacient spravné vystiredén na desce stolu.

Pacient musi na desce stolu leZzet nebo sedét. Pokud pacient na desce stolu
stoji nebo drepi, mize dojit k zavaznym poranénim pacienta &i obsluhy
nebo k vaznym skodam na zafizeni.

Nedovolte, aby se pacientovy prsty pfi zdvihani, naklanéni a posunech
desky stolu ocitly mimo plochu desky stolu.

Pti slézani musi byt pacient opatrny, aby nestoupl na ovladaci pedaly.
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5.2 POHYBY DESKY STOLU

Desku stolu Ize zdvihnout, spustit a pohybovat ji ve &tyfech smérech seslapnutim
odpovidajiciho nozniho pedalu.

llustrace 5-3
Drahy pohybu desky stolu a ovladaci pedaly

Vzad

Transverz4ini driha VPFed

Nouzovy vypinac

va DR detektoru

Draha pohybu nahoru a dolt

-

TS Pohyb desky stolu

Zdvihnout nahoru
Spustit doll

Pohyb desky stolu

Indikator aktivity pracovni stanice

5.2.1 HORIZONTALNi POHYBY

Postup pro zménu longitudinélni nebo transverzalni polohy desky stolu vzhledem
k DR detektoru:

1. Seslapnéte a podrzte jeden nebo oba pedaly POHYBU DESKY STOLU.

2. Dokud budou ovladaci pedély seSlapnuty, mize se deska stolu volné
pohybovat ve vS§ech smérech.

3. Ovladaci pedal uvolnéte, jakmile je deska stolu v pozadované poloze. Bude
zajisténa v této poloze.

Celkova transverzalni draha desky stolu je 240 mm (9,4 palce) vychozi celkova
longitudinalni draha je 980 +20 mm (38,6 0,8 palce). Maximalni longitudinalni
dradha je 1 090 £10 mm (42,9 +0,4 palce), pokud byl stll na misté upraven tak,
aby mél prodlouzenou dréahu smérem vlevo (viz llustrace 11-1 a llustrace 11-2).
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., BEHEM POHYBU DESKY STOLU SE UJISTETE, ZE HLAVA

[ VAROVAN |] PACIENTA, JEHO RUCE A NOHY $E CELI:E 'NALE%AJi NA PLOSE

DESKY STOLU. POKUD SE JAKAKOLI CAST TELA PACIENTA

NALEZA MIMO PLOCHU DESKY STOLU, MUZE DOJIT K JEJiMU

POSKOZENi A PORANENI PACIENTA. POZORUJTE POHYBY

DESKY STOLU, ABYSTE ZABRANILI JEJIMU POSKOZENI A
PORANENI OSOB.

ABY S| OBSLUHA NEPORANILA RUCE PRI POHYBECH DESKY
STOLU, RIDTE POHYBY DESKY STOLU S RUKAMA NA JEJi
HORNIi CASTI. VZDY DRZTE RUCE MIMO OKRAJE DOLNI CASTI
DESKY STOLU.

— X
e

JESTLIZE JE VYPNUTO NAPAJENI RADIOLOGICKEHO STOLU,
JSOU ODBLOKOVANY BRZDY LONGITUDINALNIHO A
TRANSVERZALNIHO POHYBU DESKY STOLU A DESKA STOLU
SE MUZE VOLNE POHYBOVAT. POHYB DESKY STOLU
NEUSTALE SLEDUJTE, ABY NEDOCHAZELO K PORANENIM A
SKODAM.

NASLEDUJICi OBRAZEK UKAZUJE NEBEZPECNA MIiSTA, KDE
MUZE DOJIT K PORANENI €I SKRIPNUTi PACIENTA NEBO
OBSLUHY. DAVEJTE PROSIM POZOR, ABY V TECHTO
OBLASTECH NEDOSLO KE SKRIPNUTIi ANI K PORANENI
PACIENTA CI OBSLUHY.

o %
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DESKA STOLU SE TAKE MUZE VOLNE POHYBOVAT V
LONGITUDINALNIi A TRANSVERZALNi OSE PRI POUZITI
MINIMALNI SiLY. POKUD SE PACIENT STALE NALEZA NA
STOLE, MUZE POTREBOVAT POMOC SE SESTOUPENIM Z
RADIOLOGICKEHO STOLU.

NEPOKOUSEJTE SE POHYBOVAT DESKOU STOLU V
LONGITUDINALNIM ANI TRANSVERZALNIM SMERU BEZ
SESLAPNUTI OVLADACIHO PEDALU. MOHLO BY DOJIT K
PORANENI PACIENTA, OBSLUHY, NEBO K POSKOZENI
ZARIZENI.

5.2.2 VERTIKALNi POHYBY

e

i,

SPUSTENI ZDVIZENI

Vertikalni pohyby (zdvizeni a spusténi) desky stolu Ize provadét pomoci obou
centralnich ovladacich pedalt, ZDVIZENIi a SPUSTENI.

1. Chcete-li  zdvihnout / spustit radiologicky stll, seSlapnéte a podrzte
ovladaci pedal pro ZDVIZENI / SPUSTENI.

2. Zdvihnéte/spust’te desku stolu do pozadované polohy. Jestlize nebylo
dosazeno maximalni/minimalni vysky, pokracujte v seSlapnuti.

3. Po uvolnéni ovladaciho pedalu mize dojit k automatickému zablokovani
desky stolu.

4, Deska stolu se automaticky zastavi za nasledujicich okolnosti:
= Uvolnéni ovladaciho pedalu.
- Dosazeni nakonfigurované stfedni vysky. Tato vySka byla

nakonfigurovana v prislusném poli.
= Dosazeni maximalni/minimalni vysky.

- B&hem pohybu desky byla zjiSténa prekazka.

0242F CS 20181218
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5.3

DESKA STOLU MUSIi BYT NEJPRVE VYCENTROVANA A
PACIENT MUSI BYT POVINNE V POLOZE VLEZE, ABY BYL
MOZNY BEZPECNY VERTIKALNIi POHYB.

RADIOLOGICKY STUL JE VYBAVEN BEZPECNOSTNIM
SYSTEMEM, KTERY ZASTAVUJE VERTIKALNi POHYB,
JESTLIZE JE BEHEM POHYBU DESKY STOLU ZJISTENA
PREKAZKA.

Pred zdvizenim nebo spusténim desky stolu se ujistéte, Ze se

nad deskou ani pod ni nenalézaji Zadné prekazky.

HORIZONTALNi POHYB DR DETEKTORU

Ovladace brzd

1l

Vyménitelné detektory

Stisknutim ovladace brzdy DR detektoru uvolnéte brzdu a pohybujte detektorem
ru¢né.

Jestlize pouZivate automaticky stropni zavés, Ilze DR detektorem pohybovat
automaticky pfi automatickém polohovani nebo dosahovani naprogramované
polohy, kterd byla nakonfigurovana pro horizontalni vychyleni DR detektoru.

Je dllezité, aby byla rentgenka oproti DR detektoru pfesné vycentrovana. Na
okrajich obrazu se mize objevit pokles denzity, coz je znamkou nepresného
vyrovnani.

Stfed mfizky a DR detektoru v longitudinalnim sméru jsou srovnany se znackou
na drzaku mtizky. Rentgenku Ize vyrovnat s DR detektorem aktivaci funkce
AUTO-CENTER (AUTOMATICKE CENTROVANI) na stropnim zavésu nebo ru¢nim
prfesunem rentgenky, dokud se svételna znacka kolimatoru nevyrovna se znackou
na drzaku mrizky.

V zavislosti na poloze desky stolu mdze byt potfebné vytahnout drzak mrfizky tak,
aby na néj svitilo svétlo kolimatoru.

110
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5.4 PRIPOJENi PRENOSNEHO DR DETEKTORU

1. Pomoci drzaku DR detektoru vytahnéte zasuvku tak, aby bylo mozné do ni
vlozit DR detektor. Stisknéte a drzte brzdu drzaku, dokud nebude zasuvka
zcela vytazena.

2. Zasunte detektor az dozadu do zasuvky. Mirné zatlaCte na zadni zarazky
detektorem, aby byl detektor spravné upevnén, a vyrovnejte jej s pfednimi
zarazkami.

llustrace 54
Pf¥ipojeni DR detektoru

3. Pomoci drzaku zatlaéte detektor dovnitt.

Zkontrolujte, ze byl DR detektor spravné viozen. Zaklapnuti znamena, ze mrizka
je na svém misté.

5.5 PRIPOJENi A ODEBRANI MRiZKY

MFizky snizuji rozptylenou radiaci a vyznamné zlepSuji kvalitu obrazu.

Do radiologického stolu se zasunuje vyjimatelna mtizka s fokalizaci a ozna¢enim
100 cm (40 palct). Na mfizce se naléza Stitek, na kterém jsou uvedeny jeji
vliastnosti.

Zasunte mfizku podle postupu uvedeného nize. PFi odebirani postupujte
zplsobem popsanym nize, avSak v opacném poradi.

., Zachdzejte s miiZzkou opatrné a pokud ji nepouzivite, ulozte
UPOZORNEN| Ji do drzaku na pFislusenstvi. Kdyby miizka upadla, mohlo by
to zpusobit jeji poskozeni a sniZeni kvality obrazu.
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1. Vytahnéte zasuvku mrizky.
2. Instalujte mfizku Stitkem na strané smétujici k rentgence vzhiru.
3. Zasunte zasuvku mfizky dovnitt.

Oveérte, Ze je mfizka spravneé instalovana v draZce. Zaklapnuti znamena, Ze mtizka
je na svém misté.

llustrace 5-5
MFizka pro radiologicky stul

Vyménitelnd mtizka

Dréazka mizky

Drzadlo mfizky

Stitek s uvedenim SID

5.6 PRISLUSENSTVI

5.6.1 UCHYTY

Tyto dva Uchyty se pouZivaji k udrzeni rukou pacienta mimo okraje desky stolu a

‘ pro zvySeni pacientova pocitu bezpedi béhem pohybu desky. Nenesou vahu
- . pacienta, ale poskytuji pacientovi pocit bezpe¢i a moznost zabranit poranénim.

Z bezpecnostnich divod musi byt tyto Gchyty pouzivany pfi vSech radiologickych
vy$ettenich. Uchyty Ize nainstalovat podél kolejnic na desce stolu, zasadit je do
kolejnic a zajistit je ve kterékoli poloze pomoci Sroubd utahovanych rukou.

VZDY POUZIVEJTE UCHYTY, ABY PRI POHYBU DESKY STOLU
[ VAROVAN i] NEI?O'QLO K PORANENI RUKO'U NEBvO PRSTU PACIENTA. PRI

KAZDEM POHYBU JE NUTNE DRZET RUCE PACIENTA V
DOSTATECNE VZDALENOSTI OD OKRAJU DESKY STOLU.

Poznamka [ Uchyty se nesmi nalézat v dréze svazku rentgenového zafent.
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5.6.2 KOMPRESNI PAS

llustrace 5-6

Uzivatelské pfirucka

Toto zafizeni umoznuje kompresi vySetfovanych anatomickych oblasti tak, aby
nedochézelo k pohyblm, které nejsou nezbytné.

Upevhuje se na kolejnice na desce stolu. Ob& spony kompresniho pasu nasad'te
na kolejnice a pomoci pakové pojistky kompresni pas zajistéte nebo odjistéte tak,
aby byla jeho délka adekvatni.

Zachazeni s kompresnim pasem

Zajisténi a zdvizeni kompresniho pasu Odjisténi

5.6.3 LATERALNI DRZAK KAZET

llustrace 5-7

Laterélni drzak kazetse pouziva pro lateralni snimkovani na stole, naptiklad pro
snimky kolena, ramena, lebky atd.

Tento lateralni drzak kazetje umistén pfimo na desce stolu. Jeho nastaveni Ize
upravit tak, aby do néj bylo mozné vloZit vSechny standardni velikosti kazet a aby
bylo mozné provadét rentgenova vysetfeni v rliznych vyskach.

Nastavitelné kolejnicky tohoto drzaku se pouzivaji pro snadné viozeni nebo
vytazeni kazety a sou¢asné pro jejich upevnéniv priibéhu rentgenového vySetieni.

Upravte nastaveni vysky pomoci knoflikd, které zdvihaji kolejni¢ky do vétsi vySky
nebo je spoustéji doll, a utazenim knoflik(l upevnéte kazetu. Napolohujte pacienta
a umistéte lateralni drzak kazet na desku stolu za pacienta do pozadované polohy
pro radiografické vySetfeni.

Umisténi lateralniho drzaku kazet

“
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5.6.4 LATERALNI DRZAK DR DETEKTORU (35X43) NA KOLECKOVEM PODVOZKU

Tento mobilni drzak DR detektoru je navrzen pro pfenosné DR detektory o velikosti
35x43 cm (14 x 17 palcl).

llustrace 5-8
Mobilni drzak DR detektoru

Vlozte pfenosny DR detektor do podpéry. Musi byt vzdy orientovan na Sitku
(horizontalng).

llustrace 5-9
Instalace detektoru

Vertikalni zajist'ovaci packa

Poznamka [ PFfi montazi DR detektoru se ujistéte, Ze vertikalni zajist'ovaci packa
je zablokovana, aby nedoSlo k neoGekavanému padu a poSkozeni
DR detektoru a podpéry.
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Vysku drzaku lze nastavit, rozsah pohybu DR detektoru ve svislém sméru je
750 mm (29,5 palcll). Pro pohyb na podpéte ve sméru nahoru a dol{:

1. Proti sméru hodinovych ru€i¢ek uvolnéte vertikalni zajist'ovaci packu; tim
se podpéra DR detektoru uvolni. BEhem tohoto postupu je nutno podpéru
pridrZzovat, aby nedoslo k jejimu neotekavanému padu.

llustrace 5-10
Vertikalni zajist’ovaci packa

Uvolnéni zajisténi

Aktivace zajisténi

2. Umistéte podpéru do pozadované vysky.

3. Utazenim zajist’ovaci packy po sméru hodinovych ruci¢ek podpéru opét
zajistéte v novépoloze.

Drz&k DR detektoru je mobilni. Je opatfen ctyfmi koleCky. Kazdé z nich ma vlastni
brzdovy pedal. Pro zajisténi koleCka seslapnéte brzdovy pedal.

g D
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P¥i pfesunovani drzaku do pracovni nebo parkovaci polohy postupujte tak, jak je
uvedeno nize:

1. Odjistéte vSechna kolec¢ka.

2. Pti pfemist’ovani drzte drzak za svislou ty¢ a presunte jej, kam potiebujete.

o, PRI PREMiSTOVANIi DRZAKU BUDTE OBZVLAST OPATRNI.

[ VAROVAN'] ZAB'RANTE'NARQZIQJ ZAﬁiZFNi DO ZDi, NABYTKUv NEBO

JINYCH PREDMETU V MISTNOSTI, ABY NEDOSLO K

POSKOZENi ZARIZENi A/NEBO JINYCH PREDMETU V
MiSTNOSTI.

— ZARIZENi PREMiISTUJTE PO ROVNEM POVRCHU. POKUD TO
[ VAROVAN|] NENi MOZNE, SKLON TRANSPORTNICH PLOCH NA

NAJEZDOVYCH RAMPACH NESMi PREKROCIT 5° PRI
PREKROGENI VELIKOSTI TOHOTO UHLU MUZE DOJIT K
ZAVAZNEMU POSKOZENI ZARIZENi. NAVIC POUZIVANI
ZARIZENi ZA TECHTO PODMINEK BY MOHLO UZIVATELE

OHROZIT.
PRI SPRAVNEM PREMISTOVANIi DRZAK PEVNE DRZTE ZA
SVISLOU TYC.
., PFi pfemist’ovdni drZzaku neprejiZzdéjte prfes pripadné
UPOZORNEN| pFekaZky, zafizeni by se mohlo prFevrhnout.
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POSTUP PRI SESTAVENI

Protoze se drzak dodava rozebrany, je nutné jej pfed prvnim pouzitim sestavit
pfimo na misté pouZiti. Informace o sestaveni jsou v grafické podobé uvedeny na
obrazku nize.

1. Pfipevnéte kolec¢ka k podvozku.
2. Namontujte podpéru DR detektoru a zajistéte ji vertikalni zajiSt'ovaci
packou.

Postup sestaveni drzaku DR detektoru
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Tato stranka byla zamérné ponechana prazdna.
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CAST 6 PROVOZ NASTENNEHO RADIOLOGICKEHO
STOJANU RAD WALL STAND DR

llustrace 6-1
Komponenty nasténného radiologického stojanu RAD Wall Stand DR

Indikator ON/OFF (ZAP/VYP)

Drzak na sténu Horni podpora rukou

Kryty

Vozik sloupku

Ovladani naklonu

Sestava DR detektoru

Rukojet’ vertikalni brzdy

Predni panel

Uchyty pro pacienta Mfizka

Zasuvka receptoru

Sloupek
Nozni spina¢
N
SLOUPEK
Sestava sloupku je tvofena nasledujicimi prvky:
. Sestava podpéry DR detektoru: Soucastmi této sestavy jsou vertikalni

vozik, ktery se pohybuje podél voditek sloupku, rukojet’ vertikalniho zamku
s ovladanim brzdy DR detektoru a ovladani néklonu a rotace.

. Rukojet’ vertikalniho zamku: Umoziiuje pohyb podpéry DR detektoru
podél sloupku stojanu. Mlze mit levou nebo pravou konfiguraci.

., Rukojet’ vertikdlniho zamku nepouZivejte k jinému ucelu nez
[ UPOZORNEN |] k pohybovdni sestavou podpéry DR detektoru.
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[ UPOZORNENi]

. Kryty Chrani elektronické a mechanické soudasti sloupku a dodavaji
zafizeni koneény vzhled.

PFi manipulaci s kryty bud’te opatrni, aby nedoslo k jejich
poskrabani.

. VyvaZovaci zavazi: Tvofi protivahu sestavy podpéry DR detektoru, ktera
umoznuje hladky vertikalni pohyb.

. Sloupek stojanu: Je upevnén k podlaze a drzi vSechny prvky nasténného
radiologického stojanu.

SESTAVA DR DETEKTORU

Soucdastmi této sestavy jsou DR detektor, skfifi detektoru a pfedni panel. Zeslabeni
zplsobené prednim panelem <0,70 mm Al ekv. pfi 60 kV. DR detektor mlize byt
pevny nebo pfenosny.

INDIKATOR AKTIVITY PRACOVNI STANICE

Jestlize je jako aktualni aktivni pracovni stanice v systému zvolen nasténny
radiologicky stojan, indikator aktivni pracovni stanice se rozsviti. Tento indikator
se naléza na hornim krytu sloupku.

UCHYTY PRO PACIENTA

Vhodné Uchyty jsou dodavany jako volitelny dopinék nasténného radiologického
stojanu. Jejich pouzivani se silné doporucuje, aby se zvysil pacientiv pocit
bezpedi pfi spravném polohovani pacienta. Pacient se jich mize drzet, coz mu
umozni oddélit paze od hrudniku.

120
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6.1 POHYBY NASTENNEHO RADIOLOGICKEHO STOJANU RAD WALL STAND DR

Nasténny radiologicky stojan RAD Wall Stand DR umozhuje rentgenologické
operace pri riznych polohach v rozsahu pohybu vertikalniho voziku, nastavitelné
Uhly néklonu a rotaci DR detektoru.

. POLOHU PACIENTA SLEDUJTE ZVLAST PECLIVE (RUCE,

[ VAROVAN |] CHODID'LA, PRSTY, ATD'.)'; POUZIJTE UCHYTY PRO PACIENTAz

ABY PRI POHYBU PRISTROJE NEDOSLO K PORANENI

PACIENTA. RUCE PACIENTA SE NESMEJi DOSTAT DO DRAHY
POHYBU POHYBLIVYCH CASTI PRISTROJE.

6.1.1 VERTIKALNi POHYB

Sestavou DR detektoru Ize pohybovat ru¢né po stisknuti ovliadaciho tlacitka brzdy
na vertikalni rukojeti. Sestava DR detektoru se mize pohybovat automaticky pfi
automatickém polohovani nebo polohovani do naprogramované polohy, ktera
byla nakonfigurovana se zménou umisténi DR detektoru ve vertikalnim sméru.

1. Stisknéte ovladac brzdy DR detektoru na rukojeti vertikalniho zamku, ktery
je ozna¢en pomoci Stitku u rukojeti.

llustrace 6-2
Stisknutim rukojeti vertikalniho zamku uvolnéte brzdu DR detektoru.

Brzda DR detektoru

2. Zkontrolujte, ze brzdy jsou uvolnény a DR detektor se mize hladce
pohybovat nahoru a dol(.

3. Nastavte sestavu DR detektoru do poZzadované vysky podle provadéného
vySetteni.
4, Uvolnéte ovladani brzdy DR detektoru na rukojeti vertikalniho zamku, brzda

se aktivuje a DR detektor bude uzamd&en.

Poznéamka = Z wyroby je rukojet’ vertikdliniho zamku umisténa vievo, za DR
detektorem. V. pfipadé potfeby ji mize servisni technik
nakonfigurovat doprava na misté pouZzivani.
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6.1.2 AUTOMATICKE SVISLE POHYBY

Tyto automatické pohyby jsou mozné na automatickych nasténnych
radiologickych stojanech RAD Wall Stands DR, které jsou vybaveny funkci
motorizovaného vertikalniho pohybu (viz &ast 1.2 ,,Konfigurace systému®).

6.1.2.1 DR: AUTOMATICKE POLOHOVANI VE VERTIKALNIM SMERU

Tato funkce je dostupna pouze u automatickych stropnich zavésu, které maji
nakonfigurovano nékolik automatickych a naprogramovanych poloh, které mohou
vyzadovat pohyb receptoru. Pohyb je ovladan stropnim zavésem, DR detektor se
pohybuje nahoru a doll podle toho, jakd vySka byla pro DR detektor
nakonfigurovana v parametrech POSITION (POLOHA) nebo PP (viz ¢ast 4.2.4
,Poloha. Automaticky systém - automatické polohovani“, 4.2.5 ,Poloha.
Poloautomaticky systém — automatické polohovani* a 4.2.6 ,Naprogramované
polohy (PP)“).

6.1.2.2 DR: VERTIKALNi AUTOMATICKE SLEDOVANI

Po srovnani DR detektoru a rentgenky tato funkce zajist’uje, Zze kdyz jedna z téchto
komponent zahdji vertikalni pohyb, bude sledovana druhou, pficemz relativni
vzdalenost a SID jsou neustale udrZzovany konstantni (dalSi podrobnosti o této
funkci viz &ast 4.2.3.7 ,Automatické sledovani*).

6.2 PROVOZ S NOZNiM SPiNACEM

llustrace 6-3
Nozni spinaé¢

Zdvihnout nahoru

Nozni spina¢ ovlada vertikalni pohyb DR detektoru. Seslapnutim pedalli RAISE
(ZDVIHNOUT) nebo LOWER (SPUSTIT) zdvihnete nebo sniZite receptor. Dokud
bude pedal seélapnuty, bude pohyb pokradovat, po UVOLNENI pedalu se pohyb
zastavi.

Spustit dolt
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6.3 NAKLON

o, RUCE ANI PRSTY PACIENTA A/NEBO OBSLUHY SE NESMi

[ VAROVAN |] NIKDY DOSTAT DO SESTAVY MECI-'IANISMU PRO NAKLANENI,
JAK TO UKAZUJE NIZE UVEDENA ILUSTRACE: MOHLO BY

DOJIT K ZAVAZNEMU PORANENI PACIENTA NEBO OBSLUHY.
UJISTETE SE, ZE SE KONCETINY PACIENTA BEHEM PROVOZU
NALEZAJi UVNITR HRANIC DESKY STOLU NEBO

W PF'![SLUQENSTVi: POHYB SOUCASTI MUZE PACIENTOVI
® ZPUSOBIT VAZNE PORANENI.
llustrace 64

Mozné body skripnuti

Polohu DR detektoru Ize uzamknout pomoci nasledujicich prvku:

. Brzdy naklonu. K dispozici jsou dvé ovladaci tlacitka brzd naklonu, kazdé
se naléza lateralné na jedné strané podpéry DR detektoru; stisknutim a
podrzenim kteréhokoli z nich uvolnéte brzdu naklonu. DR detektor bude
zajistén ve kterémkoli Uhlu v rozsahu -20° az 90°.

. Aretacéni pojistky v 0°/90°, které se nalézaji na levé strané podpéry
DR detektoru. Tyto mechanické aretaéni pojistky zamykaji detektor v
poloze 0° (vertikalni poloha) nebo 90° (horizontalni poloha).

Rozsah naklonu DR detektoru je -20° az 90°. Pohyb je fizen ru¢né.
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llustrace 6-5
Sestava mechanismu pro naklanéni DR detektoru

Zamek polohy 90°

Zamek polohy 0° Brzda néklonu

1. Odjistéte aretaéni pojistku polohy 0°/90°.

2. Stisknéte a podrzte jedno z tladitek brzd naklonu, ktera se nalézaji na
podpéfe DR detektoru.

Rucné naklorte DR detektor do pozadované polohy.
Uhel bude ukdzan na goniometru naklonu vpravo lateralné.

Uvolnénim tlacitka zajistéte DR detektor v jeho poloze.

o o >~ ©

Jestlize je konecna poloha 0° nebo 90°, zasurite aretacni pojistku.
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6.4 ROTACE DR DETEKTORU

Tato funkce umozZzniuje rotaci DR detektoru kolem stfedu obrazu; pohyb je ovliadan
ru¢né. DR Detektor Ize otocit maximalné o 90°.

Poznamka [ Aby nedoSlo ke zhordeni kvality obrazu a ztraté funkci DR detektoru,
doporuCuje se provadét expozice s DR detektorem v poloze pfesné
0% nebo 909, | kdyZ Ize expozice provadét i v jiném rozsahu poloh.

1. Uvolnéte packu zamku rotace. Jejim spusténim uvolnéte zamek rotace.

2. Odemknéte aretaci rotace, ktera se naléza na pravé strané podpéry
DR detektoru. Posiluje silu zamku rotace DR detektoru a uzamyka
DR detektor v poloze 0°.

llustrace 6-6
Packa zamku rotace DR detektoru a aretace rotace

Aretace rotace

Packa zamku rotace

3. Ototte DR detektor do pozadované polohy. Uhel rotace ukazuje goniometr
na zadni strané DR detektoru.

llustrace 6-7
Goniometr pro rotaci DR detektoru

4. Zdvihnutim packy zamku rotace uzamknéte polohu DR detektoru.
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Smér rotace se zméni v zavislosti na konfiguraci systému:

o U systéml se dvéma panely nebo s vychozi konfiguraci vzdy otocte
DR detektorem dfive, nez jej naklonite. Rotace bude sméfovat vzhlru a po
sméru hodinovych ruci¢ek u konfigurace DR detektoru s vkladanim zleva,
u konfigurace s vkladanim zprava bude rotace sméfovat proti sméru
hodinovych rugicek.

llustrace 6-8
Konfigurace nasténného stojanu s vkladanim zprava u systému se dvéma panely

o U systémuU s jednim panelem vzdy naklonte DR detektor, nez jej otodite.
Rotace bude smérovat dold a proti sméru hodinovych ruci¢ek u
konfigurace DR detektoru s vkladanim zleva, u konfigurace s vkladanim
zprava bude rotace smérovat po sméru hodinovych rucicek.

llustrace 69
Konfigurace nasténného stojanu s vkladanim zleva u systému s jednim panelem

’ |

- D ; I l |
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6.5 VYROVNANI

Vzorec tfi poli na pfednim panelu nasténného radiologického stojanu odpovida
ttem detekénim oblastem iontové komory detektoru.

Je dllezité, aby byla rentgenka presné vycentrovana s DR detektorem v
transverzalnim sméru. Pokud neni vyrovnani presné, mdze dojit k ofiznuti denzity
na okrajich snimku a zobrazi se vzor mrizky.

Aby bylo jisté, Ze je DR detektor vyrovnan se svazkem rentgenového zafeni,
pohybujte DR detektorem nebo rentgenkou tak, aby se svétlo kolimatoru
vyrovnalo se znackou stfedu na prednim panelu.

llustrace 6-10
Znacka stredu DR detektoru
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6.6 PRIPOJENi PRENOSNEHO DR DETEKTORU

llustrace 6-11
Pf¥ipojeni DR detektoru

1. Pomoci drzaku DR detektoru vytahnéte zasuvku tak, aby bylo mozné do ni
vlozit DR detektor. Stisknéte a drzte brzdu drzaku, dokud nebude zasuvka
zcela vytazena.

2. Zasunte DR detektor az dozadu do zasuvky. Mirné zatlacte na zadni zarazky
DR detektorem, aby byl detektor spravné upevnén.

3. Spust'te DR detektor dold a vyrovnejte jej s prednimi zarazkami.

4, Pomoci drzaku zatlaéte detektor dovnitt.

6.7 POUZIVANIi A UDRZBA DR DETEKTORU

Poznamka [

Pristroj kazdy den zkontrolujte a ovéfte, Ze funguje spravné.

Pfi ¢innosti ventilace nebo topeni mize dojit ke kondenzaci vihkosti v zafizeni,
prfed provedenim expozice pockejte, dokud se kondenzat nevypati. Obecnym
pravidlem je zvySovat nebo snizovat teplotu v mistnosti postupné.

Béhem expozice nepouzivejte DR detektor v blizkosti zafizeni generujicich silna
magneticka pole.

U bezdratovych DR detektord nezakryvejte infraterveny (IR) datovy port rukama
nebo jinou Casti téla a nepouzivejte zvoleny frekvencni kanal (pasmo 2,4 GHz) pro
jind bezdratova zafizeni.

Po kazdém vySetteni otfete povrchy, které byly v kontaktu s télem pacienta, mirné
navih¢enou textilii, a otfete drzak a mrizku dezinfekénim prostfedkem, jako je

napriklad ethanol. Cisténi provadéjte otfenim textilii navihéenou v neutrainim
detergentu.

Dalsi informace o zachazeni s DR detektorem a jeho udrzbé
naleznete v pfiru¢kach k DR detektoru.
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6.8 PRIPOJENIi A ODEBRANI MRiZKY

llustrace 6-12

MFizky snizuji rozptylenou radiaci a vyznamné zlepsSuji kvalitu obrazu.

Do nasténného radiologického stojanu RAD Wall Stand DR se zasunuje
vymeénitelna mfizka. Pfi zasunovani mrizky do drazky nasténného radiologického
stojanu RAD Wall Stand DR vénujte zvlaStni pozornost typu ohniskové vzdéalenosti
jednotlivych mfizek.

Standardni vyménitelné mrizky jsou oznac¢eny 100 cm (40 palct), 150 cm (70
palcl) nebo 180 cm (90 palcl). PouZijte mfizku s odpovidajici SID (Source Image
Distance, vzdalenost od zdroje k obrazu). Na mfiZzce se naléza Stitek, na kterém
jsou uvedeny jeji vlastnosti.

Mrizka pro nasténny radiologicky stojan RAD Wall Stand DR

Drazka mrizky

Vyménitelna mrizka

Drzadlo mfizky

Stitek s uvedenim SID

Zasunte mriizku podle postupu uvedeného nize. PFi odebirani postupujte
zplsobem popsanym nize, avSak v opacném poradi.

Zachdzejte s miiZzkou opatrné a pokud ji nepouzivite, ulozte
Ji do drzaku na prislusenstvi. Kdyby mrizka upadla, mohlo by
to zpusobit jeji poskozeni a sniZeni kvality obrazu.

1. Vytahnéte zasuvku mrizky.
2. Instalujte mfizku Stitkem na strané smétujici k rentgence vzhiru.
3. Zasunte zasuvku mfizky dovnitt.

Oveérte, Ze je mfizka spravneé instalovana v draZce. Zaklapnuti znamena, Ze mtizka
je na svém misté.
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6.9 PRISLUSENSTVI

Radiologicky nasténny stojan RAD Wall Stand DR se dodavéa ve dvou rliznych
modelech s podpérami nad hlavou pacienta. Oba modely se pouzivaji ke
spravnému polohovani pacienta. Pacient se jich mize drzet, coz mu umozni
oddélit paze od hrudniku, takze se jeho pouziti pfi vySetfeni hrudniku velmi
doporucuje.

6.9.1 PODPERA PRO RUCE SLOZENE NAD HLAVOU

Tento doplnék je dodavan se dvéma zajiSt'ovacimi knofliky, které je nutné umistit
lateralné po obou stranach podpéry DR detektoru. Maximaini zatizeni je 15 kg.

Lze jej upevnit na obé strany DR detektoru. Postup instalace:

1. Uvolnéte zajist'ovaci knoflik.
2. Instalujte do drzaku podpéru pro ruce uloZzené nad hlavou.
3. Upevnéte ji zajiSt'ovacim knoflikem.

llustrace 6-13
Podpéra pro ruce slozené nad hlavou

Podpéru Ize pouzit pro dvé rizné polohy: pracovni poloha pti 0° a parkovaci
poloha pfi +90° nebo -90°. Jestlize je podpéra zaparkovana, musi byt vzdy
otoCena na opacnou stranu, nez je nakonfigurovano zavadéni DR detektoru.

llustrace 6-14
Pracovni a parkovaci poloha

Pracovni poloha Parkovaci poloha
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6.9.2 PODPERA PRO RUCE PACIENTA SLOZENE NAD HLAVOU

llustrace 6-15

Tuto volitelnou podpéru pro ruce pacienta Ize naklonit tak, aby dovolovala
ergonomictéjsi polohu pacienta. Dodava se jako jedna podpéra (volitelné dvé)
instalovana zezadu na DR detektoru, se dvéma aretadnimi Sroubky. Maximalni
zatizeni je 15 kg.

Pokud to zakaznik poZaduje, podpéra se jiz dodava instalovana vyrobcem a lze
ji nainstalovat na obé strany DR detektoru.

Podpéra pro ruce pacienta slozené nad hlavou

Podpéra drzaku

Drzak pacienta

Parkovaci aretaéni Sroubek

Aretacni Sroubek naklonu

Postup instalace:

1. Vytahnéte parkovaci aretacni Sroubek ze stfedu podpéry.
2. Namontujte podpéru do pracovni polohy.
3. Pfeved'te Sroubek do zajist'ovaci polohy.

0242F CS 20181218
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llustrace 6-16

Podpéru pacienta Ize pouZit pro dvé rlizné polohy: pracovni poloha pfi 0° a
parkovaci poloha pfi +90° nebo -90°. Vytahnéte parkovaci aretacni Sroubek a
otocte podpéru na opacnou stranu, neZ je nakonfigurovano zavadéni DR
detektoru.

Pracovni a parkovaci poloha podpéry pro ruce pacienta slozené nad hlavou

llustrace 6-17

Parkovaci poloha

4
b

Pro naklonéni podpéry pacienta vytahnéte aretaéni Sroubek pro zajisténi naklonu
a poté otolte podpérou drzaku. Upevnéte ji pomoci aretaéniho Sroubku. K
dispozici jsou dvé naklonéné polohy, 30° a 50°, kde je drzak umistén vlevo, a-30°
a -50°, kde je drzak umistén vpravo.

Postup pro naklonéni podpéry pro ruce pacienta slozené nad hlavou

Pocatecni poloha

Poloha po naklonéni
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Pamatujte, Ze podpéra pacienta se upeviiuje na zadni stranu skfifiky DR detektoru,
takZe pokud je namontovana, nelze naklonit DR detektor. Musi se sejmout ze
skfifnky a poté naklonit.

Také se vzdy doporuduje otacet DR detektor se sejmutou podpérou pacienta a
nikdy ne naklonény, protoze podpéra mize narazit do voziku.

llustrace 6-18
Spravny postup pfi naklanéni a rotaci
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Tato stranka byla zamérné ponechana prazdna.
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CAST 7 KOLIMACE

7.1 AUTOMATICKY KOLIMATOR RALCO R225

Poznamka [ Provoz kolimatoru Ralco R225 je Fizen stropnim zavésem pomoci
sbérnice CanBus. Prace s kombinaci kolimatoru a stropniho zavésu
je popsana v této ¢asti.

PriruCka k pfFisluSnému kolimatoru obsahuje dalSi informace o

provozu nebo technicky popis potfebny pro zachovani souladu s
normou IEC 60601-1-3:2008.

Ovladaci prvky kolimatoru se skladaji z nasledujicich tlacitek a knoflikd:

1 DISPLEJ KOLIMATORU 6 VYMENA FILTRU

2 OVLADACI PRVKY PRO RUCNI’ OVLADANI LAMEL 7 OVLADANI LAMPY KOLIMATORU (DIODA "ON”
KOLIMATORU (ZAPNUTO))

3 INDIKATOR AUTOMATICKEHO REZIMU (ZELENY) 8 ZASUNUTELNA MERICI PASKA

4 INDIKATOR PRACOVNIHO REZIMU (CERVENY) 9 OKNO LASEROVEHO UKAZATELE

5 INDIKATOR RUCNIHO REZIMU (ZLUTY) 10 TKLACITKO VYPINACE LASEROVEHO UKAZATELE

llustrace 7-1
Automaticky kolimator Ralco R225

Transverzalni rozmér pole

Longitudinalni rozmér pole

LiMG 47 [P

Manualni ovladani lamel
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llustrace 7-2
Stisknutim Collimator Status Data (Udaje o stavu kolimatoru) zobrazte divod rezimu

Stisknutim zjistéte divod
pracovniho nebo
ru¢niho rezimu

Po stisknuti ovladace lampy koliméatoru zlstane lampa po dobu nékolika sekund
rozsvicena, coz umozni vyrovnat pacienta/mfizku; poté lampa automaticky
zhasne. Soucésti lampy kolimatoru mdize byt volitelny zaméfovac laserovych
sveétel, ktery usnadni umisténi pacienta.

Expozi¢ni pole DR detektoru je automaticky upraveno podle velikosti
DR detektoru. Lze jej také zmenSit ru¢né pomoci dvou knoflik(l na rué¢nim ovladadi
lamel kolimatoru. Velikost expozi¢niho pole Ize obnovit v ramci automaticky
nastavenych meznich hodnot velikosti pole, nemlze byt vétsi nez velikost
DR detektoru.

RezZim kolimatoru je uveden na dotykové obrazovce konzoly mezi informacemi o
pacientovi. Mezi tyto rezimy patfi:

. AUTOMATICKY
. RUCNI
. V PRACOVNIM REZIMU

AUTO 43x43

Jestlize je kolimator v ru¢nim nebo pracovnim rezimu, stisknéte na dotykové
obrazovce konzoly Collimator Status Data (Udaje o stavu kolimatoru), abyste zjistili
dlvod, protoZe automaticky rezim neni pfitomen. Po stisknuti Collimator Status
Data (Udaje o stavu kolimatoru) se na obrazovce zobrazi ukazatel (podrobnosti
o jednotlivych ukazatelich jsou uvedeny v odstavcich vénovanych pracovnimu a
ru¢nimu rezimu dale v této ¢asti).

Kolimator se mlze otatet o £90° ve vertikalni ose, zatimco rentgenka z(stava
ve stejné poloze. Tento pohyb se provadi manualnim ota¢enim kolimatoru a Ize
jej kazdych 90° zaaretovat.
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711 AUTOMATICKY REZIM

Automaticky rezim se aktivuje vzdy, kdyZz jsou spinény vS8echny podminky pro
pouziti funkce Positive Beam Limitation (PBL):

. Kapacita apertury musi byt dostatec¢na k tomu, aby vzniklo pole zobrazeni
(Field of View, FOV) v souladu s normou IEC 60601-1-3.

. Uhel svazku rentgenového zafeni musi byt kolmy na DR detektor, rozsah
tolerance je +3°.

. Poloha kolimatoru musi odpovidat 0° rotace rentgenky.
. Rentgenka a DR detektor nesmi byt rotovany, musi byt v Ghlu 0°.
. Stropni zavés musi byt ve stavu PREP (pfipraven) a musi mifit na

DR detektor.

Pokud kterakoli z t&échto podminek neni spinéna, naléza se kolimator automaticky
v ru¢nim nebo pracovnim rezimu.

Pozndmka [ Po zvoleni automatického rezimu z ru¢niho rezimu zkontrolujte, zda
je nezbytné ménit pole zobrazeni. Zistava takové, jak bylo
konfigurovano pro ruéni rezim.

7.1.2 PRACOVNI REZIM

Tento reZim aktivuje X-RAY INTERLOCK (INTERLOCK RENTGENOVEHO
ZARENI), tak?e neni mozné provést 2adnou expozici. Ve stavové oblasti se
zobrazi ikona interlocku a popis dlvodu interlocku. Dlvody pracovniho rezimu:

HLASENI POPIS

FOV Apertura lamel se méni automaticky.

STAV Odkazuje na pracovni rezim kolimatoru. Pfi novém poZadavku.
UZIVATEL Apertura lamel se méni ru¢né, pomoci rué¢niho ovladani lamel.
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713 RUCNI REZIM

Dlvody pro ru¢ni rezim jsou néasledujici:

HLASENI POPIS

DETEKTOR Vybrana pracovni stanice (DIRECT - PRIMA) neumoziiuje automaticky rezim.

KLIiC Klicem na zadni stran& kolimatoru bylo ototeno
SID (VZDALENOST ZDROJ - OBRAZ) SID (vzdalenost zdroj — obraz) je mimo rozsah konfigurovany pro automatickou kolimaci.
STAV Stropni zavés neni v oblasti DR detektoru nebo se pohybuje.
ANG Uhel angulace rentgenky je =3°
ROT Uhel rotace rentgenky je =3°
KOLIMATOR JE ROTOVAN Kolimator je rotovan.
ZADNA KAZETA MfiZka je vysunuta (pouze pfi odstranitelné mtizce)
BUCKYHO CLONA ROT Detektor nasténného radiologického stojanu je rotovan.
CENTROVANI Rentgenovy svazek neni centrovan na stfed DR detektoru.
MODALITA Systém se aktualné naléza v rezimu STITCHING.

7.1.4 OVLADANI KOLIMACE POMOCI SVETLA

Svétlo kolimatoru se aktivuje ve dvou rdznych rezimech.

ﬂ . RUCNE. Stisknéte tlagitko MANUAL CONTROL (RUCNI OVLADANI).

. AUTOMATICKY. Kolimator je ovladan stropnim zavésem. Svétlo se rozsviti
za nasledujicich okolnosti:

= Zmeénila se konfigurace lamel kolimatoru.

- Kolimator je rotovan.

= Je vybrana pracovni stanice DIRECT (Pfima) a je uvolnéna néktera
brzda stropniho zavésu nebo je stisknut néktery z ovladacich prvki
na konzole.

- Je vybrana pracovni stanice RAD TABLE (Radiologicky stdl) a je
uvolnéna néktera brzda radiologického stolu nebo DR detektoru.

= Je vybrana pracovni stanice RAD WALL STAND DR (Radiologicky
nasténny stojan DR) a je uvolnéna vertikalni brzda nebo brzda
naklonu..

= Stropni zavés se pohybuje v ru¢nim rezimu a naléza se v oblasti SID
(vzdalenost zdroj — obraz).

. Bezprostiedné po dokonéeni pohybl automatického centrovani a
automatického sledovani.
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7.2 RUCNI KOLIMATOR RALCO R225/R225 DHHS

Ovladacimi prvky kolimatoru jsou tlacitko, které zapina lampu kolimatoru, a dva
knofliky, které oteviraji a zaviraji vnitfni lamely kolimatoru.

Po stisknuti tlacitka lampy kolimatoru se rozsviti svételny zdroj kolimatoru a
volitelny laser. Budou svitit pfiblizné po dobu 30 sekund a poté se automaticky
vypnou (dobu sviceni Ize naprogramovat).

Expozi¢ni pole receptoru se upravuje pomoci dvou knoflik(l. Tabulka na prednim
panelu ukazuje ¢islo, které je tfeba nastavit pomoci knoflik(, aby se otevrely lamely
kolimatoru v souladu s pouzitou hodnotou SID (vzdalenost zdroj - obraz) a velikosti
pole rentgenového zareni.

K mérfeni SID pouZijte zasunutelnou méfici pasku.

llustrace 7-3
Ovladaci prvky kolimatoru

zavirani lamel kolimatoru

Tlacitko lampy kolimatoru

Zasunutelna méfici paska

Poznamka [ PriruCka k pfislusnému kolimatoru obsahuje dalsi informace o
provozu nebo technicky popis potfebny pro zachovani souladu s
normou IEC 60601 1 3: 2008.

Kolimator se mlze otadet o =900 ve vertikalni ose, zatimco rentgenka z(stava
ve stejné poloze. Tento pohyb se provadi manualnim ota¢enim kolimatoru a Ize
jej kazdych 90° zaaretovat.
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7.3 DOZIMETR (VOLITELNY)

Volitelny dozimetr souvisi s kolimatorem instalovanym na zafizeni. Mezi bézné
kompatibilni dozimetry patfi:
. Vacudap 2000 / 2004 Series s ru¢nim kolimatorem

Iba Kermax Plus s automatickym kolimatorem

Pozndmka [ PFiru¢ka k pfisluSnému dozimetru obsahuje dalSi informace

o provozu nebo technicky popis potfebny pro zachovani souladu
s normou IEC 60601-1-3: 2008.
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POKYNY K RESENi PROBLEMU

Nasleduje pravodce rychlym fesenim hlavnich typickych problémd s pouzivanim
tohoto zafizeni. Doporucujeme, abyste si ponechali tento dokument pfi praci s
timto zafizenim v dosahu.

8.1

NASTENNY RADIOLOGICKY STOJAN RAD WALL STAND DR

PROBLEM

ZKONTROLOVAT

NAPRAVNE OPATRENI

NELZE ZAPNOUT NASTENNY
RADIOLOGICKY STOJAN

Je aktivovan nouzovy vypinac.

Deaktivujte nouzovy vypinac.

Neni k dispozici dostatek energie.

Zkontrolujte, Ze nasténny radiologicky stojan je
napajen vedenim od radiologického stolu a od
skiiné elektrického rozvodu v mistnosti. Pokud je
tomu tak a nelze jej ZAPNOUT, kontaktujte servis.

VERTIKALNi POHYB DR DETEKTORU
NENi MOZNY

V dréaze vertikdiniho pohybu se naléza
prekéazka.

Uvolnéte sloupek stojanu ode vSech prvk, které by
mohly bréanit ve vertikalnim pohybu.

Je zablokovan (uzamcen).

Stisknéte a podrzte rukojet’ vertikalniho zamku.

Je-li vertikalni zamek porouchan, kontaktujte servis.

DR DETEKTOR SE NENAKLANI

Napajeni je VYPNUTO.

Zapnéte systém.

FUNKCE AUTOMATICKEHO
SLEDOVANiI NEPRACUJE

Ovéfte, zda ovladaci konzola stropniho
zavésu zobrazuje chybova hlaseni.

Proved'te akci doporuc¢enou ovladaci konzolou
stropniho zavésu.

8.2

RADIOLOGICKY STUL

PROBLEM

ZKONTROLOVAT

NAPRAVNE OPATRENI

RADIOLOGICKY STULNELZE
ZAPNOUT

Je aktivovan nouzovy vypinac.

Deaktivujte nouzovy vypinac.

Neni k dispozici dostatek energie.

Zkontrolujte, Ze radiologicky stul je napajen
vedenim od skiiné elektrického rozvodu v mistnosti.
Pokud je tomu tak a nelze jej ZAPNOUT, kontaktujte
servis.

VERTIKALNi POHYBY JSOU
ZABLOKOVANY

Neni k dispozici dostatek energie.

Zkontrolujte podminky stavu “Radiologicky stdl
nelze zapnout”, které jsou popsany vyse.

Funkce ovladacich pedald neni spravna.

Ovéfite, ze ovladaci peddly nejsou pfi seslapnuti
blokovany Zadnou prekazkou.

Pokud je to pravda a pohyb neni mozny, kontaktujte
servis.

Antikolizni vypinace nefunguiji.

Kontaktujte servis.
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8.3 STROPNI ZAVES

PROBLEM

ZKONTROLOVAT

NAPRAVNE OPATRENI

STROPNI ZAVES NELZE ZAPNOUT

Je aktivovan nouzovy vypinac.

Deaktivujte nouzovy vypinac.

Pfikon neni dostatec¢ny.

Zkontrolujte, ze stropni zavés je napdjen vedenim
od skfiné elektrického rozvodu v mistnosti. Pokud je
to pravda a zapnuti neni mozné, kontaktujte servis.

STROPNI ZAVES JE ZAPNUTY,
OVLADACI KONZOLA VYPNUTA

Zkontrolujte pfipojeni kabell ovladaci

konzoly.

Kontaktujte servis.

NESPRAVNE ZOBRAZENA MERENI

Chybna kalibrace.

Kontaktujte servis.

8.4 CHYBOVA HLASENi SOFTWARU

8.4.1 CHYBOVA OBRAZOVKA

Na ovladaci konzole se zobrazuje CHYBOVE HLASENI.

1.
2.
3.

4,

Chybové hlaseni.

Pricina chyby.

Akce, kterou je tfeba provést, aby se zabranilo chybé. Tato posledni Groven
se nezobrazuje se vSemi chybami.

Stisknutim tlacitka Error (Chyba) zavfete obrazovku s hlaSenimi chyb.

Obrazovka muze mit dvé rGzné konfigurace.

llustrace 8-1
Chybova obrazovka

1 11515 Tracker HOLD 1

2 The Detector safety distance is crossed 2

Prvni konfigurace

11529 Operative rejected

The Detector and the Tube-crane are misaligned

Please, get/set a valid SID

Druha konfigurace
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8.4.2 SEZNAM CHYB
Nasledujici tabulky uvadéji seznam vSech definovanych kédl chyb:
. Kéd chyby.
. Hlaseni chyby pro uzivatele. Zobrazené chybové hlaseni.
. Popis chyby: Vysvétluje chybu a jeji divod.
. Akce: Navrhuje akci, kterou je tfeba provést, aby byla chyba opravena.
Tyto chyby jsou rozdéleny do deviti riznych kategorif:
Systém/rizné 0az 11099
Ovladaci desky motoru stropniho zavésu 11100 az 11199
Ovladaci desky motoru nasténného radiologického stojanu 11200 az 11299
Ovladaci desky motoru radiologického stolu 11300 az 11399
Polohovani 11500 az 11599
Bezpeénostni hlaSeni a tomografie 11600 az 11699
Automatické polohovani 11700 az 11799
Automatické centrovani 11800 az 11899
Automatické sledovani 11900 az 11999
Tabulka 8-1
Systém/razné
KOD HLASENi CHYBY PRO UZIVATELE POPIS CHYBY AKCE
9 PHgina - kolimator Kliknutim na Collimator Information
(Informace o kolimatoru) zobrazite ddvod.
Ovérte, zda je aktivovan interlock.
10 Pficina - interlock Kliknutim na ikonu interlocku zobrazite
divod.
1 Resim Kolimatoru Kliknutim na Collimator Information
(Informace o kolimatoru) zobrazite ddvod.
12 Chyba kolimatoru Zkontrolujte vztah SID/apertura
13 Pfi¢ina - stitching Opakujte pokus
15 Dozimetr nekomunikuje DAP NEKOMUNIKUJE: Test Kontaktujte servis
16 Dozimetr nekomunikuje DAP NEKOMUNIKUJE: Inicializace Kontaktujte servis
17 Dozimetr nekomunikuje DAP NEKOMUNIKUJE: Srde¢ni tep Kontaktujte servis
18 Dozimetr nekomunikuje DAP NEKOMUNIKUJE: Méfeni Kontaktujte servis
19 C(zI}!;T;:Tt](;rt;rort\;?(;nmﬂim?e“)ng Kolimator NEKOMUNIKUJE Kontaktujte servis
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Tabulka 8-1 (Pokr.)

Systém/Ruzné
KOD HLASENi CHYBY PRO UZIVATELE POPIS CHYBY AKCE
20 Pocéatecni pozice nelze dosahnout Pocatecn pozm{e sekvence nelze Proved'te ndpravu a opakujte pokus
dosahnout
21 Neplatny rozsah pz?rametru: Pozic nelze Neplatny ro.zsah paramgtru sekvence: Provedte napravu a opakujte pokus
doséhnout Pozic nelze doséhnout
22 Sekvence FLFS ukoncena Chyba stitchingu Opakujte pokus
23 Sekvence FLFS dokoncena Chyba stitchingu Opakujte pokus
24 FLFS: Kli¢ kolimatoru je v ruénim rezimu Chyba stitchingu Proved'te napravu a opakujte pokus
25 FLFS: Detektor NENi v reZimu Na vy$ku Chyba stitchingu Opakujte pokus
FLFS: Nespravné parametry:
26 Zkontrolujte mfizku a horni a dolni Chyba stitchingu Zkontrolujte m¥izku a horni a dolni stranu
stranu
27 FLFS: Probiha vypocet geometrie Chyba stitchingu Opakujte pokus
28 Stitching: Probiha vypocet geometrie Chyba stitchingu Opakujte pokus
Stitching: Detektor NEN| L L )
29 v rezimu Na vy$ku Chyba stitchingu Proved'te ndpravu a opakujte pokus
e Soubor neni pfitomen nebo jej oteviela )
11001 Chyba ¢teni kalibra¢niho souboru . . Opakujte pokus
jina aplikace
11002 Chyba zapisu do kalibracniho souboru | Soubor neni pfitomen nebo je uzamcéen Opakujte pokus
11003 Chyba poZadavku na pozici Nelze dosahngg:onhz;konflgurovane Upravte konfiguraci polohy
11004 Pracovni stanice NENi dostupna Neplatna pracovni stanice Nakonfigurujte spravnou pracovni stanici
11005 Tomografie: .Paramletry nejsou Tomografie je$té neni konfigurovana Konfigurujte parametry tomografie
konfigurovany
STISKNUTY nouzovy vypinat: Po odstranéni pficiny stavu nouze
11006 Synchronizace softwarovych zdroju STISKNUTY nouzovy vypinac - priciny P
M PR uvolnéte nouzovy vypinac
polohovade: Prosim Cekejte
Problém s bezpecnosti:
11007 NEMANIPULUJTE se systémem: Bezpecnostni chyba Preruste provoz. Kontaktujte servis
Preruste provoz
CS/Nésténny stojan: Bezpecnostni
11008 oblast kolem Buckyho clony Pro automatické pohyby vyklid'te
nasténného stojanu/detektoru byla bezpecénostni oblast rué¢né
prekro¢ena
CS/Stul: Bezpecnostni oblast kolem S -
11009 Buckyho clony/detektoru stolu byla Pro autorrjatlckel pohyby Vyklld e
) N bezpecnostni oblast ru¢né
pfekrocena
Operace zamitnuta: Interlock
11010 automatického pohybu je aktivovan: Opakujte pokus
Pro pokracovani uvolnéte stav signalu
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Tabulka 8-2
Ovladaci desky motoru stropniho zavésu

Uzivatelské pfirucka

KOD HLASENi CHYBY PRO UZIVATELE POPIS CHYBY AKCE
11100 | chvb ladaci desky: CS itudinlni Ovladaci deska motoru neni pfipojena Zkontroluie pfinoient I/F fadie t
yba ovladaci desky: CS-longitudinaini nebo komunikagni problémy na I2C ontroluje pfipojeni fadi¢e motoru
Ovladaci desk: I¢ i pfipoj
11101 Chyba ovladaci desky: CS-transverzalni viadact des .a nvqoloru nelm pripojena Zkontroluje pfipojeni I/F fadi¢e motoru
nebo komunika¢ni problémy na 12C
Ovladaci desk I¢ i pfipoj
11102 Chyba ovladaci desky: CS-vertikalni viadact des .a n:]oloru nelm pripojena Zkontroluje pfipojeni I/F fadi¢e motoru
nebo komunika¢ni problémy na 12C
, , ) . Ovladaci deska motoru neni pfipojena e, —
11103 Chyba ovladaci desky: CS-angularni nebo komunikagni problémy na 12C Zkontroluje pfipojeni I/F fadi¢e motoru
Ovladaci desk: I¢ i pfipoj
11104 Chyba ovladaci desky: CS-rotaéni viadact des .a n:]oloru nelm pripojena Zkontroluje pfipojeni I/F fadi¢e motoru
nebo komunika¢ni problémy na 12C
11105 Neplatna kalibra¢ni data: Osa neni kalibrovana, Opakujte kalibraci.
CS-longitudinalni kalibra¢ni soubor byl poskozen. Pokud zprava pretrvava, zmérte SBC/CF
11106 Neplatna kalibra¢ni data: Osa neni kalibrovana, Opakujte kalibraci.
CS-transverzalni kalibra¢ni soubor byl poskozen. Pokud zprava pretrvava, zmérte SBC/CF
, ., ) L, Osa neni kalibrovana, Opakujte kalibraci.
11107 Neplatna kalibradni data: CS-vertikaini kalibra¢ni soubor byl poskozen. Pokud zprava pretrvava, zmérte SBC/CF
, ., ) L, Osa neni kalibrovana, Opakujte kalibraci.
11108 Neplatné kalibraéni data: CS-angularni kalibra¢ni soubor byl poskozen. Pokud zprava pretrvava, zmérte SBC/CF
, ., ) . Osa neni kalibrovana, Opakujte kalibraci.
11109 Neplatna kalibradni data: CS-rotadni kalibra¢ni soubor byl poskozen. Pokud zprava pretrvava, zmérte SBC/CF
Osa byla ru¢né
posunuta mimo definovany rozsah.
Operace zamitnuta: CSHongitudinalni Osa neni kalibrovana. . N
; . ) , e . Zkontrolujte zpétnou vazbu pro polohu
11110 pozice mimo kalibrovany rozsah: Chybné sefizeni potenciometru. Kontakiuite servis
Zde je dovolen pouze RUCNI{ pohyb Potenciometr nebo okruh potenciometru I
je vadny.
Problém prevodniku A/D
Motor nepracuje/chyba ovladace.
11111 Chyba desky: CS-ongitudinalni Poter.]clometr/tac.hometrlnebo Vyméiite desku
jeho okruh je vadny.
Propojeni nefunguje
Osa byla ru¢né
ta mimo defi Y h.
posunuta m|mo{ © .|novalny rozsa Zkontrolujte limitni polohu, aktivaci,
Koncovy limit pro vypnuti: Osa neni kalibrovana. Gi t k &h inac
11112 v . P . ,w,) ' Chybné sefizeni potenciometru. cmn(?s .or.w(l)ve 0 spinace. ,
CS-longitudinalni ) . Zkontrolujte limitni rozsah koncového
Potenciometr nebo okruh potenciometru L
. , spinace
je vadny.
Problém prevodniku A/D
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Tabulka 8-2 (Pokr.)
Ovladaci desky motoru stropniho zavésu

KOD

HLASENi CHYBY PRO UZIVATELE

POPIS CHYBY

AKCE

11113

Operace zamitnuta: CS-transverzaini
pozice mimo kalibrovany rozsah:
Zde je dovolen pouze RUCNI pohyb

Osa byla ru¢né
posunuta mimo definovany rozsah.
Osa neni kalibrovana.

Chybné sefizeni potenciometru.
Potenciometr nebo okruh potenciometru
je vadny.

Problém prevodniku A/D

Zkontrolujte zpétnou vazbu pro polohu
Kontaktujte servis

11114

Chyba desky: CS-ransverzalni

Motor nepracuje/chyba ovladace.
Potenciometr/tachometr nebo
jeho okruh je vadny.
Propojeni nefunguje

Vyméiite desku

11116

Koncovy limit pro vypnuti:
CS-ransverzalni

Osa byla ru¢né
posunuta mimo definovany rozsah.
Osa neni kalibrovana.

Chybné sefizeni potenciometru.
Potenciometr nebo okruh potenciometru
je vadny.

Problém prevodniku A/D

Zkontrolujte limitni polohu, aktivaci,
¢innost koncového spinace.
Zkontrolujte limitni rozsah koncového
spinace

11117

Operace zamitnuta: CS-vertikalni pozice
mimo kalibrovany rozsah:
Zde je dovolen pouze RUCNI pohyb

Osa byla ru¢né
posunuta mimo definovany rozsah.
Osa neni kalibrovana.

Chybné sefizeni potenciometru.
Potenciometr nebo okruh potenciometru
je vadny.

Problém prevodniku A/D

Ovéite polohovou zpétnou vazbu.
Kontaktujte servis

11118

Chyba desky: CS-vertikalni

Motor nepracuje/chyba ovladace.
Potenciometr/tachometr nebo
jeho okruh je vadny.
Propojeni nefunguje

Vyméiite desku

11119

Koncovy limit pro vypnuti: CS-vertikalni

Osa byla ru¢né
posunuta mimo definovany rozsah.
Osa neni kalibrovana.

Chybné sefizeni potenciometru.
Potenciometr nebo okruh potenciometru
je vadny.

Problém prevodniku A/D

Zkontrolujte limitni polohu, aktivaci,
¢innost koncového spinace.
Zkontrolujte limitni rozsah koncového
spinace

11120

Operace zamitnuta: CS-angularni pozice
mimo kalibrovany rozsah:
Zde je dovolen pouze RUCNI pohyb

Osa byla ru¢né
posunuta mimo definovany rozsah.
Osa neni kalibrovana.

Chybné sefizeni potenciometru.
Potenciometr nebo okruh potenciometru
je vadny.

Problém prevodniku A/D

Zkontrolujte zpétnou vazbu pro polohu
Kontaktujte servis
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Tabulka 8-2 (Pokr.)
Ovladaci desky motoru stropniho zavésu

Uzivatelské pfirucka

KOD HLASENI CHYBY PRO UZIVATELE POPIS CHYBY AKCE
Motor nepracuje/chyba ovladace.
11121 Chyba desky: CS-angularni Poter;ecLoomoe;:{Jtscjz(i/r:g:;ebo Vyménte desku
Propojeni nefunguje
Osa byla ru¢né
ta mi defi Y h.
posunuta m|mo{ © .|novalny rozsa Zkontrolujte limitni polohu, aktivaci,
Osa neni kalibrovana. .. K h C
11122 Koncovy limit pro vypnuti: CS-angularni Chybné sefizeni potenciometru. cmn(?s .or.w(l)ve © spinace. ,
) . Zkontrolujte limitni rozsah koncového
Potenciometr nebo okruh potenciometru L
. , spinace.
je vadny.
Problém prevodniku A/D
Osa byla ru¢né
posunuta mimo definovany rozsah.
Operace zamitnuta: CS-rotacni pozice Osa neni kalibrovana. oy N
. . , L . Ovéfite polohovou zpétnou vazbu.
11123 mimo kalibrovany rozsah: Chybné sefizeni potenciometru. Kontakiuite servis
Zde je dovolen pouze RUCNI{ pohyb Potenciometr nebo okruh potenciometru I
je vadny.
Problém prevodniku A/D
Motor nepracuje/chyba ovladace.
11124 Chyba desky: CS-rota¢ni Poter.]clometr/tac.hometrlnebo Vyméiite desku
jeho okruh je vadny.
Propojeni nefunguje
Osa byla ru¢né
ta mi defi Y h.
posunuta m|mo{ © .|novalny rozsa Zkontrolujte limitni polohu, aktivaci,
Osa neni kalibrovana. .. K h T
11125 Koncovy limit pro vypnuti: CS-rotaéni Chybné sefizeni potenciometru. cmngs ) oth)ve © spinace ,
) . Zkontrolujte limitni rozsah koncového
Potenciometr nebo okruh potenciometru L
. | spinace
je vadny.
Problém prevodniku A/D
11126 Chyba ovladaci desky: CS-rozhrani Vyménte desku
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Tabulka 8-3
Ovladaci desky motoru nasténného stojanu

KOD HLASENi CHYBY PRO UZIVATELE POPIS CHYBY AKCE
Motor nepracuje/chyba ovladace.
hyb. ladaci desky: i
11201 C y alov a' act des .y, . Poterplometr/tac.hometrlnebo Vyméiite desku ovladace
Nasténny stojan - vertikalni jeho okruh je vadny.
Propojeni nefunguje
Motor nepracuje/chyba ovladace.
hyb. ladaci desky: i
11202 C yv a (?va 'aC| es] y Poterplometr/tac.hometrlnebo Vyméiite desku oviadade
Nasténny stojan — naklon jeho okruh je vadny.
Propojeni nefunguje
Neplatna kalibra¢ni data:
11204 lepva n,a a'| racn! ?é . Zkontrolujte kalibraci vertikalni osy
Nasténny stojan - vertikalni
Neplatna kalibra¢ni data:
11205 epama ranbracni caa Zkontrolujte kalibraci
Nasténny stojan — naklon
Osa byla ru¢né
posunuta mimo definovany rozsah.
Poloha mimo rozsah: Osa neni kalibrovana.
11210 s ; L Chybné sefizeni potenciometru. Zkontrolujte kalibraci vertikalni osy
Nasténny stojan - vertikalni ) .
Potenciometr nebo okruh potenciometru
je vadny.
Problém prevodniku A/D
Motor nepracuje/chyba ovladace.
hyb. ladaci desky: i
11211 C E/ alov a' aci des .yl ) Poterplometr/tac.hometrlnebo Vyméiite desku oviadade
Nasténny stojan - vertikalni jeho okruh je vadny.
Propojeni nefunguje
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Tabulka 8-3 (Pokr.)
Ovladaci desky motoru nasténného stojanu

Uzivatelské pfirucka

KOD

HLASENi CHYBY PRO UZIVATELE

POPIS CHYBY

AKCE

11212

Koncovy limit pro vypnuti:
Nasténny stojan - vertikalni

Osa byla ru¢né
posunuta mimo definovany rozsah.
Osa neni kalibrovana.

Chybné sefizeni potenciometru.
Potenciometr nebo okruh potenciometru
je vadny.

Problém prevodniku A/D

Zkontrolujte limitni polohu, aktivaci,
¢innost koncového spinace.
Zkontrolujte limitni rozsah koncového
spinace.

11213

Poloha mimo rozsah:
Nasténny stojan — naklon

Osa byla ru¢né
posunuta mimo definovany rozsah.
Osa neni kalibrovana.

Chybné sefizeni potenciometru.
Potenciometr nebo okruh potenciometru
je vadny.

Problém prevodniku A/D

Zkontrolujte kalibraci osy

11214

Chyba ovladaci desky:
Nasténny stojan — naklon

Motor nepracuje/chyba ovladace.
Potenciometr/tachometr nebo
jeho okruh je vadny.
Propojeni nefunguje

Vyméiite desku ovladace

11215

Koncovy limit pro vypnuti:
Nasténny stojan — naklon

Osa byla ru¢né
posunuta mimo definovany rozsah.
Osa neni kalibrovana.

Chybné sefizeni potenciometru.
Potenciometr nebo okruh potenciometru
je vadny.

Problém prevodniku A/D

Zkontrolujte limitni polohu, aktivaci,
¢innost koncového spinace.
Zkontrolujte limitni rozsah koncového
spinace
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Uzivatelské pfirucka

Tabulka 84
Ovladaci desky motoru stolu

KOD

HLASENi CHYBY PRO UZIVATELE

POPIS CHYBY

AKCE

11300

Chyba ovladaci desky: Tabulka

Vyméiite ovladaci desku

11301

Neplatna kalibra¢ni data:
StulHongitudinalni

Zkontrolujte kalibraci longitudinalni osy

11302

Neplatna kalibra¢ni data: Stal-vertikalni

Zkontrolujte kalibraci vertikalni osy stolu

11310

Operace zamitnuta: StalHongitudinalni
pozice mimo kalibrovany rozsah:
Zde je dovolen pouze RUCNI pohyb

Osa byla ru¢né
posunuta mimo definovany rozsah.
Osa neni kalibrovana.

Chybné sefizeni potenciometru.
Potenciometr nebo okruh potenciometru
je vadny.

Problém prevodniku A/D

Zkontrolujte kalibraci longitudinalni osy

11311

Chyba ovladaci desky:
StalHongitudinalni

Motor nepracuje/chyba ovladace.
Potenciometr/tachometr nebo
jeho okruh je vadny.
Propojeni nefunguje

Vyméiite desku ovladace

11312

Koncovy limit pro vypnuti:
StulHongitudinalni

Osa byla ru¢né
posunuta mimo definovany rozsah.
Osa neni kalibrovana.

Chybné sefizeni potenciometru.
Potenciometr nebo okruh potenciometru
je vadny.

Problém prevodniku A/D

Zkontrolujte limitni polohu, aktivaci,
¢innost koncového spinace.
Zkontrolujte limitni rozsah koncového
spinace

11313

Poloha mimo rozsah: Stdl-vertikalni

Osa byla ru¢né
posunuta mimo definovany rozsah.
Osa neni kalibrovana.

Chybné sefizeni potenciometru.
Potenciometr nebo okruh potenciometru
je vadny.

Problém prevodniku A/D

Zkontrolujte kalibraci osy

11314

Chyba ovladaci desky: Stll-vertikalni

Osa byla ru¢né
posunuta mimo definovany rozsah.
Osa neni kalibrovana.

Chybné sefizeni potenciometru.
Potenciometr nebo okruh potenciometru
je vadny.

Problém prevodniku A/D

Vyméiite desku ovladace
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Tabulka 8-5
Polohovani
KOD HLASENi CHYBY PRO UZIVATELE POPIS CHYBY AKCE
11501 Automatické centrovani je zakazano Opakujte pokus
11502 Automatické sledovani je zakazano Opakujte pokus
11503 Parkovani je zakazano Opakujte pokus
11504 Zaména pozadavkl Opakujte pokus
Cperace s S0 e e i S0 jo mino iy
11505 o - ’ ’ 80 cm, 400 cm / 31,5 palce, 157,5 Zkontrolujte parametry SID pro POLOHU
palce: Prosim, zkontrolujte parametry |
POLOHY paice
Operace zamitnuta: Neplatny L .
11506 pozadavek na ANG: Prosim, Neplatny pozac:zea\r/ﬂekerrli angulaci (ANG) Zkontrolujte parametry ANG pro POLOHU
zkontrolujte parametry POLOHY geny
Operace zamitnuta: Neplatny L )
11507 | pozadavek na ROT: Prosim, zkontrolujte Neplatny pozadavek na rotaci (ROT) Zkontrolujte parametry ROT pro POLOHU
rentgenky
parametry POLOHY
Operace zamitnuta: Neplatny
11508 pozadave.k nfi pplohovac.: Pr03|.m, Neplatna konflg.urace automatickeé Zkontrolujte parametry POLOHY
zkontrolujte Udaje o konfiguraci a polohy/konfigurace polohy
parametry POLOHY
Opelrace zamltnu.ta: [\Ieplatny rec.eptor:. , ) Zkontrolujte pozadavek na Buckyho
11509 Prosim, zkontrolujte udaje o konfiguraci Neplatna konfigurace receptoru
clonu/detektor
a parametry POLOHY
Operace zamitnuta: Pro pokraovani Neolatna geometrie naklonu
11510 zafixujte stav geometrie naklonu plaina 9eo ) Srovnejte Buckyho clonu/detektor
e, . nasténného stojanu
nasténného stojanu
11511 Rotace MRIZKY detektoru: Prosim, Buckyho cloha/detektot a rentgenka Srovnejte Buckyho clonu/detektor
srovnejte detektor nejsou srovnany
Operace zamitnuta: Prosim, zafixujte . ) . -
11512 o Neplatna konfigurace vySky stolu Opravte vysku stolu
stav geometrie vysky stolu
Operace zamitnuta: Prekroceni Prekroceni bezpecnostni vzdalenosti
bezpecnostni vzdalenosti stolu: stolu: .
11513 Aktivovana bezpecnostni politika Aktivovana bezpecnostni politika Zkontrolujte parametry SID pro POLOHU
automatického pohybu automatického pohybu
Operace zamitnuta: Prekroceni Prekroceni bezpecnostni vzdalenosti
11514 bengcngstnl .vzdallenostl naftenneho nastvennehf) stqlgnu: Aktlvoyanla Zkontrolujte parametry SID pro POLOHU
stojanu: Aktivovana bezpecnostni bezpelnostni politika automatického
politika automatického pohybu pohybu
Prekro¢eni bezpecnostni vzdalenosti
POZDRZENI sledovani: Prekrogeni pro Buckyho clonu/detektor. .
11515 bezpec¢nostni vzdalenosti detektoru Aktivovana bezpecnostni politika Zkontrolujte parameiry SID pro POLOHU
automatického pohybu
11518 Neplatny pozadavek na APR Neplatna konfigurace APR Zkontrolujte konfiguraci APR
11519 Lo , ’ . 80 cm, 400 cm / 31,5 palce, Zkontrolujte parametry SID pro POLOHU
157,5 palce: Prosim, zkontrolujte 157 5 palce
parametry POLOHY > P
Operace zamitnuta: Automatické L. - .
centrovéni neni povoleno pro PRIMOU Funkce automatického centrovani neni )
11520 . o . ) dostupna, jestlize je nakonfigurovana Zménte PRACOVNI STANICI
pracovni stanici: Prosim, zkontrolujte PRIMA i stani
volbu PRACOVNI STANICE pracovni stanice
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Tabulka 8-5 (Pokr.)

Polohovani
KOD HLASENi CHYBY PRO UZIVATELE POPIS CHYBY AKCE
Operace zamitnuta: Probiha
11521 synchronizace systému, prosim, Probih& synchronizace systému Pockejte na dokon&eni synchronizace
vyCkejte a opakujte pokus
Operace zamitnuta: Probiha
11522 synchronizace systému, prosim, Probih& synchronizace systému Pockeijte, az se systém zastavi
vyCkejte a opakujte pokus
Operace zamitnuta: Prosim, pro « . . . Stisknéte tlacitko kterékoli brzdy na
11523 pokragovani uvolnéte RUCNI aktivatory Veechny brzdy jsou aktivovany ovladaci konzole
11524 Automaticke CFQErovanl VYNECHANO: Polohovac jiz byl vycentrovan Opakujte pokus
Polohovac jiz byl vycentrovan
Og%?;cgjaxggg\ﬁ} iggiocmvﬁ;gm Funkce automatického sledovani neni )
11525 , } ’ dostupna, jestlize je nakonfigurovana Zménte PRACOVNI STANICI
Prosim, zkontrolujte volbu PRIMA pracovni stanice
PRACOVNI STANICE P
Automatické sledovani je zakazano:
11526 Probih& synchronizace systému, Probih& synchronizace systému Pockejte na dokon&eni synchronizace
prosim, vyckejte a opakujte pokus
Automatické sledovani je zakazano:
11527 Systém se pohybuije, prosim, Systém se pohybuje Pockejte, az se systém zastavi
vycCkejte a opakujte pokus
Operace zamitnuta: Prosim, pro " . . . Stisknéte tlacitko kterékoli brzdy na
11528 pokragovani uvolnéte RUCNI aktivatory Veechny brzdy jsou aktivovany ovladaci konzole
Operace zamnnut'a: Detektor] a jefab Buckyho clona/detektor a rentgenka Srovnejte rentgenku a Buckyho
11529 rentgenky nejsou srovnany: nejsou srovnan clonu/detektor
Zjistéte/nastavte platnou SID Y
11530 Automatické sl?fjovanl bylo vynechano: Funkce automatlckeho{ sledovani jiz Opakujte pokus
Funkce jiz byla aktivovana byla aktivovana
Operace zamitnuta: Probiha
11531 synchronizace systému, prosim, Probih& synchronizace systému Pockejte na dokon&eni synchronizace
vyCkejte a opakujte pokus
Operace zamitnuta: Probiha
11532 synchronizace systému, prosim, Probih& synchronizace systému Pockejte, az se systém zastavi
vyCkejte a opakujte pokus
Operace zamitnuta: Prosim, pro " . . . Stisknéte tlacitko kterékoli brzdy na
11533 pokragovani uvolnéte RUCNI aktivatory Véechny brzdy jsou aktivovany ovladaci konzole
Stitching — navr$eni: Probiha
11534 synchronizace polohovace, vyckejte a Opakujte pokus
opakujte pokus
Chyba automatického pohybu:
11535 Polohovlacl.mlmol zo6nu automatického Opakujte pokus
centrovani: Prosim, zkuste zopakovat
operaci
Automaticky pohyb byl zrusen: Vyprsel
11539 Casovy limit pro umisténi detektoru: Opakujte pokus
Prosim, opakujte pokus
Operace zamitnuta: Interlock
automatického pohybu je aktivovan: . o . . .
11540 . } Lov . L. Zkontrolujte pfiCinu prekroCeni rychlosti
Prosim, zkontrolujte pficinu prekroceni
rychlosti
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Tabulka 8-6
Bezpecnostni hlaseni a tomografie

Uzivatelské pfirucka

KOD HLASENi CHYBY PRO UZIVATELE POPIS CHYBY AKCE
Tomografie: Vyprsel ¢asovy limit s .
11601 pohybu automatického polohovani: Vyprsel ga39vy fimit pohypu Zkontrolujte parametry polohovani.
. ., automatického polohovani.
Zkontrolujte parametry polohovani.
Tomografie prerusena: Polohovag je
11602 mimo povolenou toleranci: Polohovac je mimo povolenou toleranci. Kalibrujte pohyb receptoru stolu.
Zkuste to znovu.
11603 Tomografie: Neplatna osa rotace. Uhel natogeni neni povolen. Opravte hOant;ngitjcem a zkuste to
Tomografie: Deska rozhrani . . .
. . ; . Deska rozhrani generatoru neni ) ) .
11604 generatoru neni synchronizovana: - . Zkontrolujte konfiguraci.
. e synchronizovana.
Zkontrolujte stav zafizeni.
Tomografie: Stll je pfili§ vysoko na to,
aby bylo mozné zajistit SID: Spust’te Stul je prilis vysoko na to, aby bylo Nastavte stll do takové vysky, ktera
11605 o L MR e . -
zafizeni nize pro CS automatické mozné zajistit SID. umoznuje nastavit SID pro tomografii.
polohovani.
11606 Torrlggrafle: /.Akce byla prerusena Akce byla preruSena uzivatelem. Zkuste to znovu.
uzivatelem: Zkuste to znovu.
Tomografie: Rovina fezu musi byt - o o - -
11607 N Rovina fezu musi byt aktualizovana. Zmeénite rovinu fezu.
aktualizovana.
Tomogre.aﬂe:l CS, Ior.wgltudlnal.n.l CS longitudindlni (pre-tomograficky) cil -
11608 (pre-tomograficky) cil mimo specifikace: . i Upravte parametry umisténi.
e, mimo specifikace.
Upravte parametry umisténi.
. vBezpecnost[nl Iprobl.em:' - Na longitudinalni ose zavésu byla Pri maqualvrjlm pohypu PokraCUJte
11610 Zjisténa abnormalni longitudinalni vy . . pomaleji. Pfi automatickém pohybu
zjisténa horni mez rychlosti. Lo
rychlost na CS. kalibrujte rychlost.
Bezpecnostni problém: o - Pfi manuéalnim pohybu pokracujte
I o L Na transverzalni ose zavésu byla I S
11611 Zjisténa abnormalni transverzalni vy . . pomaleji. Pfi automatickém pohybu
zjisténa horni mez rychlosti. Lo
rychlost na CS. kalibrujte rychlost.
. Bezpecngstm prqb!em: Na vertikalni ose zavésu byla zjisténa Pri maqualvrjlm pohypu PokraCUJte
11612 Zjisténa abnormalni vertikalni rychlost . . pomaleji. Pfi automatickém pohybu
horni mez rychlosti. Lo
na CS. kalibrujte rychlost.
Bezpecnostni problém: o - I Pfi manuéalnim pohybu pokracujte
- - - Na angularni ose zavésu byla zjisténa I S
11613 Zjisténa abnormalni angularni rychlost . ’ pomaleji. Pfi automatickém pohybu
horni mez rychlosti. Lo
na CS. kalibrujte rychlost.
Bezpecnostni problém: - I Pfi manuéalnim pohybu pokracujte
- P Na ose rotace zavésu byla zjisténa I L
11614 Zjisténa abnormalni rychlost rotace na . . pomaleji. Pfi automatickém pohybu
horni mez rychlosti. Lo
Cs. kalibrujte rychlost.
. vBezpecnost[nl Iprobl.em:' . Na longitudinalni ose stolu byla zjisténa Pri maqualvrjlm pohypu PokraCUJte
11615 Zjisténa abnormalni longitudinalni . : pomaleji. Pfi automatickém pohybu
horni mez rychlosti. Lo
rychlost na stole. kalibrujte rychlost.
I Bezpecngstm prqb!em: Na vertikalni ose nasténného stojanu Pri maqualvrjlm pohypu PokraCUJte
11616 Zjisténa abnormalni vertikalni rychlost vy . . pomaleji. Pfi automatickém pohybu
s . . byla zjisténa horni mez rychlosti. L
na nasténném stojanu. kalibrujte rychlost.
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Uzivatelské pfirucka

Tabulka 8-7
Automatické polohovani

KOD HLASENi CHYBY PRO UZIVATELE POPIS CHYBY AKCE
Ruchl lrezllm kv>yl zrulsen:nyprsenl Automatické polohovaninebylo
vertikalniho ¢asového limitu pro Y . .
11713 . . ) ) dokonceno, vyprsel ¢as pohybu ve Opakujte pokus
nasténny stojan: Prosim, opakujte e, w2 .
vertikalni ose na nasténném stojanu
pokus.
. Parkovani i prit
11720 Parkovani NENI konfigurovano arovani neni priromno v Konfiguruite POLOHU
konfiguracnim souboru
Czali)krfvii:](;itrzéllzl'ztjlmlemr:ﬁ;o K této situaci muze dojit, jestlize se
11721 " 9 , J } znovu spusti kalibrace umisténi osy Konfigurujte POLOHU
specifikace: Prosim, zkontrolujte ot <0 bylo definovano parkovani
parametry POLOHY pote, v P
. " K této situaci muze dojit, jestlize se
Aut tick hyb byl :
11722 utomaticiy K.)O y . y zlrusen znovu spusti kalibrace umisténi osy Konfigurujte POLOHU
CSHongitudinalni cil , ) 3 .,
poté, co bylo definovano parkovani
Ruéni rezim byl zruSen: Vyprseni Automatické polohovani nebylo
11723 ¢asového limitu CS-ongitudinalni: dokon¢eno, ¢as pro pohyb stropniho Opakujte pokus
Prosim, opakuijte pokus. zavésu v longitudindlni ose vyprsel
Parkovani bylo zamitnuto:
11731 | CS-transverzalni cil je mimo specifikace: Konfigurujte POLOHU
Prosim, zkontrolujte parametry POLOHY
Aut ticky pohyb byl zrusen:
11732 Htomanciey ponyb byl zrusen Konfiguruite POLOHU
CS-transverzalni cil
Ruéni rezim byl zruSen: Vyprseni Automatické polohovani nebylo
11733 ¢asového limitu CS-transverzaini: dokonéeno, ¢as pro pohyb stropniho Opakujte pokus
Prosim, opakuijte pokus. zavésu v transverzalni ose vyprsel
Parkovani bylo zamitnuto: CS-vertikalni
11741 cil je mimo specifikace: Prosim, Konfigurujte POLOHU
zkontrolujte parametry POLOHY
Aut ticky pohyb byl zrusen:
11742 utomaneicy pofyb byl zrusen Konfiguruite POLOHU
CS-vertikalni cil
Ruéni rezim byl zruSen: Vyprseni Automatické polohovani nebylo
11743 ¢asového limitu CS-vertikalni: Prosim, dokonceno, ¢as pro pohyb stropniho Opakujte pokus
opakujte pokus. zavésu ve vertikalni ose vyprsel
Parkovani bylo zamitnuto: CS-angularni
11751 cil je mimo specifikace: Prosim, Konfigurujte POLOHU
zkontrolujte parametry POLOHY
Aut ticky pohyb byl zrusen:
11752 utomaneiy pofyb By’ zrusen Konfiguruite POLOHU
CS-angularni cil
Ruéni rezim byl zrusen: Automatické polohovani nebylo
11753 Vyprseni ¢asového limitu CS-angularni: dokonéeno, ¢as pro pohyb stropniho Opakujte pokus
Prosim, opakuijte pokus. zavésu v alfa ose vyprsel
Parkovani bylo zamitnuto: CS-rota¢ni cil
11761 je mimo specifikace: Prosim, Konfigurujte POLOHU
zkontrolujte parametry POLOHY
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Tabulka 8-7 (Pokr.)
Automatické polohovani

Uzivatelské pfirucka

KOD

HLASENi CHYBY PRO UZIVATELE

POPIS CHYBY

AKCE

11762

Automaticky pohyb byl zrusen:
CS-rotaéni cil

Konfigurujte POLOHU

11763

Ruéni rezim byl zrusen:
Vyprseni ¢asového limitu CS-rota¢ni:
Prosim, opakuijte pokus.

Automatické polohovani nebylo
dokonéeno, ¢as pro pohyb stropniho
zavésu v beta ose vyprsel

Opakujte pokus

11771

Parkovani bylo zamitnuto: Vertikalni cil
pro nasténny stojan je mimo
specifikace: Prosim, zkontrolujte
parametry POLOHY

Konfigurujte POLOHU

11781

Parkovani bylo zamitnuto: Cil kolejnice
pro nasténny stojan je mimo
specifikace: Prosim, zkontrolujte
parametry POLOHY

Konfigurujte POLOHU

11791

Parkovani bylo zamitnuto:
StulHongitudinalni cil je mimo
specifikace: Prosim, zkontrolujte
parametry POLOHY

Konfigurujte POLOHU

11792

Automaticky pohyb byl zrusen:
StalHongitudinalni cil

Konfigurujte POLOHU

11793

Ruéni pohyb byl zrusen: Vyprseni
¢asového limitu Stll-ongitudinalni:
Prosim, opakuijte pokus.

Automatické polohovani nebylo
dokon¢eno, ¢as pro pohyb stolu v
longitudinélni ose vyprsel

Opakujte pokus
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Tabulka 8-8
Automatické centrovani

KOD HLASENi CHYBY PRO UZIVATELE POPIS CHYBY AKCE
i “ Automatické centrovanibylo stornovano
Automaticky pohyb byl zruSen: . - . ’ .
11801 Doslo k pohybu CS protoze doslo k Qohybu stropniho Opakujte pokus
zavésu
i “ Automatické centrovanibylo stornovano
Automaticky pohyb byl zruSen: ’
11802 P . yv y . protoze doslo k pohybu nasténného Opakujte pokus
Pohnul se nasténny stojan .
stojanu
Automaticky pohyb byl zrusen: Automatické centrovanibylo stornovano, )
11803 Pohnul se stul protoze doslo k pohybu stolu Opakuite pokus
i “ Automatické centrovanibylo stornovano
Automaticky pohyb byl zruSen: ’
11804 vy pofyb by protoze doslo k vyméné aktualni Opakujte pokus
Zmeéna detektoru
Buckyho clony/detektoru
Automaticky pohyb byl zrusen: Automatické centrovaninezahéjeno, Vyberte Buckyho clonu/detektor
11815 Nebyl v b\:éi i;/dn’ydetektor. protoze NENI vybrana 2adna Buckyho y a0 a\liu'te okus
VY Y clona/detektor pakujte p
, . Automatické centrovaninezahajeno,
Operace zamitnuta: CSHongitudinalni . L , M
o . , . protoze konec¢na poloha stropniho Posurite Buckyho clonu/detektor
11821 cil mimo kalibrovany rozsah: Prosim, zavésu (slave) na longitudinalni ose je a opakujte pokus
zkontrolujte parametry POLOHY ) 9 ! pakujte p
mimo rozsah
Automaticky pohyb byl zrusen: AUtz)TO?eCke (izgltrg;/:g\l/nleﬁ;f;tajerzo,
11822 CS-blokovani v longitudinalni ose: P N vyp y, ,pv Opakujte pokus
. . konecnou polohu stropniho zavésu
Prosim, opakujte pokus. .
(slave) na longitudinalni ose
, - Automatické centrovaninezahajeno,
Operace zamitnuta: CS-transverzalni . L , M
0o . , . protoze konec¢na poloha stropniho Posurite Buckyho clonu/detektor
11831 cil mimo kalibrovany rozsah: Prosim, zavésu (slave) na transverzalni ose je a opakujte pokus
zkontrolujte parametry POLOHY : ! pakujte p
mimo rozsah
Automaticky pohyb byl zrusen: AUtz)TO?eCke (izgltrg;/:g\l/nleﬁ;f;tajerzo,
11832 CS-blokovani v transverzalni ose: P N vyp y, ,pv Opakujte pokus
. . konecnou polohu stropniho zavésu
Prosim, opakujte pokus. .
(slave) na transverzalni ose
, o Automatické centrovaninezahajeno,
Operace zamitnuta: CS-vertikalni cil . L , M
) . , . protoze konec¢na poloha stropniho Posurite Buckyho clonu/detektor
11841 mimo kalibrovany rozsah: Prosim, zavésu (slave) na vertikalni ose je mimo a opakujte pokus
zkontrolujte parametry POLOHY ! pakujte p
rozsah
Automaticky pohyb byl zrusen: AUtz)TO?eCke (izgltrg;/:g\l/nleﬁ;f;tajerzo,
11842 CS-blokovani ve vertikalni ose: P N vyp y, ,pv Opakujte pokus
. . konecnou polohu stropniho zavésu
Prosim, opakujte pokus. L
(slave) na vertikalni ose
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Tabulka 8-7 (Pokr.)
Automatické centrovani

Uzivatelské pfirucka

KOD

HLASENi CHYBY PRO UZIVATELE

POPIS CHYBY

AKCE

11851

Operace zamitnuta:
CS-angularni cil je vy$si nez limit 46°:
Prosim, zkontrolujte parametry POLOHY

Automatické centrovaninezahajeno,

protoze konec¢né poloha stropniho

zavésu na ose alfa je mimo rozsah,
Vétsi nez 46°

Posunte Buckyho clonu/detektor
a opakujte pokus

11852

Automaticky pohyb byl zrusen:
CS-blokovani v angularni ose:
Prosim, opakuijte pokus.

Automatické centrovaninezahajeno,
protoze vyprsel ¢asovy limit pro
konecnou polohu stropniho zavésu na
ose alfa

Opakujte pokus

11861

Operace zamitnuta: CS-rota¢ni cil je
vy$Si nez limit 30°: Prosim, zkontrolujte
parametry POLOHY

Automatické centrovaninezahajeno,
protoze konec¢né poloha stropniho
zavésu na ose beta je mimo rozsah,
Vétsi nez 30°

Posurte Buckyho clonu/detektor
a opakujte pokus

11862

Automaticky pohyb byl zrusen:
CS-blokovani v rotaéni ose:
Prosim, opakuijte pokus.

Automatické centrovaninezahajeno,
protoze vyprsel ¢asovy limit pro
konecnou polohu stropniho zavésu
(slave) na ose beta.

Opakujte pokus

11871

Operace zamitnuta: Vertikalni cil pro
nasténny stojan je mimo kalibrovany
rozsah: Prosim, zkontrolujte parametry
POLOHY

Vertikalni cil pro nasténny stojan je
mimo kalibrovany rozsah

Posunte Buckyho clonu/detektor
a opakujte pokus

11881

Operace zamitnuta: Cil nédklonu pro
nasténny stojan je mimo kalibrovany
rozsah: Prosim, zkontrolujte parametry
POLOHY

Automatické centrovaninezahajeno,
protoze pocate¢ni poloha pro naklon
nasténného stojanu je mimo
specifikace.

Aplikovano na poufziti jediného panelu,
kde naklon musi byt 90°

Posunte Buckyho clonu/detektor
a opakujte pokus

11891

Operace zamitnuta: StalHongitudinalni
cil mimo kalibrovany rozsah Prosim,
zkontrolujte parametry POLOHY

Automatické centrovaninezahajeno,
protoze konec¢né poloha stolu (slave)
na longitudinalni ose je mimo rozsah

Posunte Buckyho clonu/detektor
a opakujte pokus

11892

Automaticky pohyb byl zrusen:
Longitudinalni osa stolu je blokovana:
Prosim, opakuijte pokus.

Longitudinalni osa stolu je blokovana

Opakujte pokus

11893

Automaticky pohyb byl zrusen:
Vertikalni osa nasténného stojanu je
blokovana:

Prosim, opakuijte pokus.

Vertikalni osa nasténného stojanu je
blokovana

Opakujte pokus

0242F CS 20181218
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Tabulka 89
Automatické sledovani

KOD HLASENi CHYBY PRO UZIVATELE POPIS CHYBY AKCE
Sledovani zruseno: Nebyl vybran zadny Nebyla vybrana zadna Buckyho Vyberte Buckyho clonu/detektor
11903 .
detektor clona/detektor a opakujte pokus
Operace zamitnuta: Buckyho clona/detektora rentgenka
11906 Detektor a jefab rentgenky nejsou Y ) . ¢ Prosim, srovnejte rentgenku
. L . nejsou srovnany
srovnany: Zjistéte prosim platnou SID
Geometrie systému: Polohova¢ mimo L _ , s )
11907 limity Polohova¢ mimo limity Prosim, umistéte SID: mezi 80 a 300 cm
Automatické sledovani bylo zruSeno: Cilova Buckyho clona/detektor zménil
11913 " v v v Opakujte pokus
Zmeéna detektoru polohu
Aut tické sledovani byl $eno: St i zavés (CS) byl ruéné pf t
11914 utomatic evs edovani bylo zruseno ropni zaves ( ,) vl rL{cne presunut a Aktivuite funkei sledovani
Doslo k pohybu CS neni srovnan
Aut tické sledovani byl Seno: Nasténny stojan byl ru¢né pr t
11915 utomatické sle (?vavnl Iyo ;ruseno asténny s olanl vl ruclne presunut a Aktivuite funkei sledovani
Pohnul se nasténny stojan neni srovnan
Automatické sledovani bylo zruSeno:
11916 ay Stal byl rué¢né pfesunut a neni srovnan Aktivujte funkci sledovani
Pohnul se stll
Automatické sledovani bylo zruSeno: Cilova poloha mimo kalibrované limity <#x01C9>Kalibrujte longitudinalni osu
11921 . - . Ly
CSHongitudinalni limit na longitudinalni ose stropniho zavésu stropniho zavésu
Automatické sledovani bylo o . -
Cilovéa poloha mimo limity na . . e
11922 pozastaveno: e . Ly Neprekracujte longitudinalni limit
o longitudinalni ose stropniho zavésu
CSHongitudin&lni limit
11931 Automatické sledovani bylo zruSeno: Cilova poloha mimo kalibrované limity Kalibrujte transverzalni osu stropniho
CS-transverzalni limit na transverzalni ose stropniho zavésu zavésu
Automatické sledovani bylo o . -
Cilovéa poloha mimo limity na . .. L
11932 pozastaveno: - . Ly Neprekracujte transverzalni limit
P transverzalni ose stropniho zavésu
CS-transverzalni limit
Automatické sledovani bylo zruSeno: Cilovéa poloha mimo kalibrované limi
11941 o 'y. p. . . - v Kalibrujte vertikalni osu stropniho zavésu
CS-vertikalni limit na vertikalni ose stropniho zavésu
Automatické sledovani bylo N . - e
Cilovéa poloha mimo limity na vertikalni . L L
11942 pozastaveno: . - Neprekracujte vertikalni limit
oAl ose stropniho zavésu
CS-vertikalni limit
Automatické sledovani bylo zruSeno: Cilové poloha mimo limity na vertikalni
11981 s ) ,y, . P P v ) Kalibrujte vertikalni osu stropniho zavésu
Nasténny stojan-vertikalni limit ose nasténného stojanu
Automatické sledovani bylo zruseno: Cilova poloha mimo kalibrované limi 5
11991 e siedovan Byl 2 pofona mime « y Kalibrujte stcl
Stal-longitudindlni limit na longitudindlni ose stolu
Automatické sledovani bylo o . -
Cilové poloha mimo limity na . o
11992 pozastaveno: . Neprekracujte limity stolu
N [ longitudinélni ose stolu
Stal-longitudindlni limit
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CAST 9 PROVOZNi POSTUPY

9.1 POSTUP SPUSTENI

Spust’te systém podle popisu v &asti 3.

9.2 ZAHRIVANIi RENTGENKY

Pred provedenim rentgenovych expozic zajistéte, aby byla
rentgenka radné zahrata. Zajistéte, aby béhem tohoto postupu
nikdo nebyl neumysiné vystaven zbytecnému ozareni
rentgenovym zarenim.

B&Zné expozice nesmi byt provadény bez predchoziho zahfati rentgenky; tim se
prodlouZi zivotnost rentgenky.

Doporucuje se zahtat rentgenku podle nasledujiciho postupu, na zacatku kazdého
dne a pak vzdy, kdyz nebyla vybrana rentgenka pfiblizné hodinu pouZivana.

Tento postup zahfivani se pouziva u typické rentgenky. Pokyny
ohledné aktualné pouzZivané rentgenky naleznete v ndavodu k
pouziti od jejiho vyrobce. Porovnejte doporuceni vyrobce s
timto postupem. V pFipadé rozporu s timto postupem se rid’te
pokyny vyrobce rentgenky.

Zahtejte rentgenku podle nasledujiciho postupu:

Zcela zavrete lamely kolimatoru.
Vyberte expozici 70 kVp, 100 mAs, 200 mA a 500 ms.
Ujistéte se, ze nedojde k ozafeni zadné osoby.

Proved'te celkem tfi expozice, oddélené prestavkami o délce 15 sekund.

Nadmérna evaporace vidkna zkracuje Zivotnost rentgenky.
Minimalizujte evaporaci tak, Ze budete dodrzovat absolutné
minimalni hodnotu casu pro expozicéni fdzi , Preparation”
(Priprava).
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9.3 RADIOGRAFICKY PROVOZ

Radiograficky provoz je mozny v nasledujicich reZzimech:

Tfibodova kontrola nezavislou volbou parametr( kVp, mA a Exposure Time
(Doba expozice).

Dvoubodova kontrola nezavislou volbou parametr kVp a mAs. Volba mAs
nastavi maximalni dostupnou hodnotu mA pro zvolené ohnisko a jednotlivé
doby expozice. V tomto kontrolnim rezimu pfi zvySeni hodnoty kVp
generator automaticky vyhleda adekvatni kombinaci mA a doby expozice
tak, aby nedoSlo k zobrazeni varovani ,Tube Overload” (Pretizeni
rentgenky) pfi konstantni hodnoté mAs.

Jednobodova kontrola volbou kVp pfi operacich s AEC.

Anatomické programovani (Anatomical Programs - APR).

Typicka sekvence radiografického vySetfeni je vyznaCena nize:

1.

2.

Ujistéte se, ze rentgenka, kterou budete pouzivat, je spravné zahrata.

Napolohuijte zatizeni do vychozi polohy pro vySetieni.

TOTO ZARIZENi SE MUZE POHYBOVAT V RUZNYCH OSACH.
DAVEJTE PROSIM POZOR, ABY SE V OBLASTI POHYBU
ZARIZENi NENALEZAL PACIENT ANI OBSLUHA/PERSONAL.
VZDY DAVEJTE POZOR, KDE STOJITE. Z OBLASTI MOZNE
KOLIZE ODSTRANTE VSECHNY PREDMETY.

JE NUTNE NEJPRVE UMISTIT ZARIZENi DO VYCHOZi POLOHY
PRO VYSETRENiI A TEPRVE AZ PO ZASTAVENi SYSTEMU
UMISTIT PACIENTA.

Napolohujte pacienta pro vysetfeni.

Vyberte ,workstation” (pracovni stanici) a parametry pro pfisluSnou
techniku pomoci ovladacich prvk( RAD na stanici NX nebo na ovladaci
konzole na stropnim zavésu.

Pozadejte pacienta, aby dodrZel poZadovanou polohu. Pfipravte rentgenku
stisknutim tlagitka ru¢niho spinace do polohy ,Prep” (Pfiprava) a drzte jej,
az se rozsviti kontrolka ,,Ready” (Pfipraveno).

Pozadejte pacienta, aby zlistal nehybny a podle pokyni zadrzel dech, poté
proved’te rentgenovou expozici Uplnym stisknutim tla¢itka ru¢niho spinace
do polohy ,Exp” (Expozice) a b&éhem expozice jej v této poloze drzte.
Kontrolka ,X-ray On” (Rentgenové zafeni zapnuto) se rozsviti a béhem
expozice bude znit alarm.
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7.
8.

9.4 PROVOZ S AEC

Uzivatelské pfirucka

Po dokonc&eni expozice uvolnéte tlacitko ru¢niho spinace.

Pokud jsou potfebné dalSi expozice, opakujte postup.

Spravné pouziti AEC vyzaduje pfesné umisténi pacienta. Pfi vySetieni s pouZzitim
AEC obsluha musi vybrat poZadované parametry AEC takto:

1.

2.

Ujistéte se, ze rentgenka, kterou budete pouzivat, je spravné zahrata.
Napolohujte pacienta pro vySetfeni.

Vyberte ,workstation* (pracovni stanici) a zadejte rezim AEC zvolenim
nejméné jednoho detektoru pro oblast ,Field“ (Pole) na stanici NX nebo na
ovladaci konzole na stropnim zavésu.

V pfipadé potteby vyberte dalsi ,Film Screen Combination” (kombinaci
filmu a obrazovky) a upravte nastaveni ,Film Density” (denzity filmu) na
stanici NX (normalni nastaveni je ,,0”).

Vyberte parametry pro pfislusnou techniku (zalozni doba / mAs) pomoci
ovladacich prvkd RAD na stanici NX nebo na ovladaci konzole na stropnim
zaveésu.

Pokracujte s radiografickym provozem. (Viz ¢ast 9.3 - krok 4.)

9.4.1 JAK ZKONTROLOVAT SPRAVNOST FUNKCE AEC

Poznamka [

Tento postup neni povinny, jedna se pouze o jednu z metod, pomoci
které obsluha muZe zkontrolovat spravnou funkci automatického
fizeni expozice.

Ujistéte se, Ze je rentgenka spravné zahtata.

Vyrovnejte a vycentrujte rentgenku vzhledem k receptoru obrazu.
Nastavte SID 1 m (40 palct).

Proved'te kolimaci rentgenového svazku tak, aby kompletné pokryval
vSechny tfi iontové komory (levou, stfedovou a pravou).

Na desku stolu a do rentgenového svazku umistéte homogenni fantom
(napf. nadobku s 10 cm vody), ktery pokryva vSechny tfi iontové komory.

Nastavte techniku, napft.: 70 kVp, 250 mA, zalozni doba 1,0 sekundy.
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10.

11.

12.

Pro iontovou komoru zvolte ,,Center” (Sttedova), pro denzitu ,Normal — 0“
(Normalni - 0).

Proved’te rentgenovou expozici a poznamenejte si mAs a dobu expozice.
Aby byla funkce AEC spravna, nesmi expozici zrusit zalozni Casovac AEC.

Pro iontovou komoru zruste volbu ,Center” (Stfedova) a zvolte , Left” (Leva).

Proved’te rentgenovou expozici a poznamenejte si mAs a dobu expozice.
Aby byla funkce AEC spravna, nesmi expozici zrusit zalozni Casovac AEC.

Pro iontovou komoru zruste volbu ,Left* (Leva) a zvolte ,Right* (Prava).

Proved’te rentgenovou expozici a poznamenejte si mAs a dobu expozice.
Aby byla funkce AEC spravna, nesmi expozici zrusit zalozni Casovac AEC.

Zaznamenané mAs a doba expozice musi byt pro vSechny ftfi iontové
komory stejné s odchylkou £10 %. Pokud tomu tak neni, obrat’te se na
servisni sluzbu.

Opakujte vySe popsané kroky po zméné denzity a/nebo homogenniho
fantomu (napf. na nadobku s 5 cm vody).

Porovnejte mAs a dobu expozice mezi jednotlivymi iontovymi komorami a
s dfive zaznamenanymi hodnotami (pro niz$i denzitu nebo méné vody by
mély byt hodnoty mAs nizsi a doba kratsi; pro polovi¢ni denzitu nebo
polovinu vody by méla byt hodnota mAs / doba polovi¢ni). Pokud tomu tak
neni, obrat’te se na servisni sluzbu.

Nakonec zkontrolujte spravnost funkce zaloZzniho ¢asovale AEC tak, ze
provedete rentgenovou expozici s volbami zminénymi v bodé 6., ale se
zcela zavfenymi lamelami kolimatoru.

Expozice musi byt ukoncena zaloznim ¢asovacem AEC, tj. délka expozice
je 1,0 sekundy. Pokud tomu tak neni, obrat’te se na servisni sluzbu.
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CAST 10 PRAVIDELNA UDRZBA

Aby byl nepfetrzité zajistén bezpedény provoz systému, je nutno definovat program
pravidelné udrzby. Za zajisténi nebo objednani této sluzby zodpovida viastnik.

Existuji dvé Urovné udrzby, prvni se sklada z ukond, které pravidelné provadi
uzivatel/obsluha, druha zahrnuje Ukony provadéné kvalifikovanymi radiologickymi
servisnimi techniky.

Pravidelnou udrzbu je nutno provadét kazdych Sest nebo dvanact (6 nebo 12)
mésicl po instalaci.

Vyrobce se zavazuje, Ze bude poskytovat nahradni dily pro toto zafizeni minimalné
po dobu deseti (10) let po datu vyroby zafizeni.

o, NIKDY SE NEPOKOUSEJTE PROVADET UKONY UDRZBY,
[ VAROVAN |] POKUD JE ZARIZENi POUZIVANO S PACIENTEM.

10.1 UKONY PROVADENE OBSLUHOU

Mezi Ukony pravidelné Gdrzby mimo jiné patfi:

» NESNIMEJTE KRYTY, NEROZEBIREJTE ZADNE SOUCASTI ANI
m NEBEZPEC| NEMANIPULUJTE S ZADNYMI VNITRNIMI SOUCASTMI
ZARIZENL. TYTO CINNOSTI BY MOHLY VEST K ZAVAZNYM

ZRANENIM OSOB ANEBO POSKOZEN/ ZARIZENI,

o, NIKDY NECISTETE ZADNOU CAST PRISTROJE, POKUD JE
VAROVANl PRISTROJ ZAPNUTY. PRED CISTENIM VZDY SYSTEM
VYPNETE A IZOLUJTE OD NAPAJENI Z ELEKTRICKE SITE.

1. VYPNETE systém.

2. Zevné zkontrolujte fadné propojeni kabely mezi jednotlivymi hlavnimi
soucastmi rentgenového systému.
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3. Ptistroj ¢asto Cistéte, zejména v prostredi, kde jsou pfitomny korodujici
chemikalie. Ocistéte vnéjSi kryty a povrchy, zejména &asti prichazejici do
kontaktu s pacienty, textilii navih¢enou teplou vodou s jemnym mydlem.
Otfete je textilii navihéenou c&istou vodou. NepouZivejte zadné Cistici
prostfedky ani rozpoustédla.

10.2 SERVISNi UKONY

Servis (instalaci, kalibraci, udrzbu) tohoto pfistroje mohou provadét pouze
pracovnici specialné vyskoleni v problematice Iékarskych rentgenovych pfistroju.
(Informace naleznete v jednotlivych kapitolach servisni pfirucky dodané spolu s
timto pfistrojem.)
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CAST 11

TECHNICKE SPECIFIKACE

11.1 POZADAVKY NA PROSTREDI

ATMOSFERICKY TLAK (hPa) RELATIVNi VLHKOST (%) OKOLNi TEPLOTA
MIN. MAX. MIN. MAX. MIN. MAX.
PROVOZ
700 hPa 1060 hPa 30 % 75 % 10 OC (50 °F) 35 9C (95 OF)
PREPRAVA A SKLADOVANI
500 hPa 1060 hPa 10 % 90 % 20 °C (-4 OF) 70 ©C (158 OF)

11.2 POLOHOVACi MECHANISMY RENTGENOVEHO SYSTEMU

POZADAVKY NA NAPAJECI VEDENI

11.2.1
ZARIZENi FREKVENCE NAPETI MAX. TRVALY PROUD
STROPNIi ZAVES 50/60 Hz 115 - 240 VAC 35-16A
RADIOLOGICKY STUL 50/60 Hz 115 - 240 VAC 4-2A
NASTENNY RADIOLOGICKY
STOJAN RAD WALL STAND DR* 50/60 Hz 24 VDC 4A

*

dvéma panely a se stropnim zavésem v systémech s jednim panelem.

POZNAMKA: Napajeci vedeni pro nasténny radiologicky stojan RAD Wall Stand DR se dodavé s radiologickym stolem v systémech se
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11.2.2 INFORMACE SOUVISEJiCi SE ZARENIM

Pfesnost radiacniho vystupu: C.V. C.V. (varia¢ni koeficient) <0,05
(Reprodukovatelnost vztazena k faktoram zatizeni)

Maximalni symetricképole radiace:
Méfeno pfi 75 kVp: 160 mm v ose ,X“a 240 mm v ose ,Y*.
Méfeno pfi 125 kVp: 160 mm v ose ,X“ a 240 mm v ose ,Y*.

(Test byl proveden ve vzdalenosti od ohniska 1200 mm, v souladu s normou IEC 60806: 1984)

11.2.3 ROZMERY A HMOTNOST VYROBKU

ROZMERY
ZARIZENi HMOTNOST
HLOUBKA SIiRKA VYSKA
| . 868 mm 2200 mm minimalné 580 mm (22,83 palcl) 261 kg
RADIOLOGICKY STUL (34,17 palct) (86,61 palct) maximalné 920 mm (36,22 palct) (575,4 liber)
NASTENNY
RADIOLOGICKY 637 mm 518 mm 2240 mm 193 kg
STOJAN (25 palcii) (20,39 palct) (88,1 palctl) (425,48 liber)
(bez DR detektoru)
HMOTNOST STROPNiHO ZAVESU kg liber
CELKOVA HMOTNOST BEZ SYSTEMU STROPNICH KOLEJNIC 207,4 457,23
2 LONGITUDINALNI KOLEJNICE (6,0 m) 43,2 95,24
MUSTEK NEBO TRANSVERZALNI KOLEJNICE (3,5 m) 31,7 69,88
PODPURNA KOLEJNICE PRO KABEL (6,0 m) 5 11,02
CELKEM SE SYSTEMEM STROPNICH KOLEJNIC 287,3 633,39
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RADIOLOGICKY STUL

llustrace 11-1
Rozméry a rozsahy pohybu radiologického stolu s pevhym DR detektorem

Poznémka = PFi vychozim nastaveni je draha pohybu desky stolu nastavena na
490 +10 mm (19,2 palct +0,4 palct) na obou strandach. Na levé
strané Ize zvétsit vychyleni desky stolu na 600 mm (23,6 palce).
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llustrace 11-2
Rozméry a rozsahy pohybu radiologického stolu s prenosnym DR detektorem

Poznamka [

600 Max.

@36M

490 £10 defautt

PFi vychozim nastaveni je draha pohybu desky stolu nastavena na
490 +10 mm (19,2 palct +0,4 palct) na obou strandach. Na levé
strané Ize zvétsit vychyleni desky stolu na 600 mm (23,6 palce).
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NASTENNY RADIOLOGICKY STOJAN RAD WALL STAND DR

llustrace 11-3
Rozmeéry a drahy pohybu nasténného radiologického stojanu RAD Wall Stand DR

(pro systém se dvéma panely)

729 (28,7 palci)

1979 (77,9 palct)

382
(15 palct)

137
(5,3 palcl)

479 (18,9 palct)

Uzivatelské pfirucka

905 (35,1 palct) Pevny DR detektor
955 (37,5 palct) Pfenosny DR detektor

405 (15,9 palct)

2240 (88,2 palctl)

1500 (59,1 palot)

522 (20,6 palct)

_,M
(9,6 palct)
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llustrace 114
Rozméry a drahy pohybu nasténného radiologického stojanu RAD Wall Stand DR (pro systém s

jednim panelem)

1110 (43,7 palc) Pevny DR detektor

933 (36,7 palct) 1160 (45,6 palct) Pfenosny DR detektor

610 (24 palct)

250 — 1 r .
] (9,8 palct) 1 m ﬁ
Ll L]
B ° ° L]
. i .
S >
1
587 (23,1 palct) .
- 3
©
Q
723 (28,5 palc) 2
= o
3 3 2
° o o
g g 3
by e °
N 2
2 =
5 3
1 T
1 ® | M —
~ : . 3
3 . ° . E
© Q
3 . ©
2 @ S
2 N H S
- M ~
® N
2 L o
) ’ WA
. |

361 min. (14,2 palcl)
400 vychozi (15,7 palcl)

| 130 | 613 (24,13 palcl)

(5,12
palct)

(12,99 palct)
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llustrace 115
Specifikace rotace a naklonu nasténného radiologického stojanu

Rotace @
[—]
+90°
0o
L T
Vkladani zleva Vkladani zprava
v systému se dvéma panely "~ v systému se dvéma panely

90° -90°
Vkladani zleva _~ Vkladani zprava
v systému s jednim panelem ™ T v systému s jednim panelem
180°
Naklon
fad Vi | T 3 Y
17 TN

+90°/-20°
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llustrace 116

Vzdalenosti DR detektoru vzhledem k nasténnému radiologickému stojanu RAD Wall Stand DR

VNEJSi ROZMERY GEOMETRIE NS
DR detektor
A B C D E Xd Yd
PEVNY 579 mm 137 mm 45,1 mm 185,1 mm
(22,80 palct) (5,39 palct) (1,78 palcu) (7,29 palct)
657 mm 0,0 mm 54 mm 176,2 mm 190 mm
PRENOSNY (25,87 palc) 655 mm 136 mm (0,0 palc) (2,13 palcu) (6,94 palcu) (7,48 palc)
(25,79 palct) (5,35 palcll) 51,2 mm 179 mm
(2,02 palcu) (7,05 palct)
Xd
Ol R’
Ry (I
\ Stied receptoru
©
\ e 1 D
Gt Stfed skfiné
C
Pevny DR detektor Pienosny DR detektor
s P amn
4 3\ —
[ 1 3
3 g
a 0n0 ] | 2
Q| —
LU : l 2
= B g @
. r B
<
L J
N W,
e e
- o —
569 (22 palct) 559 (22 palc)
A A
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llustrace 11-7
Drahy pohybu DR detektoru pfi pouziti nasténného radiologického stojanu RAD Wall Stand DR

874 (34,41 palct)

506,4 (19,94 palcl)

] E%D

VKLADANI ZLEVA VKLADAN{ ZPRAVA

Poznamka [ Stejna specifikace drahy pro obé konfigurace vkladani (zprava nebo
zleva).
MRIZKY
RADIOLOGICKY STUL ....... 1 m-132 ¢ar/palec - 10:1 (uhlikova
vlakna)

Nasténny radiologicky stojan

RAD Wall Stand DR ... 1 m - 132 Car/palec - 10:1 (uhlikovéa vlakna)
1,5 m - 132 Car/palec — 10:1 (uhlikova vlakna)
1,8 m — 132 Car/palec — 10:1 (uhlikova vlakna)
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STROPNI ZAVES

llustrace 11-8

Specifikace stropniho zavésu (lateralni pohled)

762 (30°) [Mind / 2657 (104.6") [Max.] (#3) 343 135" Min] / 2238 (88.1") [MaxJ (#3)

j/— Longitudinalni kolejnice ‘

| L

° \ .. :::Zl

731 (29") [Min] CHD)
2307 (908") [Max.] (K>

+/- 135

! /\‘

v

nﬁ. .'_rm —
Transverzalni
kolejnice
Ohnisko
ny
900 | >
C—) +/- 1802
282
1"

Vertikalni draha

1570 mm (61,8 palct)

Longitudinalni rozsah pohybu
(pro longitudinalni kolejnice o maximalni délce
6000 mm / 236,2 palct)

4866 =10 mm (191,5 palce +0,39 palce) maximalné pro automaticky a
poloautomaticky zavés s vychozi konfiguraci koncovych zarazek.

5166 £ 10 mm (203,38 palce 10,39 palce) maximalné pro poloautomaticky
zavés s modifikovanou konfiguraci koncovych zarazek.

Transverzalni draha
(pro transverzalni kolejnice o maximalni délce
3000 mm / 118,1 palct)

1895 £10 mm (74,6 palcl +0,39 palct) maximalné
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llustrace 11-9
Specifikace stropniho zavésu (pohled zepfedu)

729 (8.7 MinJ / 5595 (220.2") [MaxJ] C#2) -

o405 (159" Min] / 3271 (207.5") Mox.] (#2) ‘iA
[ S S : . T . . : ! \§ <
@—.—M \_ Longitudinalni
kolejnice

\ Transverzalni kolejnice

1071 (422" Min] 4D
2641 (1039") [MaxJ CHD

26008
2000

<000
(88"
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11.3 GENERATOR RENTGENOVEHO ZARENi

11.3.1 CHARAKTERISTIKY
< SHF-535-1T-LS | SHF-535-1T-HS SHF-635-1T-HS SHF-835-1T-HS
(oL EL e RAPIDT RAPIDT RAPIDT RAPIDT
Maximalni vykon (kW) 50 kW 64 kW 80 kW
Maximalni mA 640 mA 640 mA 800 mA 100.0 mA
(volitelné)
Maximalni kVp 150 kVp 150 kVp 150 kVp
Napajeci vedeni C/D C/D C/D E

Vykon
(pfi 0,1 s)

640 mA pfi 78 kVp
500 mA pfi 100 kVp
400 mA pfi 125 kVp

640 mA pfi 100 kVp
500 mA pfi 128 kVp
400 mA pfi 150 kVp

800 mA pfi 100 kVp
640 mA pfi 128 kVp
500 mA pfi 150 kVp

1000 mA pfi 80 kVp
800 mA pfi 100 kVp
640 mA pfi 128 kVp
500 mA pfi 150 kVp

320 mA pfi 150 kVp

NAPAJECI VEDENI

c

D E

400 / 415 / 440 V~ stfidavé,
trifazové, 50 / 60 Hz

530 V~ stiidavé,
trifazové, 50/60 Hz

480 V~ stiidavé,
trifazové, 50 / 60 Hz

Automatickd kompenzace napéti vedeni: 10 %

Maximalni regulace vedeni pro maximalni pozadavek na kVA: 5 %

POZNAMKA: Pro generétory s proudem 1000 mA napéjené vedenim 400/415/440/480 V~ stfidavym je nutno pouzivat zesilovaci (boost)
transformator, ktery zesili napéti vedeni na 530 V~ stfidavé.

11.3.2 ROZSAH RADIOGRAFICKYCH PARAMETRU
PARAMETR ROZSAH
kVp Od 40 kVp do 150 kVp v krocich po 1 kV
Od 10 mA do 1000 mA pfi nasledujicich stanicich mA:
mA 10, 12,5, 16, 20, 25, 32, 40, 50, 64, 80, 100, 125, 160, 200, 250, 320, 400, 500, 640, 800, 1000
(v zavislosti na modelu generatoru)
mAs Soucin hodnot mA x ¢as od 0,1 mAs do 500 mAs (pozadovano 640 mAs)

Doba expozice

Od 1 do 10000 milisekund pfi nasledujicich stanicich ¢asu:
1, 2,3 4,5,6,8, 10, 12, 16, 20, 25, 32, 40, 50, 64, 80, 100, 125, 160, 200, 250, 320, 400, 500, 640,
800, 1000, 1250, 1600, 2000, 2500, 3200, 4000, 5000. 6400, 8000 a 10000

AEC

mAs: 0,1 mAs az 500 mAs

Doba expozice: Nominalni nejkratsi doba iradiace = 8,8 ms
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11.3.3 PRACOVNI CYKLUS

Pracovni cyklus generatoru je nepretrzity, b&éhem instalace rentgenky je nutno
nastavit limity v zavislosti na kapacité rentgenky.

11.3.4 FYZIKALNIi VLASTNOSTI

. ROZMERY
SOUCAST - — - HMOTNOST
DELKA SIRKA VYSKA
At t &h
Genera o;{;fenn?enove lo) 592 mm (23,3 palct) 360 mm (14,2 palcd) 690 mm (27,2 palct) 95 kg (209 liber)

llustrace 11-10
Rozméry generatoru

Pristup ke kabellim
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11.4 RENTGENKY

CANON E7884X

Anoda s nizkou rychlosti rotace, ohniska: 0,6 mm / 1,2 mm
Anoda kHU / kVp: 300 kHU / 150 kVp, Cilovy uhel: 12°
Maximalni specifikovany energeticky vstup za 1 hodinu: 150 kVp @ 3408 mAs
Inherentni filtrace zdroje rentgenového zareni (rentgenka + kolimator): viz identifikacni Stitek

CANON E7252X

Anoda s vysokou rychlosti rotace, ohniska: 0,6 mm / 1,2 mm
Anoda kHU / kVp: 300 kHU / 150 kVp, Cilovy uhel: 12°
Maximalni specifikovany energeticky vstup za 1 hodinu: 150 kVp pfi 5760 mAs
Inherentni filtrace zdroje rentgenového zareni (rentgenka + kolimator): viz identifikacni Stitek

CANON E7254FX

Anoda s vysokou rychlosti rotace, ohniska: 0,6 mm / 1,2 mm
Anoda kHU / kVp: 400 kHU / 150 kVp, Cilovy uhel: 12°
Maximalni specifikovany energeticky vstup za 1 hodinu: 150 kVp pfi 4800 mAs
Inherentni filtrace zdroje rentgenového zareni (rentgenka + kolimator): viz identifikacni Stitek

CANON E7869XX

Anoda s vysokou rychlosti rotace, ohniska: 0,6 mm / 1,2 mm
Anoda kHU / kVp: 600 kHU / 150 kVp, Cilovy uhel: 12°
Maximalni specifikovany energeticky vstup za 1 hodinu: 150 kVp pfi 5189 mAs
Inherentni filtrace zdroje rentgenového zareni (rentgenka + kolimator): viz identifikacni Stitek

11.5 KOLIMATORY

RUCNI: R225 / R225 DHHS

AUTOMATICKY: R225 ACS

Model MANUAL AUTOMATIC
Tvar Pravouhelnikovy Pravouhelnikovy
Pol Maximalni pol 430 x 430 mm SID 110 cm 430 x 430 mm SID 90 cm
ole aximaini pole (+1% SID) (+1% SID)
Minimalni pole 00 x 00 mm (£1% SID) 00 x 00 mm (£1% SID)
Pramérné osvétleni > 160 Ix > 160 Ix
K . .
ontrastni _r')omer na > 4:1 > 4:1
okrajich
. ; Presnost < 2% SID < 2% SID
Svételné pole
Zobrazeni stiedu Prisecik Car Prisecik Car
Inherentni filtrace Min. 2,0 mm Al Min. 2,0 mm Al
Typ lampy Bila LED Bila LED
Pohyb lamel Ruéni Automaticky

Vnéjsi rozméry (S x H x V)

244 x 282 x 216

244 x 282 x 216
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POKYNY K POUZITi U PEDIATRICKYCH
PACIENTU

Déti jsou vice radiosenzitivni nez dospéli. JestliZze akceptujete
metodické pokyny kampané Image Gently (Setrné zobrazeni),
které vedou ke sniZeni divek u radiografickych postupd pFi
udrzeni prijateIné klinické kvality obrazu, prospéjete
pacientim.

Prostudujte prosim informace na nasledujicim odkazu a v souladu s nimi snizte
hodnoty pediatrickych technickych faktora:
http://www.pedrad.org/associations/5364/ig/

Obecnym pravidlem je, Ze u pediatrickych pacientl je nutno dodrzet nasledujici
doporuceni:

. Zdroj rentgenového zafeni musi mit kratké expozi¢ni doby.

. AEC (automatické fizeni expozice) je nutno pouzivat opatrné, pouZivejte
prfednostné metody s manualnim nastavenim a niz§imi davkami.

. Je-li to mozné, pouzijte metody s vysokymi hodnotami kVp.

. Protoze uzivani mfizek vyzaduje pouZziti vys$Sich davek, nikdy nepouzivejte
mtizky pfi pediatrickych vySetfenich. Odstrante mfizku ze sestavy receptoru
a vyberte niz8i z moznych davek. Pokud mtizku nelze vyjmout, nelze tento
pristroj pouZit k pediatrickym vySetfenim.

Polohovani pediatrickych pacientd: U pediatrickych pacient( je na rozdil od
dospélych méné pravdépodobné, ze porozumi nutnosti zlstat béhem postupu v
klidu. Proto ma smysl pouzivani pomUcek, slouzicich k udrzeni stabilni polohy.
Dlrazné doporucujeme pouzivani imobilizaénich pomucek, jako jsou naptiklad
sacky naplnéné kulickami a fixacni systémy (pénové kliny, adhezivni pasky atd.),
aby nebylo nutné opakovat expozice kvUli pohybu pediatrickych pacientd. Vzdy,
kdyz je to mozné, pouzivejte metody zaloZené na nejkratSich dobach expozice.

Stinéni: Doporucujeme, abyste pouZili zviastni stinéni radiosenzitivnich
organdi nebo tkani, jako jsou o¢i, gonady a §titna zlaza. Pouziti spravné
kolimace rovnéz pomdze ochranit pacienta pfed nadmérnou radiaci. Prostuduijte
prosim néasledujici odbornou literaturu o radiosenzitivité u pediatrickych pacient(:
GROSSMAN, Herman. “Radiation Protection in Diagnostic Radiography of
Children”. Pediatric Radiology, Vol. 51, (No. 1): 141-144, January, 1973:
http://pediatrics.aappublications.org/cgi/reprint/51/1/141.
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Technické faktory: Je nutné podniknout opatieni ke snizeni hodnot technickych
faktor(l na nejniz8i moZnou Uroven, ktera je konzistentni s pofizenim kvalitnich
obrazu.

Pokud jsou napriklad nastaveni pro vysetfeni bficha u dospélého 70-85 kVp,
200-400 mA, 15-80 mAs, zvazte u pediatrického pacienta vychozi hodnoty
65-75 kVp, 100-160 mA, 2,5-10 mAs. Kdykoli to bude mozné, pouZijte techniky
s vysokymi hodnotami kVp a velkou hodnotou SID (Source Image Distance,
vzdalenost od zdroje k obrazu).

Souhrn:

. Snimkujte pouze tehdy, budedi to z Iékafského hlediska jednoznacné
pfinosné.

d Snimkujte pouze oznacenou oblast.

. PouZzijte nejniz8i mnozstvi radiace, které je mozné pfi adekvatnim zobrazeni

podle velikosti ditéte (snizeni vystupu rentgenky — kVp a mAs).

. Snazte se vzdy pouzivat kratké doby expozice, vysoké hodnoty SID a
imobilizani pomucky.

. Zabrante vicenasobnému snimani a kdykoli je to mozné, pouZivejte
alternativni diagnostické metody (jako je napftiklad ultrazvuk nebo MRI).

A-2
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