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Aviso legal

C€

0413

J Agfa HealthCare NV, Septestraat 27, B-2640 Mortsel - Bélgica

Para obtener mds informacién acerca de los productos Agfa y Agfa
HealthCare, puede visitar www.agfa.com.

Agfay el rombo de Agfa son marcas comerciales de Agfa-Gevaert N.V.,
Bélgica, o de sus filiales. DR 400 es una marca comercial de Agfa HealthCare
N.V., Bélgica o de alguna de sus filiales. Todas las deméas marcas comerciales
pertenecen a sus respectivos propietarios y se usan en forma editorial sin
intencidn de violar derecho alguno.

Agfa HealthCare N.V. no ofrece ninguna garantia implicita ni explicita con
respecto a la exactitud o utilidad de la informacién contenida en este manual
y rechaza especificamente toda garantia de idoneidad para un fin
determinado. Es posible que algunos productos y servicios no estén
disponibles en su region. Péngase en contacto con el representante comercial
de su localidad para obtener informacién sobre disponibilidad. Agfa
HealthCare N.V. se esfuerza en proporcionar diligentemente informacién lo
mas precisa posible, pero no asume ninguna responsabilidad por errores
tipograficos que pudiera haber. Agfa HealthCare N.V. no se considerara
responsable bajo ninguna circunstancia por dafios originados a raiz del uso o
de la imposibilidad de uso de informacién, aparatos, métodos o procesos
descritos en este documento. Agfa HealthCare N.V. se reserva el derecho de
realizar cambios en este documento sin previo aviso. La versién original de
este documento esta en idioma inglés.

Copyright 2016 Agfa HealthCare N.V.
Todos los derechos reservados.
Publicado por Agfa HealthCare N.V.
B-2640 Mortsel, Bélgica.

Queda prohibida la reproduccion, copia, adaptacion o transmisién de
cualquier forma o por cualquier medio sin la autorizacion por escrito de Agfa
HealthCare N.V.
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Introduccion a este manual

Temas:

e Ambito de este manual
*  Advertencias, precauciones, instrucciones y notas
»  Exencion de responsabilidad
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Ambito de este manual

En este Manual de uso se describen las caracteristicas del Sistema DR 400, un
sistema integrado de generacion de imagenes de rayos X y se explica el
funcionamiento conjunto de los distintos componentes del Sistema DR 400.
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Advertencias, precauciones, instrucciones y notas

En los siguientes ejemplos se muestra como apareceran las advertencias,
precauciones, instrucciones y notas en este documento. El texto explica su uso

previsto.

LN

3231B ES 20160616 0935

Advertencia: Las advertencias son instrucciones cuyo
incumplimiento puede acarrear lesiones graves o incluso la
muerte a un usuario, técnico, paciente o a cualquier otra
persona. Asimismo, dicho incumplimiento puede dar lugar a
un tratamiento incorrecto.

Atencién: Las precauciones son instrucciones cuyo
incumplimiento puede dar lugar a dafios en los equipos descritos
en este manual y en cualesquiera otros bienes y equipos, o bien
contaminacién medioambiental.

Instruccion: Este signo suele utilizarse en combinacion con el signo
de advertencia al proporcionar una instruccion especifica. Si se
sigue exactamente, deberia evitar el riesgo al que alude la
advertencia.

Nota: Las notas incluyen consejos y destacan aspectos especiales.
Las notas no deben interpretarse como instrucciones.
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Exencion de responsabilidad

Agfa no asume responsabilidad alguna por el uso de este documento, si se han
efectuado cambios no autorizados en su contenido o su formato.

No se han escatimado esfuerzos para asegurar la precisién de la informacién
contenida en el mismo. No obstante, Agfa no asume responsabilidad alguna
por los errores, imprecisiones u omisiones que puedan observarse en este
documento. A fin de mejorar la confiabilidad, las funciones o el disefio, Agfa
se reserva el derecho de cambiar el producto sin previo aviso. Este manual se
suministra sin garantia de ningun tipo, implicita ni explicita, incluidas, entre
otras, las garantias implicitas de facilidad de comercializacién e idoneidad
para un fin determinado.

Nota: En Estados Unidos, conforme a las leyes federales, la
adquisicion de este dispositivo solo la puede realizar un médico o
por orden de un médico.

3231B ES 20160616 0935
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Introduccion al DR 400

Temas:

*  Uso previsto

»  Usuario destinatario

*  Configuracion

*  Clasificacion del equipo

*  Opciones y accesorios

*  Mandos de control

*  Documentacion del sistema

»  Formacion

*  Reclamaciones acerca del producto
»  Compatibilidad

*  Conformidad

*  Conectividad

»  Instalacion

*  Proteccion contra la radiacion

»  FEtiquetas

*  Limpieza y desinfeccion

»  Seguridad de datos de los pacientes
*  Mantenimiento

*  Proteccion medioambiental

*  Instrucciones de seguridad

3231B ES 20160616 0935



DR 400 | Introduccién al DR 400 | 13

Uso previsto

El sistema DR 400 es un sistema de generacidon de imagenes de rayos X de
radiografia general utilizado por médicos, radidgrafos y radiélogos en
hospitales, clinicas y consultorios para crear, procesar y visualizar
imagenes radiogréficas estaticas del esqueleto (incluido el créneo, la
columna vertebral y las extremidades), el térax, el abdomen y otras partes
del cuerpo de pacientes adultos o pacientes de pediatria.

Se pueden ejecutar aplicaciones con el paciente sentado, de pie o
acostado.

Este dispositivo no se disefi6 para aplicaciones de mamografia.

3231B ES 20160616 0935
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Usuario destinatario

Este manual esta destinado a los usuarios cualificados de productos Agfa y al
personal de clinica de rayos X con experiencia para el diagnéstico que hayan
recibido la formacién correspondiente.

Los usuarios son las personas que manipulan el equipo y las que tienen
autoridad sobre su uso.

Antes de intentar trabajar con este equipo, el usuario debe leer, comprender,
tomar nota y observar estrictamente todas las advertencias, precauciones e
indicaciones de seguridad que hay en el equipo.
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Configuracion

El DR 400 es un sistema configurable DR (sistema de rayos X de radiografia
directa) o un sistema de rayos X CR (radiografia informatizada).

El sistema DR 400 completo consta de los siguientes componentes:

Dispositivo radiografico RAD Table con un Detector DR fijo DX-D
integrado o con unidad bucky. Es posible insertar un Detector DR o un
chasis CR en la unidad bucky.

Dispositivo radiografico RAD Wall Stand con un Detector DR fijo DX-D
integrado o con unidad bucky. Es posible insertar un Detector DR o un
chasis CR en la unidad bucky.

Soporte de tubo de rayos X montado en el dispositivo radiografico RAD
Table

Generador de rayos X integrado en el dispositivo radiografico RAD Table
Miniconsola del generador de rayos X

Tubo de rayos X con colimador manual o automatico

Inicie el software de procesamiento de imdgenes NX en la estacion de
trabajo NX.

DR Generator Sync Box (segtin la configuracién)

Control Automatico de Exposicion (AEC)

Medidor del producto dosis-area (DAP, opcional)

Dependiendo de la configuracion también estan disponibles los siguientes
componentes:

Detector DR portatil

DR 400 puede usarse en combinacién con:

DX-G

DX-M

CR 30-X (5175/2XX)
CR 30-Xm

CR 10-X

CR 12X

CR 15-X

DR 400 tiene tres configuraciones principales:

1.

2.

Configuracién DR con control de los pardmetros de exposicién de rayos X

en la estacion de trabajo NX.

Configuracién CR con control de los pardmetros de exposicién de rayos X

en la estacién de trabajo NX.

Configuracién mixta DR y CR con control de los pardmetros de exposicion
de rayos X en la estacion de trabajo NX.
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Los parametros de rayos X se controlan mediante la consola de software en la
estacién de trabajo NX.

La consola de software estd disponible en la estacion de trabajo NX para
sincronizar los pardmetros de exposicion de rayos X entre la aplicacion NX y el
generador.

Otras caracteristicas que se pueden configurar incluyen:

* Pantalla del cabezal del tubo con controles para los pardmetros de
exposicion de rayos X

e Seguimiento de posicién para mantener constante la SID en la mesa y en el
dispositivo Wall Stand

* Unidad bucky con deteccién automatica del tamafio del chasis (ACSS) y
colimador automatico

J'

1 2 3 4 5 6

Estacion de trabajo NX

Soporte de tubo de rayos X montado en dispositivo radiografico RAD Table
Tubo de rayos X con colimador y pantalla de cabezal del tubo

Detector DR portatil

Dispositivo radiografico RAD Table con generador integrado

ok BN

&

Figura 1: Configuracion de DR 400 para radiografia directa
Temas:
*  Piezas aplicadas

Piezas aplicadas

El término "piezas aplicadas" hace referencia a los componentes de los equipos
médicos eléctricos que en el uso normal entran necesariamente en contacto
fisico con el paciente para que el equipo médico en cuestion pueda cumplir su
finalidad. Este sistema incluye las siguientes piezas aplicadas:

3231B ES 20160616 0935
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Temas:

»  Dispositivo radiografico RAD Table
*  Dispositivo radiografico RAD Wall Stand
*  Detector DR

Dispositivo radiografico RAD Table

* Tablero del dispositivo radiografico RAD Table
* Asideros para el paciente (opcional)

* Soporte lateral para chasis (opcional)

* Colchon (opcional)

* Cinta de compresion (opcional)

Dispositivo radiografico RAD Wall Stand

* Panel frontal del dispositivo radiografico RAD Wall Stand
¢ Soporte de brazo superior (opcional)
* Asideros para el paciente (opcional)

Detector DR

¢ Detector DR
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Clasificacion del equipo

Segun las normas EN/IEC 60601-1:2005, EN/IEC 60601-2-54:2009, este
dispositivo se clasifica de la siguiente manera:

Tabla 1: Clasificacion del equipo

Equipo de clase I

Un equipo en el que la proteccion contra descargas
eléctricas no depende exclusivamente del
aislamiento bésico, porque incluye también una
conexion fija a la red eléctrica que tiene un
conductor con proteccién a tierra.

Equipo de tipo B

Un equipo de tipo B es aquel que proporciona un
grado particular de proteccidon contra descargas
eléctricas, sobre todo respecto a la corriente de
fuga admisible, y asegura la fiabilidad de la
proteccion a tierra.

Entrada de agua

IP10

Este dispositivo no tiene proteccién frente a la
entrada de agua.

Limpieza Ver la seccién sobre limpieza y desinfeccién.
Desinfeccion Ver la seccion sobre limpieza y desinfeccion.
Anestésicos Este dispositivo no es apropiado para usarlo en
inflamables presencia de mezclas anestésicas inflamables con
el aire ni en presencia de una mezcla anestésica
inflamable con oxigeno u éxido nitroso.
Operacién Funcionamiento continuo.

Enlaces relacionados

Limpieza y desinfeccion en la pagina 61
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Opciones y accesorios

El sistema se entrega con un juego de etiquetas. Si se utilizan multiples
detectores DR, en las etiquetas se escribe un sobrenombre para identificar a
cada Detector DR. En la unidad Bucky del sistema de rayos X se coloca una
etiqueta idéntica para identificar el area de trabajo exclusiva de cada Detector
DR.

Para més informacién sobre opciones y accesorios del DR Detector, consulte el
manual del usuario del Detector DR.
Enlaces relacionados
Accesorios del dispositivo radiogrdfico RAD Table en la pagina 118
Accesorios del dispositivo radiogrdfico RAD Wall Stand en la pagina 126
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Mandos de control

Temas:

»  Dispositivo radiografico RAD Table

*  Dispositivo radiografico RAD Wall Stand

*  Panel de control del soporte del tubo de rayos X
*  Laaplicacion NX en la estacion de trabajo NX

*  Consola de software

» Interruptor del DR Detector

*  Miniconsola del generador de rayos X

*  Colimador manual

*  Colimador automdatico

*  Detector DR

*  Boton de parada de emergencia

o Interruptor de desconexion de emergencia de la alimentacion
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Dispositivo radiografico RAD Table

El dispositivo radiografico RAD Table sirve para situar al paciente acostado o
sentado sobre el detector o el chasis en la unidad bucky para efectuar la
exposicion.

El dispositivo radiografico RAD Table soporta al paciente y al detector o al
chasis para una exposicion libre.

Figura 2: Dispositivo radiografico RAD Table

Enlaces relacionados

Dispositivo radiogrdfico RAD Table y el soporte del tubo de rayos X
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Dispositivo radiografico RAD Wall Stand

El dispositivo radiografico RAD Wall Stand sirve para situar a los pacientes en
posicién recta o sentados de frente a la unidad bucky para realizar la
exposicion.

Figura 3: RAD Wall Stand con unidad bucky vertical

Enlaces relacionados
Dispositivo radiogrdfico RAD Wall Stand en la pdgina 121
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Panel de control del soporte del tubo de rayos X

Figura 4: Panel de control del soporte del tubo de rayos X con pantalla en el
cabezal del tubo (controles para la posicion del tubo de rayos X y para los
parametros de exposicion de los rayos X)

Figura S: Panel de control del soporte del tubo de rayos X con pantalla de
angulos del tubo de rayos X

Enlaces relacionados
Dispositivo radiogrdfico RAD Table y el soporte del tubo de rayos X en la pagina

109
Pantalla del cabezal del tubo

La pantalla del cabezal del tubo se puede usar para controlar los parametros
de exposicion a los rayos X. Muestra el estado del sistema.

Figura 6: Ejemplo de pantalla de cabezal del tubo

3231B ES 20160616 0935



24 | DR 400 | Introduccién al DR 400

Enlaces relacionados
Pantalla del cabezal del tubo en la pagina 108
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La aplicacion NX en la estacion de trabajo NX

La aplicacién NX sirve para registrar informacion de los pacientes, seleccionar
exposiciones y procesar las imagenes.

Figura 7: la aplicacién NX
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Consola de software

La consola de software sirve para respaldar el control de parametros de
exposicion de rayos X en la estacidon de trabajo NX. Se muestra en la estacion
de trabajo NX al lado de la aplicacién NX.

La consola de software también sirve para controlar los valores de exposiciéon
de rayos X.

La consola de software contiene el Interruptor del Detector DR.

Figura 8: Consola de software
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Interruptor del DR Detector

El Interruptor del DR Detector esta disponible en el indicador del estado del
dispositivo de la consola de software.

El Interruptor del DR Detector muestra cual DR Detector esta activo e indica
su estado. El Interruptor del Detector DR puede usarse para activar otro
Detector DR. El Interruptor del Detector DR puede cambiarse a CR,
dependiendo de la configuracion.

Figura 9: Interruptor del DR Detector

Estado del detector DR

Icono de estado de la bateria [EEER [ )
Significado Completa | Media | Baja | Agotada
Icono de estado de la
conexion (conexiéon WiFi o ..I iIJ .'L
cableada)
Significado Buena | Baja | Deficiente Detector DR
cableado
Icono de J J x D
estado del DR -
Detector (parpadeante)
Significado | Listo | Inicializandola | Error En Es preciso
exposicion reposo | seleccionar un
DR Detector
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Miniconsola del generador de rayos X

La miniconsola del generador de rayos X se encuentra disponible en la sala del
operador.

Sy
W\ UL

g

d

d
\\ﬂTTTﬁ Z

N\

=770
4 6 8

Botén de encendido

Indicador de encendido

Boton de apagado

Mantenga presionado para preparar para exposicion

Indicador de preparacion lista

Mantenga presionado para comenzar la exposicién

Indicador de radiacién

Boton de exposicion

AR W

Figura 10: Miniconsola del generador de rayos X
Boton de exposicion
Preparacion para la exposicion

Pulse el botdn de exposicién hasta el primer punto de presién y manténgalo
pulsado durante 0,5 a 2 segundos.

El tubo de rayos X esta preparado para realizar una exposicion.

Iniciar la exposicion

Antes de iniciar la exposicion:
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1. Compruebe silos pardmetros de exposicion que se muestran en la consola
son adecuados para la exposicion.

2. Compruebe el estado de Unidad lista para la exposicion.

Pulse completamente el botén de exposicién y manténgalo pulsado hasta el
final de la exposicién.

El indicador de radiacion en la consola de control se enciende y suena una
sefial para indicar la exposicion.

Nota: Si se suelta el botén de exposicion antes de tiempo se termina
la exposicion de inmediato, lo que puede provocar una imagen
subexpuesta.
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Colimador manual

El colimador ajusta el campo de exposicion y lo muestra mediante un campo
de luz.

El colimador filtra los rayos X utilizando los filtros integrados o insertando un
filtro en los railes.

Se puede montar un medidor de DAP (medidor del producto dosis-drea) en el
colimador insertandolo en los railes.

Figura 11: Colimador

Enlaces relacionados
Datos técnicos del colimador manual en la pagina 196
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Colimador automatico

El colimador ajusta el campo de exposicion y lo muestra mediante un campo
de luz.

El colimador filtra los rayos X utilizando los filtros integrados o insertando un
filtro en los railes.

Un medidor de DAP integrado (medidor de producto dosis-area) en el
colimador se encuentra disponible como opcién.

(

Figura 12: Colimador

Enlaces relacionados
Colimador automadtico en la pagina 153
Deteccion automdtica del tamafio del chasis (ACSS) en la pagina 144
Datos técnicos del colimador automdtico en la pagina 197
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Detector DR

Alahora de realizar una exposicion, tenga en cuenta las siguientes guias para
la orientacién del detector:

1. Lateral del tubo
2. Marcador de orientacién del paciente

Para més informacioén sobre los mandos para el uso del Detector DR, consulte
el manual del usuario del Detector DR.

El Detector DR puede tocar al paciente.

Nota: Los Detectores DR que funcionan de forma inaldmbrica
contienen un transmisor de radiofrecuencia. Para obtener
informacién mas detallada, consulte el Manual de uso del
Detector DR.
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Boton de parada de emergencia

Figura 13: Botén de parada de emergencia

Siun problema de funcionamiento del sistema causa una situacion de
emergencia que afecte al paciente, al personal encargado del funcionamiento
o a cualquier componente del sistema, active la parada de emergencia en el
dispositivo radiografico RAD Table. Se detendran todos los movimientos
originados en el motor.

Movimientos originados en el motor:

» Dispositivo radiografico RAD Table
* Dispositivo radiografico RAD Wall Stand
¢ Soporte del tubo de rayos X

Para permitir nuevamente los movimientos motorizados, gire el boton del
interruptor de emergencia hacia la derecha (a la posicién predeterminada).

Advertencia: El botén de parada de emergencia no suspende
la alimentacion eléctrica que llega al sistema de rayos X.
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Interruptor de desconexion de emergencia de la alimentacion

Utilice el interruptor de desconexion de emergencia de la alimentacion, si una
situacion de peligro no puede corregirse solamente pulsando el botén de
parada de emergencia.

Advertencia: Accione el interruptor de desconexion de
emergencia de la alimentacion en caso de peligro para
pacientes, operadores, otras personas o alguna de las
unidades. Se apagara todo el sistema y se desconectara el
suministro eléctrico.

El interruptor de desconexién de emergencia de la alimentacién para la sala
suele estar situado en la pared, facilmente accesible, con frecuencia cerca del
interruptor de apagado del sistema de rayos X. Le corresponde al cliente
instalarlo y etiquetarlo.

Advertencia: Se debe asegurar de que los interruptores de
emergencia estén facilmente accesibles.

3231B ES 20160616 0935



DR 400 | Introduccién al DR 400 | 35

Documentacion del sistema

La documentacién para el usuario de DR 400 consiste en los siguientes
materiales:

* CD de documentacién para el usuario de DR 400 (medios digitales)
* CD de documentacion para el usuario de NX (medios digitales)

El CD de documentacidn para el usuario de DR 400 contiene lo siguiente:

¢ Manual del usuario de DR 400 (este documento)

* Manual del usuario de la consola del software DX-D, pantalla del cabezal
del tubo DR, documento 0389

* Manuales del usuario para los DR Detectors compatibles

¢ Manual del usuario principal para la calibracién del DR Detector DX-D,
documento 0134

Otra documentacién disponible en el CD de documentacién para el usuario de
DR 400:

* Hoja de datos técnicos de DAP

* Documentacién del tubo de rayos X

* Hoja de datos técnicos del colimador

* Hoja de datos técnicos de EAC

* Manual del usuario del generador de rayos X
* Informe de prueba para IEC60601-1-3

* Informe de prueba para DIN6868-150
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Formacion

El usuario debe haber recibido la formacién adecuada para el uso seguro y
eficaz del sistema antes de intentar trabajar con él. Los requisitos de
formacion pueden variar seguin el pais. Los usuarios deben asegurarse de que
reciben formacion con arreglo a las leyes o los reglamentos locales con rango
normativo. Un representante local de Agfa o un representante del distribuidor

local puede facilitarle méas informacion acerca de los aspectos relacionados
con la formacién.

El usuario debe tener en cuenta la siguiente informacién que figura en la
documentacidn del sistema:

* Uso previsto.
* Usuario destinatario.
* Instrucciones de seguridad.
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Reclamaciones acerca del producto

Cualquier profesional sanitario (por ejemplo, un cliente o un usuario) que
tenga alguna reclamacion o queja por la calidad, durabilidad, confiabilidad,
seguridad, eficacia o rendimiento de este producto debe comunicarselo a
Agfa.

Si el dispositivo no funciona correctamente y puede haber causado o
contribuido a causar una lesién grave, deberéa notificarse inmediatamente esta
circunstancia a Agfa por teléfono, fax o correo postal a la siguiente direccion:

Soporte técnico de Agfa: las direcciones y los ntimeros de teléfono locales de
asistencia técnica figuran en www.agfa.com

Agfa - Septestraat 27, 2640 Mortsel, Bélgica
Agfa - Fax +32 3 444 7094
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Compatibilidad

El sistema sélo debe utilizarse en combinacién con otros equipos o
componentes si Agfa ha reconocido expresamente la compatibilidad de éstos.
Puede solicitar al servicio técnico de Agfa una lista de tales equipos y
componentes compatibles.

Los cambios o adiciones al equipo solo deberan ser realizados por personas
autorizadas por Agfa. Tales cambios deben efectuarse con arreglo a las
mejores practicas recomendadas de ingenieria y respetando todas las leyes y
normas que estén vigentes dentro de la jurisdicciéon del hospital.
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Conformidad

Este sistema cumple directivas y normas especificas.
Temas:

*  Informacion general

»  Seguridad

»  Compatibilidad electromagnética

o Seguridad de rayos X

*  Exactitud de los rayos X

*  Conformidad con las normas medioambientales
*  Biocompatibilidad
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Informacion general

* Este producto se ha disefiado con arreglo a las directrices MEDDEV
relativas a la aplicacion de aparatos médicos y se ha probado en el marco
de los procedimientos de evaluacion de conformidad que requiere la
Directiva del Consejo Europeo 93/42/CEE sobre aparatos médicos
(European Council Directive 93/42/EEC on Medical Devices).

¢ IS0 13485:2003 + Cor. 1:2009
¢ IS0 14971:2009

Seguridad

¢ IEC60601-1: 2005

¢ [EC60601-1-6:2006, EN 60601-1-6:2007
* (CSAC22.260601-1:2008

* AAMIES 60601-1:2005

Compatibilidad electromagnética
* IEC 60601-1-2:2007, EN 60601-1-2:2007

Temas:

e Para EE. UU.
e Para Canada

Para EE. UU.

Este equipo ha sido probado y es conforme con los limites para un dispositivo
digital de clase A, de conformidad con la parte 15 de las normas de la FCC.
Estos limites estan diseflados para proveer una proteccion razonable contra las
interferencias nocivas cuando el equipo se utiliza en un entorno comercial.
Este equipo genera, utiliza y puede irradiar energia de radiofrecuencia y, si no
se instala y utiliza de conformidad con el manual de instalacion, puede causar
interferencias perjudiciales en las comunicaciones de radio. El uso de este
equipo en una zona residencial puede provocar interferencias perjudiciales
que el usuario debera corregir corriendo con los gastos resultantes. Si fuera
necesario, pongase en contacto con la organizacion de servicio local.

Para Canada

Este aparato digital de clase A satisface todos los requisitos de los reglamentos
canadienses relativos a los equipos que causan interferencias.

Seguridad de rayos X
« IEC 60601-1-3:2008
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* IEC 60601-2-54:2009
» IEC60601-2-28:2010

Para EE. UU.

En la fecha de su fabricacion, el sistema cumple la reglamentacién sobre
radiacién del Departamento de Salud y Servicios Humanos de Estados Unidos
segtin la norma 21 CFR subcapitulo J.

Exactitud de los rayos X

El sistema cumple con la exactitud de la radiacion generada por los rayos X
conforme a EN IEC 60601-2-54 con una variacién maxima de 0,05 (5%).
Conformidad con las normas medioambientales

* Directiva del Consejo Europeo 1907/2006 (REACH)
¢ Directiva del Consejo Europeo 2011/65/EU (RoHS 2)
* Directiva del Consejo Europeo 2012/19/EU (WEEE)

Biocompatibilidad
+ ENISO 10993-1:2009
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Conectividad

La estacion de trabajo NX se conecta al sistema de rayos X para el intercambio
de parametros de exposicién de rayos X.

La estacion de trabajo NX requiere una red Ethernet a 100 Mbits para el
intercambio de informacién con otros dispositivos.

La estacion de trabajo NX se comunica con otros dispositivos de la red del
hospital mediante alguno de los siguientes protocolos:

¢ DICOM
e IHE

La estacidén de trabajo NX se puede conectar a un sistema RIS (programacién
de entrada), a un sistema PACS (administracién de datos e imdgenes de
salida) y a un dispositivo de impresién sobre soporte fisico (imagen de salida).

Nota: Las conexiones entre los componentes del sistema estdn
separadas de la red del hospital y no deberian interrumpirse ni
modificarse.
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Instalacion

La instalacion y configuracién son realizadas por un técnico de servicio
autorizado por Agfa que ha recibido la formacién correspondiente. Péngase
en contacto con la organizacion de servicio técnico de Agfa en su localidad
para obtener mas informacién.

En una configuracién integrada por multiples detectores DR del mismo tipo,
es necesario etiquetar cada Detector DR con un sobrenombre que lo
identifique exclusivamente. Estos sobrenombres deben configurarse en la
estacion de trabajo NX. El Interruptor del Detector DR muestra cudl Detector
DR estd activo e indica su estado, mediante el sobrenombre del Detector DR.

En la unidad Bucky del sistema de rayos X se coloca una etiqueta idéntica para
identificar el area de trabajo exclusiva de cada Detector DR.

Emisiones de alta frecuencia e inmunidad

La emisién de alta frecuencia y la inmunidad se pueden ver afectadas por
cables de datos conectados, en funcién de su longitud y del tipo de
instalacion.

Es posible que un entorno especifico de instalacién requiera medidas
especiales para poner el sistema en funcionamiento segtin las observaciones
acerca de emisiones de alta frecuencia e inmunidad.

Enlaces relacionados
Cables, transductores y accesorios
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Proteccion contra la radiacion

La radiacion de rayos X puede causar graves dafios para la salud. Por tanto,
actie con gran cautela y asegtirese de aplicar siempre las medidas de
proteccion contra la exposicion a los rayos X.

Algunos de los efectos de la radiacién de los rayos X son acumulativos y
pueden extenderse a lo largo de un periodo de tiempo. Por esta razon, el
operador de rayos X deberia evitar la exposicion a la radiacion de rayos X en
todo momento.

Cualquier objeto que se encuentre en el recorrido del haz de rayos X puede
producir una radiacion secundaria (dispersa). La intensidad de esa radiacion
dispersa depende de la energia y de la intensidad de la exposicion de rayos X y
del material de dicho objeto. Deben tomarse medidas de proteccién para
prevenir la exposicidn a través de la radiacion dispersa.

Entre las medidas de proteccion destacan las siguientes:

e configuracién estructural de la sala de rayos X (por ejemplo: salas con
blindaje de plomo)

* proteccion contra la radiacion para los operadores (por ejemplo,
dosimetros de radiacién de uso personal, delantales de plomo, mantener
la méxima distancia posible con respecto a la fuente de rayos X, formacion
regular, etc.)

* proteccion de los pacientes contra la radiacién innecesaria (por ejemplo:
limitacién del campo de rayos X por colimacion, uso de un escudo de
plomo, delantales de plomo, etc.)

Temas:

*  Monitoreo sanitario del personal
+  Area protegida y zonas de ocupacion amplia
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Monitoreo sanitario del personal

Mediante el monitoreo sanitario se comprueba la cantidad de radiacion de
rayos X a la que ha estado expuesto el personal. De este modo se determina la
seguridad de los operadores y se contribuye a verificar si son adecuadas las
medidas de seguridad del entorno de rayos X. La proteccién inadecuada o
incorrecta puede provocar graves daflos para la salud.

Para medir la radiacién, suelen emplearse dosimetros de radiacién de uso
personal. Estos dosimetros se llevan en el cuerpo en todo momento mientras
se trabaja en un entorno en el que se aplique la radiacién de rayos X. Indican
la cantidad de radiacion a la que ha estado expuesto cada operador.
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Area protegida y zonas de ocupacién amplia

Si el operador o el personal no tienen que estar cerca del paciente durante la
exposicion, estos utilizan el area protegida para el control de las siguientes
funciones:

e selecciéon de modo de funcionamiento

* seleccion de ajustes de exposicion (factores de carga de rayos X)
* accionamiento del botén de exposicién.

* otros controles necesarios para el operador durante la exposicién

Sala de radiologia

1

2. Entorno del paciente

3. Estacidén de trabajo

4. Sala del operador: drea protegida

Figura 14: Area protegida y zonas de ocupacién amplia

Advertencia: La proteccion contra la radiacion tiene que
aplicarse al paciente.

Si el operador o el personal tienen que estar cerca del paciente durante el uso

normal (por ejemplo, algunos exdmenes pedidtricos o tipos de exdmenes para
los que el paciente requiere asistencia), la zona de ocupacién amplia se aplica

para el operador y el personal.
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Advertencia: La proteccion contra la radiacion tiene que
aplicarse al paciente y al operador.

Enlaces relacionados
Proteccién contra la radiacién en la pagina 44

Temas:

*  Zonas de ocupacion amplia del dispositivo radiogrdfico RAD Table

*  Zonas de ocupacion amplia del dispositivo radiogradfico RAD Wall
Stand

Zonas de ocupacion amplia del dispositivo radiografico RAD Table

SID 100 cm
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1. Tubo de rayos X
2. Etiqueta de punto focal [—]
3. Zona de ocupacién amplia.

Area minima 60 x 60 cm.

Altura minima por encima del suelo 200 cm.
4. Medidor de dosis
5. Detector DR o chasis

6. Zonas de ocupacién amplia a la izquierda del dispositivo radiografico RAD
Table

7. Zonas de ocupacién amplia frente al dispositivo radiogréfico RAD Table

8. Zonas de ocupacién amplia a la derecha del dispositivo radiografico RAD
Table

Figura 15: Zonas de ocupacion amplia del dispositivo radiografico RAD Table

Enlaces relacionados
Proteccién contra la radiacion en la pagina 44
Radiacién pardsita en la pdgina 217
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Zonas de ocupacion amplia del dispositivo radiografico RAD Wall
Stand

140 cm

SID115 cn

=N

Tubo de rayos X
2. Etiqueta de punto focal [—]
Zona de ocupacién amplia.

Area minima 60 x 60 cm.

Altura minima por encima del suelo 200 cm.

Medidor de dosis

Dispositivo de proteccién

Pared

Detector DR o chasis

Zonas de ocupacién amplia a la derecha del dispositivo radiografico RAD
Table

® N
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9. Zonas de ocupacién amplia a la izquierda del dispositivo radiografico RAD
Table

Figura 16: Zonas de ocupacién amplia del dispositivo radiografico RAD Wall
Stand

Advertencia: La proteccion contra la radiacion tiene que
aplicarse al paciente y al operador.

Enlaces relacionados
Proteccién contra la radiacion en la pagina 44
Radiacién pardsita en la pagina 217
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Etiquetas

Marca Significado

Esta marca indica el cumplimiento del equipo con la Directiva
93/42/CEE (para la Unién Europea).

N
m

Esta marca indica que este es un equipo de tipo B.

Numero de serie

Fabricante

Fecha de fabricacién

Significado

Tension peligrosa

Radiacion ionizante

Desinfectante gaseoso.

Si se utiliza un desinfectante que puede formar una mezcla
gaseosa explosiva, es preciso esperar hasta la evaporacion de esa
mezcla y el sistema debe ventilarse antes de volver a encenderlo.

Puntos de atrapamiento.

Riesgo de tropiezos

PP pRppiERE>

Las etiquetas se enumeran y se explican en los médulos correspondientes de la
documentacién del sistema.

Temas:
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»  Etiquetas de advertencia en el dispositivo RAD Table

»  Etiquetas de advertencia en el dispositivo RAD Wall Stand

»  FEtiqueta de tipo

»  Etiqueta de identificacion del Detector DR

»  Etiquetado adicional del dispositivo radiogrdfico RAD Table

»  Etiquetado adicional del dispositivo radiogrdfico RAD Wall Stand
»  FEtiquetado de la unidad Bucky

»  Etiquetado de la DR Generator Sync Box
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Etiquetas de advertencia en el dispositivo RAD Table

A
@7 3

Figura 17: Etiquetas de advertencia en el dispositivo RAD Table
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Etiquetas de advertencia en el dispositivo RAD Wall Stand

Figura 18: Etiquetas de advertencia en el dispositivo RAD Wall Stand
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Etiqueta de tipo
Marca Significado
("l MTANATHCARENY, e Etiqueta indicadora de tipo
DR 400 . . .
Type 5520/100 woox 04 JdJ-MM situada en el lado lqunerdo
doovan-pe wfifmﬁ‘gfszf\) e e inferior del soporte del tubo de
e (1 T 4 rayos X.
cnciazznoorios  © US  dree i Gemany . .y . .
& o La informacion de etiqueta de tipo
[ SRR, para cada combinacion de tubo de
‘ 400 - rayos X y de generador de rayos X
Type 5520/100 ook 4] JJgs-Mm . .
400/480V 3~(N)PE xxxlxgxs;: (0,2s) 50/60Hz se encuentra dlspomble en IOS
wesorne B9 Pemmetitan ..
xxmmALgTSD datos técnicos.
ses\ H 4
c prvoes us MaoemGermany
(Muestra de subtipo 5520,/100)
Nota: La marcade CEy
los simbolos de
seguridad solo son
validos al momento del
lanzamiento del
producto.
o Esta marca indica que este es un
R equipo de tipo B.
o "SPAMEALTHOARE M. La etiqueta de 21 CFR Subcapitulo
STRSRATNCARE N, .
J se encuentra cerca de la etiqueta
This product complies with the DHHS .
requirements of 21 CFR Subchapter J de tlpO.
as of the date of manufacture.
Made in Germany
Peissenberg
e MMMMM-YYYY

Enlaces relacionados
Datos técnicos del DR 400 en la pagina 182
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Etiqueta de identificacion del Detector DR

Etiqueta

Significado

aE )

Etiqueta en la que se puede escribir un sobrenombre para
identificar y dedicar exclusivamente un Detector DR a una
unidad Bucky de un sistema de rayos X.

3231B ES 20160616 0935




DR 400 | Introduccién al DR 400 | 57

Etiquetado adicional del dispositivo radiografico RAD Table

ul AGFAHEALTHCARE N.. Etiqueta indicadora de tipo situada en el
CE.. lado izquierdo inferior del soporte del tubo
TS-Elev-R-001 E de rayos X
ﬂl 2013-12 k
T ss21210 La informacion de etiqueta de tipo para
SN o101 . o7
Vaago 20w cada combinacién de tubo de rayos X y de
P e generador de rayos X se encuentra
ok ot disponible en los datos técnicos.
uty cycle 20%
o ESZ?ZSZZS,Z'«"ng
Made in Germany )

(muestra de subtipo

5521/210)
sl AGFA HEALTHCARE N.V. |
Septesiaat 27 2640 - Mot - BELGIUM
C€
TSElev-R-002 g
d 2014-05 ﬂ
Type 5521/410
SN GES)
Votage 230 vac
Frequency 50/60 Hz
max Current 59 A

motorized movement
duty cycle 20%

max. on time 1 min

typ. on 30 sec  off 120 sec|

P10

-

Made in Germany

(muestra de subtipo

5521/410)
° Esta marca indica que este es un equipo de
R tipo B.
El dispositivo RAD Table esta disefiado para
soportar una carga maxima del paciente de

320 kg.

Lado superior segun la orientacién del
paciente para indicar la orientacion de los
sensores AEC (opcional)

Enlaces relacionados
Datos técnicos del dispositivo radiogrdfico RAD Table y el soporte del tubo de
rayos X en la pagina 186
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Etiquetado adicional del dispositivo radiografico RAD Wall
Stand

wll AGFAHEALTHCARE N, Etiqueta indicadora de tipo situada en el lado
43 derecho inferior del dispositivo radiografico

| votesm E RAD Wall Stand

el 201408 R

Twe ey La informacion de etiqueta de tipo para cada

SN 0103 . .7

Vatage 2 wo combinacién de tubo de rayos X y de generador
e e wm & de rayos X se encuentra disponible en los datos

técnicos.
P10
ED 100% i
Made in Germany &)

(Muestra de subtipo
5522/100)

Esta marca indica que este es un equipo de tipo
B.

Tierra funcional

La unidad bucky puede inclinarse hasta hacerla
adoptar la posicién horizontal. No utilice la
unidad bucky como un asiento.

Una etiqueta de punto de atrapamiento se
encuentra en la parte superior de la extension
de basculante.

>® >

Enlaces relacionados
Datos técnicos del dispositivo radiogrdfico RAD Wall Stand en la pagina 189
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Etiquetado de la unidad Bucky

AGFA HEALTHCARE N.V.
ol s s C€
BT-Cassette-T-001

Type 5523/100 [38] xxxxx EIRRNREVIY]
24V 80mA[D

RecoonzeD
R

@ =

Made in Germany

Intertek

(Muestra de subtipo
5523/100)

La etiqueta de tipo se ubica en la cubierta
posterior de la unidad bucky o en el cajon
de la unidad bucky debajo de la plataforma
giratoria.

La informacién de etiqueta de tipo para
cada modelo bucky se encuentra disponible
en los datos técnicos.

[]

Equipo de clase II.

Puntos de atrapamiento.

La etiqueta se ubica en la cubierta lateral de
la unidad bucky o en la plataforma
giratoria.

10kg

La capacidad maxima de carga es de 10 kg
sobre el cajon de la unidad Bucky cuando
esta extendido. Esta prohibido apoyarse o
sentarse en la unidad Bucky.

La etiqueta se ubica en la cubierta lateral de
la unidad bucky o en la plataforma
giratoria.

Leer las instrucciones incluidas en el
manual de usuario.

La etiqueta se ubica en la cubierta lateral de
la unidad bucky o en la plataforma
giratoria.

Cumplimiento de RoHS de China SJ/
T11364-2006. Indicacién del Periodo de
uso medioambiental dptimo (EFUP, por sus
siglas en inglés) como el periodo (afios)
durante el cual las sustancias peligrosas no
tendran ni mutaran en condiciones
normales de uso.

La etiqueta se ubica en la cubierta posterior
de la unidad bucky o en el cajon de la
unidad bucky debajo de la plataforma
giratoria.

Enlaces relacionados

Datos técnicos de la unidad bucky en la pagina 193
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Etiquetado de la DR Generator Sync Box

AGFA HEALTHCARE N.V.
ESTAMEALINCARENY:  C€

DR Generator Sync Box
Type 5400/516 [SN] xxxxxx 4 3330-MM
/¢

c s —
710203 Made in Gemnany

Figura 19: Ejemplo de la etiqueta de tipo

La etiqueta indicadora del tipo
estd situada sobre la DR
Generator Sync Box.

Tierra funcional

Equipotencial para instalaciones
médicas
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Limpieza y desinfeccion

Deben respetarse todas las normativas y procedimientos apropiados para
evitar la contaminacién del personal, de los pacientes y del equipo. Todas las
precauciones universales que se aplican en la actualidad deberian extenderse
para evitar posibles contaminaciones y, ademads, evitar que los pacientes
entren en (estrecho) contacto con el dispositivo. El usuario tiene la
responsabilidad de seleccionar un procedimiento de desinfeccién.

Temas:

* Limpieza

*  Desinfeccion

»  Directrices de seguridad para la desinfeccion
*  Desinfectantes aprobados
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Limpieza
Para limpiar el exterior del equipo:

1. Detenga el sistema.

Advertencia: Cuando va a limpiar el equipo, asegtrese
de desconectar la alimentacidn principal del sistema.
Nunca use alcohol anhidro ni alcoholes con gran poder
disolvente, bencina, diluyentes ni ningtin otro agente
limpiador inflamable. Si no se respeta esta advertencia,
puede provocar incendios o descargas eléctricas.

2. Limpie la parte exterior del sistema con un pafio ligeramente humedecido
con un detergente neutro.

>

Atencién: Aseglirese de que no entre ningun liquido en el
dispositivo.

Atencién: Limpie el equipo solo empleando poca cantidad de
liquido. No rocie desinfectantes o detergentes directamente
sobre el equipo. No vierta liquidos directamente sobre el
equipo.

Atencién: No use disolventes como alcohol anhidro ni
alcoholes con gran poder disolvente, bencina o diluyentes.
No use detergentes limpiadores o abrillantadores corrosivos,
disolventes o abrasivos. Si los usa, puede dafiar la superficie
del equipo. El uso de métodos de limpieza o agentes
limpiadores inadecuados puede dafar el equipo, si su
superficie se vuelve opaca y quebradiza.

Nota: No abra el equipo para limpiarlo. No hay ningin
componente dentro del dispositivo que deba limpiar el
usuario.

O -1-X-

3. Ponga en marcha el sistema.

Limpieza de la pantalla del cabezal del tubo durante su
funcionamiento

Para limpiar la pantalla del cabezal del tubo durante su funcionamiento

1. Presione el botén de herramientas

x

Figura 20: Botén Herramientas
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2. Presione el botén de limpieza

£l

Figura 21: Botén Limpieza

Una pantalla negra oculta la pantalla y muestra un nimero en cuenta
regresiva.

3. Limpie la pantalla.
Esto no afecta su funcionamiento.

4. Lapantalla se puede usar nuevamente después de que haya finalizado la
cuenta regresiva.
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Desinfeccion

Para desinfectar el dispositivo, use tinicamente desinfectantes y métodos de
desinfeccion aprobados por Agfa que cumplan las directrices y normas
nacionales asi como también con la proteccién antiexplosiva. Si tiene previsto
usar otros desinfectantes, necesitard la aprobacion de Agfa antes de usarlos,
puesto que la mayoria de los desinfectantes pueden dafiar el dispositivo.
Tampoco esta permitido realizar una desinfeccién con UV.

Ejecute el procedimiento siguiendo las instrucciones de uso, las instrucciones
de eliminacién y las instrucciones de seguridad de las herramientas y
desinfectantes seleccionados, asi como todas las instrucciones del hospital.
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Directrices de seguridad para la desinfeccion

Advertencia: El uso de desinfectantes que puedan formar
mezclas de gases explosivas o inflamables es un peligro
para la vida y la salud debido al riesgo de explosion. Apague
el equipo antes de iniciar la desinfeccion. Permita que la
mezcla gaseosa se evapore antes de volver a encender el
sistema de rayos X.

Para desinfectar el dispositivo:

* No utilice desinfectantes corrosivos, solubles o gaseosos.

* El uso de desinfeccion por pulverizaciéon puede provocar desperfectos
debido a la entrada del desinfectante pulverizado en el equipo. Desinfecte
todas las partes de la unidad, incluyendo los accesorios y cables de
conexion frotdndolos simplemente con el desinfectante. Apague el sistema
y ctibralo cuidadosamente, una vez que se haya enfriado, antes de realizar
una desinfeccién con un nebulizador.

* Eluso de desinfectantes inadecuados puede provocar decoloraciones y
dafios en la superficie del equipo.
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Desinfectantes aprobados

Consulte la web de Agfa donde encontrard las especificaciones de los
desinfectantes cuya compatibilidad con el material de la cubierta del
dispositivo se ha comprobado y pueden aplicarse sobre la superficie exterior
del dispositivo.

http://www.agfahealthcare.com/global/en/library/overview.jsp?ID=41651138
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Seguridad de datos de los pacientes

El usuario debe asegurar que se cumplen los requerimientos legales de los
pacientes y que se salvaguarda la seguridad de los datos de los pacientes.

El usuario debe decidir quién puede tener acceso a los datos del paciente y en
qué situaciones.

El usuario debe disponer de una estrategia respecto a lo que debe hacer con
los datos del paciente en caso de desastre.
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Mantenimiento

Para informarse de los programas completos de mantenimiento, consulte
siempre la documentacion de Agfa Service y a un técnico de servicio
autorizado por Agfa que haya recibido la formacién correspondiente.

Temas:

e Mantenimiento

*  Mantenimiento del dispositivo radiografico RAD Table, el dispositivo
radiografico RAD Wall Stand y el soporte del tubo de rayos X
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Mantenimiento

Para informarse de los programas completos de mantenimiento, consulte
siempre la documentacion de Agfa Service y a un técnico de servicio
autorizado por Agfa que haya recibido la formacién correspondiente.

Mantenimiento del Detector DR

El Detector DR requiere ser calibrado regularmente. Las instrucciones para la
calibracion se describen en el DX-D DR Detector Calibration Key User Manual
(Manual del usuario principal para la calibracién del Detector DR DX-D,
documento 0134).
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Mantenimiento del dispositivo radiografico RAD Table, el
dispositivo radiografico RAD Wall Stand y el soporte del tubo

de rayos X

La unidad de rayos X y todos los componentes requieren un mantenimiento
regular para comprobar que el equipo es seguro y fiable para las operaciones

previstas.

> PP P

Advertencia: Las operaciones en condiciones inseguras
encierran el riesgo de exposicion radioldgica y lesiones para
el paciente y/o el operador. El cliente tiene la
responsabilidad de garantizar que el equipo funcione en
condiciones seguras.

Advertencia: El mantenimiento inadecuado o irregular o la
falta de mantenimiento del equipo puede provocar lesiones
para personas (por ejemplo, peligro de radiaciones) y dafios
materiales como resultado de desperfectos y defectos del
equipo.

Advertencia: El desgaste del equipo provocado por
intervalos excesivamente largos entre cada mantenimiento
puede acarrear lesiones corporales y dafilos materiales como
consecuencia de componentes desgastados e inseguros.

Advertencia: El uso de piezas de repuesto incorrectas o
defectuosas puede afectar negativamente a la seguridad del
sistema y provocar daiios, desperfectos o una averia total
del sistema. Use inicamente piezas de repuesto originales
suministradas por el fabricante.

Advertencia: Los cambios y adiciones inadecuados, asi como
el mantenimiento o reparacidn no autorizados del sistema,
pueden provocar lesiones personales, descargas eléctricas y
dafios para el equipo. La seguridad solo puede garantizarse
si los cambios, adiciones, trabajos de mantenimiento y
reparaciones son realizados por un técnico de servicio
certificado por Agfa. Un ingeniero no certificado que realice
una modificacidn o una intervencion de servicio en un
dispositivo médico actuara por responsabilidad propia y
anulara la garantia.

Tabla 2: Vida 1til y mantenimiento

Vida util

La vida util esperada de la unidad de rayos X 10 afios

Mantenimiento periédico
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El equipo sera objeto de un mantenimiento técnico para Cada 12 meses
conservar su capacidad de funcionar sin fallos y garantizar
la seguridad de los pacientes y operadores.

Se deben comprobar todos los cables del soporte del tubo Cada 12 meses
de rayos X y del dispositivo RAD Wall Stand

Se deben cambiar todos los cables de acero del soporte del | Cada 36 meses
tubo de rayos X'y del dispositivo RAD Wall Stand para
mantener un funcionamiento sin fallas y garantizar la
seguridad para el paciente y el operador.

Mantenimiento por parte del usuario

Comprobar que los movimientos constantes sean suaves Diariamente
Comprobar la facilidad de movimiento Diariamente
Comprobar que los frenos se liberan y bloquean con Diariamente
seguridad

Comprobar el funcionamiento de los controles operativos | Diariamente

Comprobar los marcadores y revisar para detectar sefiales | Diariamente
de advertencia

Calentar el tubo de rayos X Diariamente

Revisar todos los cables y conexiones eléctricas para Semanalmente
detectar cables dafiados o rotos.

Atencién: En caso de defectos funcionales u otras anomalias con
respecto al funcionamiento normal, se debera desconectar la
unidad inmediatamente e informar al servicio técnico. El equipo
solo debera volver a ponerse en funcionamiento cuando se haya
reparado el defecto.

Atencion: El uso de piezas de repuesto de otros fabricantes
puede afectar a la seguridad del equipo. Si falla algiin
componente, utilice inicamente piezas de repuesto originales.

Calentamiento del tubo de rayos X

El tubo de rayos X debe calentarse antes de realizar exposiciones a rayos X al
comienzo de cada dia y cuando no se haya utilizado el tubo de rayos X por mas
de una hora. Esto prolonga la vida ttil del tubo de rayos X.

Para calentar el tubo de rayos X.

1. Cierre completamente las hojas del colimador
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2. Establecer los pardmetros de exposicién: 70 kV, 100 mAs, 200 mA, 500 ms
y foco grande
3. Asegtrese de que ninguna persona pueda recibir esta exposicién

4. Haga un total de tres exposiciones, con 15 segundos de separacion entre
ellas

Este procedimiento se utiliza con un tubo de rayos X tipico. Consulte las
instrucciones del fabricante del tubo de rayos X correspondientes al tubo de
rayos X que se encuentra en uso y siga las instrucciones si hay algtin conflicto
con este procedimiento.
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Proteccion medioambiental

I
Figura 22: Simbolo de la Directiva WEEE

Figura 23: Simbolo de bateria

Aviso sobre la Directiva WEEE para el usuario final

La finalidad de esta directiva consiste en evitar la proliferacion de residuos de
equipos eléctricos y electrénicos y, ademas, fomentar la reutilizacion, el
reciclaje y otras formas de recuperacion. Por tanto, exige la recolecciéon de
residuos de equipos eléctricos y electrénicos, y su recuperacion, reutilizacién
o reciclaje.

Debido a que esta directiva se integra en las respectivas leyes nacionales, los
requisitos especificos pueden variar en los distintos Estados Miembros de la
Unién Europea. El simbolo de la Directiva WEEE en los productos y/o en los
documentos acompanantes significa que los productos eléctricos o
electrénicos usados no deberian tratarse como residuos domésticos generales
ni mezclarse con esos residuos. Para obtener informacién mas detallada
acerca de la recogida y el reciclaje de este producto, pdngase en contacto con
la organizacidn de servicio técnico y/o el distribuidor en su localidad. Al
asegurar la correcta eliminacidn de este producto, usted contribuira a evitar
posibles repercusiones negativas para el medio ambiente y la salud, que
podrian derivarse de una manipulacién incorrecta de este producto como
residuo. El reciclaje de materiales contribuird a conservar recursos naturales.

Nota sobre las pilas

Este simbolo de pilas en los productos y/o los documentos acompaiiantes
significa que las pilas usadas no deberian tratarse como residuos domésticos
generales ni mezclarse con esos residuos. El simbolo de pila en las pilas o en
su empaque puede usarse en combinacién con un simbolo quimico. En los
casos en los que se incorpore un simbolo quimico, ese simbolo indicaré la
presencia de determinadas sustancias quimicas. Si su equipo o las piezas de
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repuesto reemplazadas contienen pilas o baterias, deséchelas por separado
conforme a las normas reguladoras locales.

Para el reemplazo de baterias, contacte con la organizacién de ventas de su
localidad.
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Instrucciones de seguridad

Temas:

»  [Instrucciones generales de seguridad
*  Directrices de seguridad para el sistema de rayos X
»  Instrucciones de seguridad para el dispositivo radiogrdfico RAD Table
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Instrucciones generales de seguridad

A A d

3231B ES 20160616 0935

Advertencia: Observe estrictamente todas las advertencias,
los avisos de atencion, las notas y las indicaciones de
seguridad que figuran en este documento y en el producto.

Advertencia: La seguridad solo esta garantizada si la
instalacion del producto ha sido realizada por un técnico de
servicio certificado por Agfa.

Advertencia: El producto debera instalarse tinicamente
utilizando componentes autorizados y en configuraciones
autorizadas.

Advertencia: Para evitar riesgos de descargas eléctricas,
este equipo solo debe conectarse a una red de distribucion
eléctrica de alimentacion con proteccion a tierra.

Advertencia: Todos los productos Agfa destinados al uso
médico deben ser utilizados por profesionales que cuenten
con la cualificacidon suficiente y hayan recibido la formacién
especifica necesaria.

Advertencia: La radiacion ionizante puede provocar lesiones
por radiacion si se maneja en forma incorrecta. Cuando se
aplique radiacion, se deben tomar las medidas de
proteccion requeridas.

Advertencia: El operador y el usuario final deberan tomar
precauciones para protegerse contra la exposicion peligrosa
alos rayos X al usar el DR Detector en la trayectoria del haz
de rayos X de una fuente de rayos X.

Advertencia: El Detector DR no esta diseiiado para servir
como barrera principal a los rayos X. El usuario tiene la
responsabilidad de garantizar la seguridad del operador, las
personas que se encuentren cerca del equipo y las personas
radiografiadas.

Advertencia: La operacion de este equipo en estado
averiado entrafa el riesgo de exposicion a los rayos X y
lesiones para el paciente y el operador. Ponga a funcionar
este equipo tinicamente si esta en condiciones seguras y no
tiene absolutamente ninguna averia.



DR 400 | Introduccién al DR 400 | 77

Advertencia: La disponibilidad del sistema puede verse
afectada en caso de problemas del hardware o software. Si
el producto se utiliza en flujos de trabajo clinicos
fundamentales, se debe prever un sistema de respaldo.
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Directrices de seguridad para el sistema de rayos X

SOe b P PPk
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Advertencia: Evite dosis innecesarias comprobando antes de
la exposicion si el Interruptor del Detector DR muestra el
nombre del Detector DR que se esta usando y si el estado del
Detector DR esta listo para la exposicion.

Advertencia: Evite dosis innecesarias comprobando la
seleccion de la estacion de trabajo en la consola del
generador de rayos X antes de la exposicion. En una
configuracion con un Detector DR configurado en un puerto
virtual, el Detector DR no se iniciara si se selecciona una
exposicion libre en la consola del generador y atin no esta
permitida la exposicion.

Advertencia: La repeticidon de exposiciones de un paciente a
altas dosis puede provocar efectos deterministicos. Por
tanto, los valores de exposicion deberan seleccionarse
cuidadosamente y con arreglo al paciente y al objeto que se
desea exponer y equilibrarse de tal manera que la dosis para
el paciente sea la mas baja posible en tanto se pueda
mantener una calidad de imagen titil para el diagnostico.

Advertencia: Incluso si el generador esta apagado, quedan
componentes en el interior del armario del generador y
controles conectados que tienen todavia carga eléctrica.
Asegurese de que unicamente el personal de servicio técnico
debidamente cualificado abra el armario del generador y las
carcasas de los dispositivos conectados. El manejo
inadecuado puede causar peligros mortales.

Atencién: Al usar el Detector DR, el tiempo de exposicién
calculado (ms) o los ajustes manuales nunca deberian exceder el
tiempo de exposicion maximo (ms max.) especificado como
tiempo de integracion del Detector DR.

Atencién: Rejilla dafiada. Estos dafios reducen la calidad de
imagen. Maneje las rejillas con especial cautela.

Atencién: Al insertar las rejillas de radiacién dispersa, es
esencial que la rejilla se corresponda con la distancia de la
fuente a la imagen (distancia SID) prevista a la cual se enfoca la
rejilla. Debido al enfoque de las rejillas, la unidad de tubo debe
quedar centrada en la unidad Bucky.
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Atencién: Una temperatura ambiente excesiva puede afectar al
rendimiento de los DR Detectors y provocar dafios permanentes
en el equipo. Consulte el Manual de uso del Detector DR para
conocer las condiciones ambientales respectivas. Si las
condiciones ambientales de temperatura y humedad se sitian
fuera de los limites especificados, no utilice el sistema o hagalo
con aire acondicionado, segiin corresponda. El incumplimiento
de esas condiciones de funcionamiento anulara la garantia.

Atencidén: Para evitar que se pierdan imagenes debido a una
interrupcion del suministro de energia, la estacion de trabajo y
el dispositivo digitalizador deben estar conectados a un sistema
de alimentacién ininterrumpida (SAI), también denominado
UPS, o a un generador de reserva de la institucion.

Atencion: Instale la estacién de trabajo NX y el digitalizador CR
a una distancia (de seguridad) minima de 2 m de los
componentes del sistema de rayos X o procure la separacién de
ambos sistemas mediante una pared o una ventana.
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Instrucciones de seguridad para el dispositivo radiografico

RAD Table

SO PP P
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Advertencia: Este sistema no esta disefiado para funcionar
en areas propensas a explosiones. Dicho funcionamiento es
peligroso y puede provocar lesiones y muertes por el riesgo
de explosion. Tome en cuenta la reglamentacion pertinente
sobre la formacion de mezclas de gases explosivos al limpiar
y usar este equipo en presencia de pacientes.

Advertencia: La manipulacidn o apertura no autorizadas de
la carcasa del equipo puede acarrear lesiones corporales y
dafios materiales. Tome todas las precauciones necesarias
con respecto al nivel aplicable de seguridad.

Advertencia: Este sistema esta instalado con componentes
que emiten radiaciones o pueden manipularse para que
emitan radiaciones. La radiacion ionizante puede causar
dafos o lesiones por radiacion, si no se maneja
correctamente.

Advertencia: Los dispositivos de comunicacion de alta
frecuencia de tipo portatil y mévil pueden afectar al
funcionamiento de los equipos médicos eléctricos.

Atencién: El uso de mantas, sabanas, colchones, etc. puede
causar defectos en la imagen. Si se usan esos objetos, asegtirese
de que son transparentes a los rayos X y no inciden en la calidad
de la imagen.

Atencién: Asegurese de que los asideros del paciente estan
montados con seguridad.
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Primeros pasos

Temas:

*  Puesta en marcha del sistema

*  Flujo de trabajo basico con el Detector DR

*  Flujo de trabajo basico con un chasis CR

*  Posicionamiento del sistema de rayos X

»  Directrices para las aplicaciones pediatricas
*  Detencion del sistema
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Puesta en marcha del sistema

Permita que el DR Detector se caliente antes de utilizar el dispositivo para un
uso clinico. El tiempo de calentamiento comienza desde el momento en el que
se enciende el DR Detector y la estacion de trabajo NX se pone en marcha.
Para verificar si es necesario el calentamiento previo, consulte los datos
técnicos del DR Detector.

Para usar el DR Detector fijo, la diferencia de temperatura entre la calibraciéon
y el uso se debe encontrar dentro del rango recomendado de +/-6 °C (para un
DR Detector con pantalla de conversion CsI) o de +/-10 °C (para un DR
Detector con pantalla de conversion GOS). Compruebe las condiciones
ambientales y respete el tiempo de calentamiento del DR Detector.

Para iniciar el sistema:

1. Encienda el interruptor eléctrico de la sala.

Compruebe que no estdn activados el interruptor de desconexion de
emergencia para el sistema ni el botén de parada de emergencia para el
dispositivo radiografico RAD Table.

2. Pulse el botén de encendido en el cuadro de control del generador de
rayos X para encender el sistema.

3. Inicie la estacion de trabajo NX.

Para obtener informacion detallada acerca del inicio de NX, consulte el
Manual de uso de NX, documento 4420.

La aplicacién NX y la consola de software estan disponibles en la estacion
de trabajo NX.
4. Encienda la sincronizacién del Generador DR (si corresponde).

5. Enuna configuracion con un DR Detector inaldmbrico, encienda el DR
Detector:

a) instale un paquete de bateria completamente cargado en el DR
Detector.

b) encienda el DR Detector.
c) sifuese necesario, acople el DR Detector con la estacién de trabajo NX.

Para obtener informacién detallada acerca del encendido del DR Detector,
consulte el manual de uso de este detector.

6. Encienda la unidad de control para el DR Detector.

Enlaces relacionados
Datos técnicos en la pagina 181
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Flujo de trabajo basico con el Detector DR

Temas:

*  Paso I: reunir la informacion del paciente

*  Paso 2: seleccionar la exposicion

*  Paso 3: preparar la exposicion

*  Paso 4: comprobar los parametros de exposicion
*  Paso 5: ejecutar la exposicion

*  Paso 6: realizar un control de calidad
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Paso 1: reunir la informacion del paciente

En la estacién de trabajo NX:

1. Cuando llegue un nuevo paciente, defina la informacién del paciente para
el examen.

2. Inicie el examen.
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Paso 2: seleccionar la exposicion

En la sala del operador:

En la estacién de trabajo NX, seleccione la imagen en miniatura adecuada
para la exposicidn en el panel de vista general de imdgenes de la ventana
Examen.

Los parametros predeterminados de exposicion de rayos X para la
exposicion seleccionada se envian a la modalidad y se muestran en la
consola de software.

Se activa el DR Detector seleccionado.

El dispositivo RAD Table o el dispositivo RAD Wall Stand se ilumina en
color azul, lo cual indica la posicién de la modalidad seleccionada.

El Interruptor del DR Detector muestra cudl DR Detector esta activo e
indica su estado.

* Gris (parpadeante): se estd iniciando
* Verde (constante): listo para la exposicién
* Rojo (constante): error
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Paso 3: preparar la exposicion

En la sala de exdmenes:

1. Coloque el Detector DR.

Al usar la unidad bucky, compruebe que las etiquetas de identificacién en
el DR Detector y en la unidad bucky son iguales. No use un DR Detector
que esté destinado al uso con otra unidad bucky.

2. Sitde al paciente.

Aplique medidas de proteccién contra la radiacién para el paciente, en
caso de ser necesario.

3. Compruebe que la posicidn del sistema de rayos X es adecuada para la
exposicion.

4. Sitte el tubo de rayos X con respecto al Detector DR y al paciente.

@

Establezca la distancia correcta entre el Detector DR y el tubo de rayos X.
6. Encienda la luz en el colimador. Adapte la colimacion si es necesario.

Compruebe que el area colimada no es mds grande que el detector.

ADVERTENCIA:

Supervise la posicién del paciente (manos, pies, dedos, etc.)
para evitar que pueda sufrir lesiones ocasionadas por los
movimientos del aparato. Las manos del paciente deben
mantenerse alejadas de los componentes méviles de la unidad.
Los tubos intravenosos, los catéteres y otras vias que tenga
conectados el paciente deberan mantenerse alejados de los
componentes maéviles.
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Paso 4: comprobar los parametros de exposicion
Enlaces relacionados
Interruptor del DR Detector en la pagina 27

En la aplicacion NX:

1. Compruebe si el Interruptor del Detector DR muestra el nombre del
Detector DR que se estd usando.

2. Sise muestra un Detector DR incorrecto, seleccione el Detector DR
correcto haciendo clic en la flecha de la lista desplegable en el Interruptor
del Detector DR.

En un DR Detector con un indicador de estado:

Verifique si el estado del DR Detector se encuentra listo para la exposicion.
Si el estado marca que no esta listo para la exposicion, el DR Detector no
puede usarse para realizar una exposicion.

En la consola de software:
1. Compruebe silos pardmetros de exposicion que se muestran en la consola
son adecuados para la exposicidn.

Si se precisan otros valores de exposicién distintos a los definidos en el
examen de NX, utilice la consola para sobrescribir los parametros de
exposicion establecidos de forma predeterminada.

2. Verifique si el estado del DR Detector se encuentra listo para la exposicién.
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Paso 5: ejecutar la exposicion
En la sala del operador:

Pulse el botén de exposicion para ejecutar la exposicion.

Instruccion: Compruebe que el generador estd listo para la
exposicion antes de pulsar el botén de exposicion.

Advertencia: Durante la exposicion, el sistema de rayos
X emite radiacion ionizante. Para indicar la presencia de
radiacion ionizante, el indicador de radiacion de la
consola de control se enciende.

Advertencia: No seleccione ninguna otra imagen en
miniatura hasta que aparezca la previsualizacion en el
espacio de la imagen en miniatura activa.

En la sala del operador, en la estacion de trabajo NX:

* Durante la adquisicion, el indicador de estado en miniatura parpadea
con luz verde. La imagen se adquiere a través del Detector DR y se
muestra en la miniatura.

* Los parametros reales de exposicion de rayos X se retransmiten de
vuelta desde el generador a la estacion de trabajo NX y se muestran en
el panel de datos de imagen.

» Sise aplica colimacidn, la imagen se recorta automdaticamente en los
bordes de colimacién.
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Paso 6: realizar un control de calidad

En la estacién de trabajo NX:

1. Seleccione la imagen en la que debe llevarse a cabo el control de calidad.

2. Prepare la imagen para el diagndstico mediante anotaciones o marcadores
de izquierda/derecha, por ejemplo.

3. Silaimagen es correcta, enviela a una impresora y/o a un sistema PACS
(Picture Archiving and Communication System, es decir, Sistema de
comunicaciones y archivo de imédgenes).
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Flujo de trabajo basico con un chasis CR

Nota: Si se utiliza una ID Tablet para identificar chasis antes de la
exposicion, se interrumpird la comunicacién de pardmetros de
rayos X entre la estacién de trabajo NX y la consola del generador
de rayos X. Es recomendable identificar los chasis tras la
exposicion, tal como se describe en este flujo de trabajo.

Temas:

*  Paso 1: reunir la informacion del paciente

*  Paso 2: seleccionar la exposicion

*  Paso 3: preparar la exposicion

*  Paso 4: comprobar los parametros de exposicion

*  Paso 5: ejecutar la exposicion

*  Paso 6: repetir los pasos del 2 al 5 para las siguientes subexposiciones
*  Paso 7: digitalizar la imagen

*  Paso 8: realizar un control de calidad
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Paso 1: reunir la informacion del paciente

En la estacién de trabajo NX:

1. Cuando llegue un nuevo paciente, defina la informacién del paciente para
el examen.

2. Inicie el examen.
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Paso 2: seleccionar la exposicion

En la sala del operador, en la estacién de trabajo NX:

1.

2.
3.

Seleccione la imagen en miniatura adecuada para la exposicién en el panel
de Vista general de imédgenes de la ventana Examen.

Seleccione CR en el Interruptor del Detector.

Seleccione la posicién de modalidad (RAD Table, RAD Wall Stand,
Exposicion libre) en la consola de software.

Los parametros predeterminados de exposicion de rayos X para la
exposicion seleccionada se envian a la modalidad y se muestran en la
consola de software.

El dispositivo RAD Table o el dispositivo RAD Wall Stand se ilumina en
color azul, lo cual indica la posicién de la modalidad seleccionada.
Seleccione la subexposicidn si se precisa mas de una imagen para el mismo
chasis.

Siuna imagen en miniatura se configura para varias exposiciones en un
mismo chasis, se muestra otro conjunto de miniaturas en el panel de datos
de imagen. En ese momento tendra que seleccionar una de estas imdgenes
en miniatura para enviar los parametros predeterminados de exposicion
de rayos X adecuados a la modalidad para cada exposicion.

Nota: Cuando se trabaja en un entorno PACS, el flujo de trabajo
preferido consiste en tener una sola imagen por chasis. Esto es
necesario para un uso 6ptimo de los protocolos de colocacion.
No obstante, en casos particulares (p. €j., centros de impresion)
existe la posibilidad de realizar més de una exposicién por
chasis.
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Paso 3: preparar la exposicion

En la sala de exdmenes:

1. Coloque el chasis.

Nota: Para una exposicion libre, quiza sea necesario cubrir
parcialmente con plomo el chasis si deben tomarse varias
imagenes sobre un chasis.

Nota: Para una exposicion con unidad Bucky, inserte
siempre un chasis no expuesto en dicha unidad.

2. Situe al paciente.

Aplique medidas de proteccién contra la radiacién para el paciente, en
caso de ser necesario.

3. Compruebe que la posicidn del sistema de rayos X es adecuada para la
exposicion.

4. Sittie el tubo de rayos X con respecto al chasis y el paciente.

i

Ajuste la distancia correcta entre el chasis y el tubo de rayos X.
6. Encienda la luz en el colimador. Adapte la colimacion si es necesario.
Compruebe que el drea colimada no es mds grande que el chasis.

Advertencia: Supervise la posicion del paciente (manos,
pies, dedos, etc.) para evitar que pueda sufrir lesiones
ocasionadas por los movimientos del aparato. Las manos
del paciente deben mantenerse alejadas de los componentes
moviles de la unidad. Los tubos intravenosos, los catéteres y
otras vias que tenga conectados el paciente deberan
mantenerse alejados de los componentes moviles.
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Paso 4: comprobar los parametros de exposicion

En la sala del operador, en la consola de software:

1. Compruebe silos pardmetros de exposicién que se muestran en la consola
son adecuados para la exposicion.

2. Compruebe el estado de Unidad lista para la exposicion.
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Paso 5: ejecutar la exposicion

En la sala del operador:
Pulse el botén de exposicion para ejecutar la exposicion.

Advertencia: Durante la exposicidn, el sistema de rayos X
emite radiacion ionizante. Para indicar la presencia de
radiacion ionizante, el indicador de radiacidon de la consola
de control se enciende.

* Los pardmetros reales de exposicion de rayos X se retransmiten de vuelta
desde el generador a la estaciéon de trabajo NX y se muestran en el panel de
datos de imagen.

* Los parametros reales de exposicion de rayos X y el valor del indice de
exposicion (EI) en la estacion de trabajo NX pueden utilizarse para
supervisar el funcionamiento del Automatic Exposure Control (Control
automatico de la exposicion) del sistema de rayos X.

* Aparece una marca de conformidad de color verde en todas las miniaturas
de imagenes para las que se realizan exposiciones y para las que se
retransmiten parametros de exposicion a la estacion de trabajo NX.
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Paso 6: repetir los pasos del 2 al S para las siguientes
subexposiciones
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Paso 7: digitalizar la imagen

En la sala de exdmenes:

Tome el chasis expuesto.

En la sala del operador:

1. Introduzca el chasis en el dispositivo digitalizador.

2. Haga clicen ID en la ventana de examen de NX.

Nota: También puede utilizar una ID Tablet para identificar
el chasis y escanearlo con cualquier dispositivo digitalizador.

La imagen aparecerd en el panel de vista general de imagenes de la ventana de
examen.
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Paso 8: realizar un control de calidad

En la sala del operador, en la estacién de trabajo NX:

1. Seleccione la imagen en la que debe llevarse a cabo el control de calidad.

2. Prepare la imagen para el diagndstico mediante anotaciones o marcadores
de izquierda/derecha, por ejemplo.

3. Silaimagen es correcta, enviela a una impresora y/o a un sistema PACS
(Picture Archiving and Communication System, es decir, Sistema de
comunicaciones y archivo de imédgenes).
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Posicionamiento del sistema de rayos X

Temas:

»  Exposiciones con el dispositivo radiografico RAD Table

»  Exposiciones en angulo oblicuo

*  Exposiciones laterales

*  Exposiciones del dispositivo radiografico RAD Wall Stand
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Exposiciones con el dispositivo radiografico RAD Table

1. Sitte al paciente en el dispositivo radiografico RAD Table.

2. Sitte el soporte del tubo de rayos X con el tubo de rayos X sobre el
paciente.
La unidad Bucky se alinea automaticamente con el tubo de rayos X
mediante un acoplamiento mecanico.

3. Centre la parte del cuerpo examinada sobre la unidad Bucky utilizando la
plataforma de mesa flotante.

Figura 24: Exposiciones con el dispositivo radiografico RAD Table
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Exposiciones en angulo oblicuo

1. Coloque al paciente en el dispositivo radiografico RAD Table.

2. Mueva el soporte del tubo de rayos X fuera del margen de acoplamiento de
la unidad Bucky.

3. Coloque la unidad Bucky debajo del paciente.
4. Ajuste el dngulo requerido del tubo de rayos X.

5. Ajuste la posicién del soporte del tubo de rayos X para alinear el campo de
exposicion de rayos X con el centro de la unidad Bucky utilizando la luz
del colimador y los marcadores de la unidad Bucky como orientacién.s

Figura 25: Exposiciones en angulo oblicuo
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Exposiciones laterales

1. Desbloquee el brazo del tubo de rayos X y hagalo girar 90°.
2. Haga girar 90° el tubo de rayos X.
Compruebe el d&ngulo en la indicacién del angulo.

3. Monte el soporte lateral del chasis en el rail lateral del tablero. Reparelo
usando los dos tornillos inferiores. Asegtirese de elevar los soportes
ligeramente hacia arriba para proteger el tablero de arafiazos.

4. Inserte un chasis o un detector DR. Repdrelo usando el tornillo superior.

5. Coloque al paciente sobre la mesa entre el tubo de rayos X y el soporte
lateral para chasis. Ajuste el soporte lateral para chasis con el fin de situar
el chasis lo mas cerca posible del paciente. Fije la posicién usando el
tornillo del medio.

Figura 26: Exposiciones laterales
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Exposiciones del dispositivo radiografico RAD Wall Stand

1. Ajuste la altura de la unidad Bucky en el dispositivo RAD Wall Stand.
2. Sitde al paciente frente al dispositivo radiografico RAD Wall Stand.

3. Aleje la plataforma de la mesa del dispositivo radiografico RAD Wall
Stand.

4. Haga girar el tubo de rayos X 90° para que quede frente al dispositivo
radiografico RAD Wall Stand.

Compruebe el d&ngulo en la indicacién del angulo.

5. Acerque el soporte del tubo de rayos X al dispositivo radiografico RAD
Wall Stand.

6. Ajuste la altura del tubo de rayos X para centrar el campo de la exposicién
de rayos X en la unidad Bucky utilizando la luz del colimador.

Figura 27: Exposiciones del dispositivo radiografico RAD Wall Stand
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Directrices para las aplicaciones pediatricas

Atencidén: Los nifios son mas sensibles a los efectos radiograficos
que los adultos. Por el bienestar de los pacientes deben
adoptarse las directrices de la campaiia "Image Gently" (Generar
imagenes suavemente) y reducirse las dosis para los
procedimientos radiograficos manteniendo a la vez una calidad
de imagen clinicamente aceptable.

Haga clic en el siguiente enlace y reduzca los factores técnicos pediétricos
segun esas indicaciones: http://www.pedrad.org/associations/5364/ig/

Como regla general, se deben seguir estas recomendaciones con pacientes
pediatricos:

* El generador de rayos X debe tener tiempos de exposicién cortos.

* El Control Automatico de Exposicion (AEC) debe usarse cuidadosamente.
Es preferible utilizar una técnica radiogréfica seleccionada manualmente,
aplicando dosis mas bajas.

* Sies posible, use técnicas radiograficas con un valor kVp alto.

Posicionamiento del paciente pedidtrico: En comparacién con los adultos, es
menos probable que los pacientes pediatricos comprendan la necesidad de
permanecer inméviles durante el procedimiento. Por tanto, resulta ttil
ayudarles a mantener una posicion estable mediante ciertos dispositivos. Se
recomienda especialmente el uso de dispositivos inmovilizadores como los
posicionadores con relleno y sistemas de sujecién (cufias de espuma, cintas
adhesivas, etc.) para evitar la necesidad de repetir exposiciones debido al
movimiento de los pacientes pediatricos. Siempre que sea posible, utilice
técnicas radiograficas basadas en los tiempos de exposicién mas cortos.

Proteccién: Le recomendamos proporcionar proteccion adicional a los 6rganos
o tejidos sensibles a los rayos X como, por ejemplo, los ojos, las glandulas
sexuales y las glandulas tiroides. Aplicar una colimacién correcta también
contribuira a proteger al paciente contra la radiacion excesiva. Consulte la
siguiente obra cientifica sobre la radiosensibilidad en nifios: GROSSMAN,
Herman. “Radiation Protection in Diagnostic Radiography of Children”.
Pediatric Radiology, Vol. 51, (No. 1): 141--144, enero de 1973:

http://pediatrics.aappublications.org/cgi/reprint/51/1/141.

Factores técnicos: Usted deberia tomar medidas para reducir los factores
técnicos a los niveles mas bajos posibles que permitan una buena adquisicién
de imagenes.

Por ejemplo, si sus ajustes para una radiografia abdominal en adultos son:
70--85 kVp, 200--400 mA, 15--80 mAs, considere comenzar a 65--75 kVp,
100--160 mA, 2,5--10 mAs en un paciente pediatrico. Siempre que sea posible,
use técnicas radiograficas con valores kVp altos y una gran distancia de la
fuente a la imagen (SID).

Resumen:
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Genere imagenes Unicamente si con ellas se puede obtener claramente un
beneficio médico.

Genere Unicamente imagenes del drea indicada.

Use la cantidad de radiacion mas baja para obtener imagenes adecuadas
en base al tamafio del nifio (reduciendo la potencia del tubo: los valores
kVp y mAs).

Trate de usar siempre tiempos de exposicion cortos, grandes distancias de
la fuente a la imagen (SID) y dispositivos de inmovilizacién.

Evite realizar multiples exploraciones y use estudios de diagndstico
alternativos (como el ultrasonido o la resonancia magnética) en todos los
casos posibles.
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Detencion del sistema

Para detener el sistema:

1. Detenga la estacion de trabajo NX.

NX se puede detener de dos maneras: cerrando la sesién de Windows o sin
cerrarla.

Para obtener informacién detallada acerca de como detener NX, consulte
el Manual de uso de NX, documento 4420.

Nota: Aunque se detenga la estacion de trabajo NX, no se
detiene el detector DR. Si el detector DR permanece encendido,
no se precisard un tiempo de calentamiento después de poner
en marcha la estacién de trabajo NX.

2. Pulse el botén de apagado en el cuadro de control del generador de rayos
X para apagar el generador.

w

En una configuracién con un DR Detector inaldmbrico, apague el DR
Detector:

* apague el Detector DR.
* extraiga el paquete de bateria.

4. Apague la sincronizacién del Generador DR.

Nota: Si el detector DR estd apagado, serd necesario un tiempo de
calentamiento en la siguiente puesta en marcha.
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Operacion

Temas:

*  Pantalla del cabezal del tubo

»  Dispositivo radiografico RAD Table y el soporte del tubo de rayos X
*  Dispositivo radiografico RAD Wall Stand

*  Unidad bucky

*  Rejillas

*  Caja de almacenamiento para el detector DR y las rejillas

*  Control Automatico de Exposicion (AEC)

*  Colimador manual

*  Colimador automatico

»  Efecto de la distancia entre la fuente y la imagen (SID) en la dosis del
paciente
»  Consola del generador de rayos X
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Pantalla del cabezal del tubo

1 =Last Name First Name
b, &

2 ~Tabis 1Y
3 = i
, P [T .

Informacion acerca del paciente

Barra de estado con tipo de examen
Posicién de modalidad

Interruptor del Detector DR

Estado de la rejilla

Estado del filtro

Distancia entre el origen y la imagen (SID)
Angulo del tubo de rayos X

Funciones guardar y recordar del colimador

R o B S

p—
=3

. Estado de seguimiento de la posicién

[
[

. Pardmetros radiograficos

o
[

. Vista previa de la imagen
13. Herramientas

Figura 28: Ejemplo de pantalla de cabezal del tubo

Para informacién mds detallada, consulte el Manual del usuario de la consola
del software DR y de la pantalla del cabezal del tubo (documento 0389).
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Dispositivo radiografico RAD Table y el soporte del
tubo de rayos X

El dispositivo radiografico RAD Table con soporte del tubo de rayos X
integrado permite realizar exdmenes de la cabeza a los pies de pacientes en
posicion acostada o sentada.

El soporte del tubo tiene dos variantes, segtin el lado del cual sobresalga el rail
del soporte del tubo:

* Version del lado izquierdo
e Version del lado derecho

La mesa tiene dos variantes:

* mesa con altura fija
* mesa elevadora con altura ajustable

La mesa tiene una plataforma flotante.

La mesa tiene un diodo azul en la pata que se ilumina cuando se selecciona el
dispositivo radiografico RAD Table como la estacién de trabajo activa.

,_.
[\
w
S

Sistema de railes

Soporte de tubo de rayos X con regla para medir SID
Unidad bucky

Pedales de movimiento del tablero

Cal ol Sl

Luz indicadora azul para la estaciéon de trabajo con ordenador
Cubiertas para la mesa con marcador de altura de exposicién estandar
Boton de parada de emergencia

Tablero

Colimador

Sl A
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9. Brazo del tubo de rayos X
10. Tubo de rayos X
11. Panel de control del soporte del tubo de rayos X

Figura 29: El dispositivo radiografico RAD Table con soporte del tubo de
rayos X, ejemplo de la version del lado izquierdo

1. Botones de control de movimiento

2. Pantalla del cabezal del tubo

3. Mango con botén de liberacién integrado para un movimiento
omnidireccional.

Figura 30: Panel de control del soporte del tubo de rayos X

Segun la configuracion, se encuentra disponible un botén adicional de control
para el movimiento omnidireccional en el lado inferior del mango.

&

1. Botones de control de movimiento
2. Indicacién del dngulo del tubo de rayos X
3. Mango

Figura 31: Panel de control del soporte del tubo de rayos X
Temas:

*  Posicionamiento del soporte del tubo de rayos X

*  Posicionamiento del dispositivo radiografico RAD Table
*  Posicionamiento de la unidad Bucky

*  Accesorios del dispositivo radiogrdfico RAD Table
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Posicionamiento del soporte del tubo de rayos X

Los mandos de control del soporte del tubo de rayos X estan situados en el
panel de control. El soporte del tubo de rayos X deberd ser situado
manualmente por el operador.

Para soltar el freno para la direccién de movimiento o la rotacién
seleccionada, pulse y mantenga pulsado el botén y mueva el soporte del tubo
de rayos X.

Para detener el movimiento y activar el freno, suelte el boton.

Tabla 3: Controles de movimiento

Movimiento omnidireccional (longitudinal, vertical y
rotacién alfa)

Movimiento en el eje transversal (hacia delante y hacia
atras).

Un marcador en el brazo del tubo de rayos X indica la
posicién central.

ANV

0 Movimiento en el eje vertical (hacia arriba y hacia abajo)

Una regla en el tubo de rayos X indica la SID a la que el
dispositivo RAD Table estd ubicado a la altura de exposicion
estdndar.

El extremo inferior de la montura del brazo del tubo de rayos
X se utiliza como referencia.

Movimiento en el eje longitudinal (hacia la derecha y hacia la
izquierda)

Rotacién en el eje alfa (dngulo del tubo de rayos X)

© 0
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Rotacion en el eje beta (movimiento basculante del brazo del
tubo de rayos X alrededor del eje del soporte del tubo)

La posicién estandar del brazo del tubo de rayos X estd indicada por
marcadores. Cuando el brazo del tubo se encuentra en posicién estandar, esta
centrado en direccion transversal en la unidad Bucky.

Enlaces relacionad

Nota: Para evitar impactos y dafios, mueva la columna a
velocidad normal y reduzca la velocidad al llegar a los topes
mecanicos en los extremos.

Atencidn: Si se escucha un chirrido metalico durante el
movimiento vertical del brazo del tubo de rayos X o del
dispositivo RAD Wall Stand, es posible que se hayan roto los
cables de acero en el interior del soporte o en el dispositivo Wall
Stand. No siga trabajando con la unidad y trate de evitar
impactos o vibraciones fuertes de cualquier tipo. Péngase en
contacto con el servicio técnico.

Atencién: La rotacion puede ser limitada por cables. Evite tensar
los cables durante la rotacién.

0s

Rangos de movimiento en la pagina 187

Datos técnicos
Datos técnicos

del colimador manual en la pagina 196
del colimador automdtico en la pagina 197

Posicionamiento de la unidad Bucky en la pagina 117

Centrado y colimacion en la pagina 143

Temas:

e Posiciones de
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e Indicador de colision

Posiciones de detencion
El sistema incluye posiciones de detencién.

* En el movimiento del eje longitudinal, para posicionar el tubo de rayos X
en distancias de exposiciéon usadas normalmente hasta el dispositivo
radiografico RAD Wall Stand, por ejemplo, 150 cm y 180 cm.

* En el movimiento del eje vertical, para posicionar el soporte del tubo de
rayos X en distancias de exposicion usadas normalmente hasta el
dispositivo radiografico RAD Table, por ejemplo, 115 cm.

Las posiciones preferidas de las detenciones se definen durante la instalacion.

La detencidn vertical del soporte del tubo siempre se encuentra activa. Las dos
detenciones transversales estan activas cuando se rota el tubo de rayos X hacia
el dispositivo de la pared Wall Stand (90°+/- 10°).

Para ingresar en una posicion de detencidn, mueva el soporte del tubo de
rayos X o el brazo del tubo de rayos X en direccién longitudinal o vertical. El
movimiento se detiene cuando se alcanza la posicion vertical. Un movimiento
demasiado rapido puede provocar que el soporte del tubo de rayos X omita la
posicién de detencidn.

Para abandonar una posicién de detencion, libere y vuelva a presionar el
botén del control del movimiento correspondiente.

Indicador de colision

Los sistemas con movimiento motorizado tienen un indicador de colision. El
indicador de colisién evita la colision del cabezal del tubo de rayos X con la
mesa.

El indicador de colision emite una sefial en las siguientes situaciones:

* El cabezal del tubo de rayos X se acerca manualmente mas de 30 cm al
tablero al realizar un examen usando la mesa.

* El cabezal del tubo de rayos X se acerca manualmente mas de 10 cm al
tablero al realizar un examen usando el dispositivo Wall Stand y el cabezal
del tubo de rayos X se rota hacia el dispositivo Wall Stand.

El freno se activa y un solo pitido indica una advertencia de colision.

Para ajustar mas la posicidn, libere el boton de freno y presiénelo
nuevamente.
Enlaces relacionados

El soporte del tubo de rayos X realiza seguimiento de la altura de la unidad Wall
Stand en la pagina 124
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Posicionamiento del dispositivo radiografico RAD Table
Hay dos versiones del dispositivo radiografico RAD Table:

* RAD Table de altura fija con una altura de 70 cm.
* RAD Table elevadora con altura ajustable entre 55 y 90 cm.

Los movimientos del dispositivo radiografico RAD Table se controlan
mediante pedales situados en la parte frontal de la mesa.

Advertencia: Mantenga un contacto visual con el paciente al
mover el equipo cerca del paciente para detectar situaciones
peligrosas (por ejemplo, colisiones) antes de que ocurrany
evitarlas.

Advertencia: Compruebe que no hay personas ni objetos
dentro del area de movimiento del sistema donde puedan
chocar con las piezas mdviles del sistema.

Posicionamiento de la plataforma flotante

Para soltar el freno y mover la plataforma flotante, presione y mantenga
presionado el pedal. La plataforma puede moverse manualmente en direccion
longitudinal y transversal.

Para detener el movimiento y activar el freno, suelte el pedal.

Tabla 4: Controles de movimiento

E El pedal sirve para soltar el freno y mover la plataforma flotante.

Nota: Al apagar el equipo, la plataforma puede moverse
libremente. Preste particular atencién cuando el paciente
necesite bajarse de la mesa.

El dispositivo RAD Table estd disefiado para soportar una carga maxima del
paciente de 320 kg.

Ajuste de la altura

Para ajustar la altura, haga doble clic y mantenga presionado el pedal.

Tabla 5: Controles de movimiento

a Pedal para bajar la altura de la plataforma (altura minima: 55 cm).

3231B ES 20160616 0935



DR 400 | Operacién | 115

E Pedal para subir la altura de la plataforma (altura maxima: 90 cm).

Al llegar a la posiciéon minima o maxima de la mesa, el movimiento se detiene
automdticamente.

Al llegar a la altura de exposicion estandar (70 cm), el movimiento se detiene
automaticamente. Para continuar el movimiento, suelte el pedal y haga doble
clic en él de nuevo.

Los marcadores a ambos lados de las cubiertas de mesa indican la posiciéon de
altura de exposicién estandar.

ANV

Figura 32: Altura de exposicion estaindar

Enlaces relacionados
Proteccién contra colisiones en la pdgina 119
Indicador de colision en la pagina 113
Botdén de parada de emergencia en la pagina 33

El soporte del tubo de rayos X realiza seguimiento de la altura de la
mesa radiografica

Para mantener la SID constante al ajustar la altura de la mesa:

1. Configure la SID requerida ajustando la posicién del tubo de rayos X.

La distancia entre el cabezal del tubo de rayos X y el tablero de la mesa no
debe ser menor a 50 cm.

2. Enla pantalla del cabezal del tubo, presione el botén de seguimiento de
posicion.

= || b=

Figura 33: Seguimiento de posicion de la mesa radiografica activado y
desactivado

Se resalta el botdn.

3. Ajuste la altura de la mesa.
El soporte del tubo de rayos X se desplaza hacia arriba o hacia abajo, segtin
se necesite.
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Nota: El movimiento del soporte del tubo de rayos X tiene una
pequefia demora en comparacion con el movimiento de la mesa.
El movimiento del tubo de rayos X se detiene automaticamente
si la distancia entre el cabezal del tubo de rayos X y la mesa es
muy reducida (SID menor que 45 cm).

3231B ES 20160616 0935



DR 400 | Operacién | 117

Posicionamiento de la unidad Bucky

La posicién central de la unidad Bucky se alinea autométicamente con la
posicién del soporte del tubo de rayos X. El acoplamiento mecanico entre la
unidad Bucky y el soporte del tubo de rayos X se mantiene activo dentro del
rango de desplazamiento de la unidad Bucky.

La unidad Bucky puede situarse independientemente del soporte del tubo de
rayos X, por ejemplo para exposiciones de rayos X en angulo oblicuo.

Para posicionar la unidad Bucky de manera independiente al soporte del tubo
de rayos X:

1. Mueva el soporte del tubo de rayos X sobre el eje longitudinal fuera del
rango de desplazamiento de la unidad Bucky.
Se libera el acoplamiento mecénico.

2. Mantenga presionado el interruptor de bloqueo de la unidad bucky.

Figura 34: Interruptor de bloqueo de la unidad bucky

Se libera el bloqueo para el movimiento de la unidad bucky.
3. Mueva la unidad bucky en direccién longitudinal.

4. Suelte el interruptor de bloqueo de la unidad bucky.
La posicién se bloquea.
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Accesorios del dispositivo radiografico RAD Table

Atencién: El uso de accesorios incorrectos que no puedan
sujetarse correctamente al sistema puede provocar situaciones
peligrosas y lesiones. Use tinicamente accesorios originales
suministrados por el fabricante.

Temas:

*  Montaje de los asideros para el paciente
*  Montaje de los asideros del tablero

*  Proteccion contra colisiones

*  Colchon

»  Soporte lateral para chasis

*  Cinturon de compresion

Montaje de los asideros para el paciente

El par de asideros para el paciente sirve para estabilizar al paciente y darle una
sensacion de seguridad. Al usar estos asideros, se evitard que el paciente se

sujete a los bordes de la mesa, lo que podria encerrar riesgos de aplastamiento
de los dedos.

Para montar un asidero:

1. Deslice el asidero en los railes del tablero.
2. Apriete el tornillo de apriete manual para bloquear el asidero en su sitio.

1
1. Tornillo de apriete manual

Figura 35: Asidero

Nota: Los asideros no estan disefiados para soportar el peso del
paciente.

Montaje de los asideros del tablero

El operador utiliza el par de asideros del tablero para mover la plataforma
flotante. Al usar estos asideros, se evitara que el operador se sujete a los
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bordes de la mesa, lo que podria encerrar riesgos de aplastamiento de los
dedos.

Para montar un asidero:

1. Deslice el asidero en los railes del tablero.

2. Monte los topes en el extremo de los railes a fin de evitar que el asidero se
deslice y salga del rail.

Figura 36: Asidero

Proteccion contra colisiones

La proteccion contra colisiones s6lo esta disponible en el dispositivo
radiografico RAD Table elevador.

Los accesorios de proteccidn contra colisiones se montan en el marco del
dispositivo radiografico RAD Table. Protegen al tablero contra dafios al chocar
con objetos situados por debajo de él.

Sila proteccidn contra colisiones detiene el movimiento descendente del
dispositivo radiografico RAD Table, eleve la altura de la mesa y retire el objeto
antes de volver a bajar la mesa.

Nota: El peso del paciente incide en la proteccidn contra
colisiones. Actue con especial cautela al desplazar el dispositivo
radiografico RAD Table con un paciente acostado sobre esta

mesa.

Figura 37: Ubicacion de los accesorios de proteccion contra colisiones

Colchén

El colchén se adapta a la superficie de 1a mesa (220 cm x 80 cm) y es
trasltcida a los rayos X.

Soporte lateral para chasis

El soporte lateral para chasis soporta un chasis o un detector en posicién
lateral y estd unido a la superficie de la mesa.
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Figura 38: Soporte lateral para chasis

Cinturén de compresion

El cinturén de compresion brinda fijacién adicional a 1a mesa para el paciente.
Se puede ajustar al tamafio del paciente.

Figura 39: Cinturén de compresion
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Dispositivo radiografico RAD Wall Stand

El dispositivo radiografico RAD Wall Stand permite exposiciones verticales de
rayos X con los pacientes de pie o sentados frente al dispositivo radiografico
RAD Wall Stand.

El dispositivo RAD Wall Stand tiene dos variantes:

* soporte mural Wall Stand con unidad bucky vertical que sirve para el
movimiento vertical (hacia arriba y hacia abajo)

¢ soporte mural Wall Stand con unidad bucky basculante que sirve para el
movimiento vertical (hacia arriba y hacia abajo) y para la inclinacién de la
unidad bucky

La unidad bucky tiene dos variantes, segtin la orientacién para cargar un
detector o chasis:

e Carga por el lado derecho
e (Carga por el lado izquierdo

La altura de la unidad bucky del Wall Stand puede ajustarse ampliamente.

El Wall Stand tiene un diodo azul en la parte superior que se ilumina cuando
se selecciona el dispositivo radiografico RAD Wall Stand como la estacién de
trabajo activa.
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1. Columna del Wall Stand
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Indicador de estacién de trabajo activa
Unidad bucky

Botoén para encender la luz del colimador
Panel frontal

Mango del movimiento vertical (ambos lados)
Extensidn basculante

Mango basculante

AR WD

Figura 40: Dispositivo radiografico RAD Wall Stand, version vertical y version
vertical basculante

Atencion: Las indicaciones de formato del panel frontal
muestran el formato del chasis o detector. Tenga en cuenta que
la superficie real de toma de imagenes es menor que la indicada.
La imagen del objeto expuesto aumenta ligeramente debido a la
distancia que hay entre el panel frontal y el chasis o detector. El
area sensible del chasis o detector puede ser ligeramente menor
que el drea indicada. Verifique los datos técnicos del chasis o
detector para obtener los valores exactos.

Temas:

*  Posicionamiento del dispositivo radiografico RAD Wall Stand
*  Accesorios del dispositivo radiografico RAD Wall Stand
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Posicionamiento del dispositivo radiografico RAD Wall Stand
Y

1. Mango de movimiento vertical con interruptor de freno
2. Escala de angulo basculante
3. Mango basculante

Figura 41: Controles de posicionamiento

Advertencia: Mantenga un contacto visual con el paciente al
mover el equipo cerca del paciente para detectar situaciones
peligrosas (por ejemplo, colisiones) antes de que ocurrany
evitarlas.

Advertencia: Compruebe que no hay personas ni objetos
dentro del area de movimiento del sistema donde puedan
chocar con las piezas moviles del sistema.

Advertencia: Tenga cuidado de no apretarse el dedo o la
mano. Mantenga las manos sobre los mangos al posicionar
el sistema.

Movimiento vertical

Para soltar el freno para el movimiento vertical, pulse el interruptor que esta
integrado en la parte superior del mango situado en el lado izquierdo y en el
lado derecho del dispositivo radiografico RAD Wall Stand. La unidad bucky
puede desplazarse hacia arriba y hacia abajo.

Para detener el movimiento y bloquear la unidad bucky en posicién, suelte el
interruptor.
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Atencién: La carga maxima para el movimiento de la unidad
bucky en direccién vertical es de 20 kg. La unidad bucky se
puede deslizar hacia abajo cuando se aplica una carga excesiva.

Nota: No mueva la unidad bucky con demasiada fuerza hasta las
posiciones tope en los extremos.

Inclinacion

Para inclinar la unidad bucky, mantenga presionado el mango basculante y
mueva la unidad bucky. La escala para el angulo es visible en el punto de
montaje de la unidad bucky.

Para bloquear la unidad bucky en una posicién determinada, suelte el bot6n
del mango basculante.

Nota: La unidad bucky puede inclinarse hasta hacerla adoptar la
posicion horizontal. No utilice la unidad bucky como un asiento.

Enlaces relacionados
Centrado y colimacion en la pagina 143

El soporte del tubo de rayos X realiza seguimiento de la altura de la
unidad Wall Stand

Para mantener constante la posicién de la unidad de cabezal del tubo en
relacién con la unidad Bucky Wall Stand mientras se ajusta la altura de la
unidad Wall Stand:

1. Ajuste la posicion requerida del tubo de rayos X.

La distancia entre el cabezal del tubo de rayos X y la plataforma de la mesa
no debe ser menor a 15 cm.

Coloque el cabezal del tubo de rayos X y el tablero de manera tal que no se
choquen cuando el soporte del tubo de rayos X se desplace hacia arriba o
hacia abajo.

2. Enla pantalla del cabezal del tubo, presione el botén de seguimiento de
posicion.

Advertencia: No utilice el seguimiento de posicion
mientras el paciente se encuentre en la mesa.
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Figura 42: Seguimiento de posicion de la unidad Wall Stand activado y

desactivado

Se resalta el boton.
3. Ajuste la altura de la unidad Wall Stand.

El soporte del tubo de rayos X se desplaza hacia arriba o hacia abajo, segtin

se necesite.

Nota: El movimiento del tubo de rayos X se detiene
automaticamente si la distancia entre el cabezal del tubo de
rayos X y el tablero es muy reducida (menos de 10 cm).

Enlaces relacionados
Indicador de colision en la pagina 113
Botdén de parada de emergencia en la pagina 33
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Accesorios del dispositivo radiografico RAD Wall Stand

Atencién: El uso de accesorios incorrectos que no puedan
sujetarse correctamente al sistema puede provocar situaciones
peligrosas y lesiones. Use tinicamente accesorios originales
suministrados por el fabricante.

Temas:

*  Asideros para el paciente

*  Montaje del mango aéreo

*  Espaciador

*  Kitde fijacion de Wall Stand

*  Otros accesorios del dispositivo radiogrdfico RAD Wall Stand

Asideros para el paciente

Los asideros para el paciente del dispositivo Wall Stand se montan de forma
fija en la parte trasera de la unidad Bucky. El paciente utiliza estos asideros
para estabilizacién y apoyo para una posicion correcta, por ejemplo, en los
examenes toracicos.

C

Figura 43: Asideros para el paciente

Montaje del mango aéreo

Advertencia: El mango aéreo puede soportar un peso de
hasta 20 kg. No esta disefiado para soportar todo el peso de
un paciente.

el techo al mover la unidad bucky hacia arriba en forma manual.
Para el movimiento automatico, un sensor detecta si el mango
aéreo se ha insertado y si el movimiento se coordina en forma
correspondiente.

0 Atencién: Tenga cuidado de que el mango aéreo no choque con
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Atencién: No inserte el mango con orientacion paralela a la
unidad bucky. El mango puede chocarse con la columna del
dispositivo Wall Stand.

Para montar y situar el mango aéreo:

1. Inserte el mango en el lado izquierdo o en el lado derecho del marco de la
unidad bucky.

Sujete la parte inferior del mango.
Tire del mango hacia delante
Ajuste el angulo.

SO A

Mueva el mango hacia atras para fijar la posicion.

Figura 44: Mango aéreo

Mientras el mango aéreo esté montado, la inclinacion de la unidad Bucky
estard bloqueada.

Espaciador

El espaciador permite examinar a los pacientes que se encuentran sentados al
brindar espacio adicional para colocar las piernas y los pies debajo de la
unidad Bucky.

.

Figura 45: Espaciador

Kit de fijacion de Wall Stand

Para mayor estabilidad del dispositivo RAD Wall Stand, se suministra un
medio de fijacién adicional para el dispositivo radiografico RAD Wall Stand. El
kit se instala en la parte posterior del dispositivo radiografico RAD Wall Stand
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debajo de la cubierta de cabeza y se fija seguidamente a una pared. Esta
instalacién debe ser realizada por el servicio técnico.
Otros accesorios del dispositivo radiografico RAD Wall Stand

Accesorios adicionales para el dispositivo RAD Wall Stand se encuentran
disponibles a pedido:

* Soporte Babix hull holder
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Unidad bucky

La unidad Bucky se instala en el dispositivo radiografico RAD Table y también
en el dispositivo radiografico RAD Wall Stand.

La unidad Bucky se sujeta al chasis o detector durante la exposicién y los
centra con respecto al Control Automadtico de Exposiciéon (AEC) y la rejilla.

La unidad Bucky es compatible con chasis de formatos estdndar, asi como con
detectores DR con formato de tamafio de chasis.

Las funciones de la unidad Bucky pueden configurarse segtin las necesidades
de los clientes.

Cajén de la unidad Bucky

Botén para liberar el freno

Asa del cajon de la unidad Bucky

Plataforma para el chasis o el detector
Perilla para hacer girar el chasis o el detector
Pinzas

Pinzas laterales

NN E W

Figura 46: Unidad bucky

Tablero

Rejilla extraible

Control automatico de exposicion (AEC)

Plataforma para el chasis o el detector

Cajon de la unidad Bucky con mecanismo de rotacion

U S

Figura 47: Vista frontal de la unidad Bucky
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Temas:

Configuracion de la unidad bucky

Formatos de detector DR

Rotacion de la unidad Bucky

Carga de la unidad Bucky en el dispositivo radiogrdfico RAD Table
Carga de la unidad Bucky en el dispositivo RAD Wall Stand

Descarga de la unidad Bucky en el dispositivo radiografico RAD Table
Descarga de la unidad Bucky en el dispositivo RAD Wall Stand
Centrado y colimacion
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Configuracion de la unidad bucky

Configuracion del chasis inicamente

El flujo de trabajo con chasis exige extraer el chasis de la unidad bucky
después de cada exposicién. Es preciso digitalizar el chasis mediante un
digitalizador para obtener la imagen final.

La orientacidén correcta del chasis se aplica segtin la forma como se inserta en
la unidad bucky y no hay necesidad de usar el mecanismo de rotacién.

En esta configuracion el mecanismo de rotacion puede ser bloqueado durante
la instalacidn a cargo del técnico de servicio.

La unidad Bucky proporciona proteccién para la exposiciéon doble verificando
si la unidad Bucky se vuelve a armar después de cada exposicion.

Configuracion con Detector DR fijo

La unidad bucky para el Detector DR fijo no tiene mecanismo de sujecién ni
tampoco mecanismo de rotacion. El detector estd fijado permanentemente en
la unidad bucky y no puede extraerse. El detector tiene un formato cuadrado y
no requiere rotacion.

Configuracion del dispositivo radiografico RAD Wall Stand

El chasis o detector se puede centrar o se puede alinear con el extremo
superior de la unidad bucky para permitir que se realicen exdmenes toracicos
haciendo que el paciente apoye el mentdn en el panel frontal del dispositivo
Wall Stand.

La unidad bucky puede adquirirse para una carga del Wall Stand por la
izquierda o por la derecha.

Temas:

*  Tipos de unidad bucky
»  Formatos de chasis y detector
»  Formatos de chasis estandar

Tipos de unidad bucky

El tipo de bucky instalado en el sistema define qué funcién se encuentra
disponible.
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Funcion Unidad bucky con | Unidad bucky con | Unidad bucky
bandeja para bandeja para con detector
diversos formatos | diversos formatos | DR fijo
de chasis o detector | de chasis o detector

Dispositivo 5523/100 5523/120 5523/300

radiogréafico

RAD Table

Dispositivo 5523/200 5523/220 5523/310

radiogréafico

RAD Wall

Stand, carga

izquierda

Dispositivo 5523/250 5523/270 5523/320

radiogréfico

RAD Wall

Stand, carga

derecha

Mecanismo Si Si -

de sujecién

Mecanismo Si Si -

de rotacién

Detecciénde | Si Si -

chasis o de
(por (por

detector N L
microinterruptores) | microinterruptores)

Proteccién CR | Si Si -

de doble

exposicion

Deteccién No Si -

automatica

del tamafio

del chasis

(ACSS)

Deteccién del | No Si Segtin la

tipo de rejilla configuraciéon

y del estado

AEC Si Si Si

La ACSS requiere que se coloque el chasis en el centro de la unidad bucky.
Ademas, para el dispositivo RAD Wall Stand, la ACSS se admite si el chasis o
detector de gran formato (43 cm x 35 cm o 17 pulgadas x 14 pulgadas) esta
alineado con la parte superior de la unidad bucky en una posicién horizontal.
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Formatos de chasis y detector

Para ajustar las pinzas laterales al formato del chasis o del detector, hay
indicaciones disponibles en cm (y en pulgadas, segtin el tipo de unidad
Bucky). Las indicaciones correspondientes estan impresas en la cubierta del
Wall Stand para alinear el drea de colimacién.

El chasis o detector de gran formato (43 cm x 35 cm o 17 pulgadas x 14
pulgadas) puede estar centrado o situarse en la parte superior de la unidad
Bucky en posicién horizontal.

2 1

1. Indicadores para la posicion del chasis o detector de gran formato en la
parte superior de la unidad Bucky

2. Detector de gran formato situado en la parte superior de la unidad Bucky

Figura 48: Unidad Bucky de Wall Stand con detector de gran formato situado
en la parte superior de la unidad Bucky

1. Indicadores para la posicion del chasis o detector de gran formato en la
parte superior de la unidad Bucky

Figura 49: Indicadores en la bandeja de 1a unidad Bucky

Formatos de chasis estandar

35cmx43 cm
35cmx35cm
24 cmx30cm
18 cmx 24 cm

15cmx 30 cm
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Formatos de detector DR

Para obtener informacion acerca de como usar el detector DR en la unidad
Bucky, consulte las siguientes secciones y el manual de uso del detector DR.

Temas:

*  Orientacion del DR 10 en la unidad Bucky
e Orientacion de los detectores DX-D 10C, DX-D 10G en la unidad

Bucky
*  Usodel DX-D 45C, DX-D 45G solo fuera de la unidad Bucky

Orientaciéon del DR 10 en la unidad Bucky

Atencién: Los mecanismos de sujecion de la unidad Bucky
pueden activar el interruptor de encendido del DR 10.

Para evitar que el detector se apague al insertarlo en la unidad Bucky, aplique
la orientacion que se describe a continuacion.

Temas:

*  Orientacion en el dispositivo radiografico RAD Table

»  Orientacion en la carga del dispositivo radiogrdfico RAD Wall Stand
por la izquierda

*  Orientacion en la carga del dispositivo radiogrdfico RAD Wall Stand
por el lado derecho
Orientacion en el dispositivo radiografico RAD Table
Para utilizar el detector en posicién vertical, insértelo en dicha posicion.

Para utilizar el detector en posicién horizontal:

1. Inserte el detector en posicion vertical.
2. Haga girar el detector en la unidad Bucky.

—_

Figura 50: Orientacion horizontal en el dispositivo radiografico RAD Table
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Orientacién en la carga del dispositivo radiografico RAD Wall Stand por la
izquierda

e Para utilizar el detector en posicidon horizontal, insértelo en dicha
posicién.
e Para utilizar el detector en posicién vertical:

1. Inserte el detector en posicion horizontal.
2. Haga girar el detector en la unidad Bucky.

Figura 51: Orientacion horizontal en la carga del dispositivo radiografico
RAD Wall Stand por la izquierda

Orientacion en la carga del dispositivo radiografico RAD Wall Stand por el
lado derecho

e Para utilizar el detector en posicién horizontal, insértelo en dicha
posicion.

¢ Para utilizar el detector en posicion vertical:
1. Inserte el detector en posicion horizontal.
2. Haga girar el detector en la unidad Bucky.

[ 1 [ 1
16— 2
I—— I—

Figura 52: Orientacion vertical en la carga del dispositivo radiografico RAD
Wall Stand por el lado derecho

Orientacion de los detectores DX-D 10C, DX-D 10G en la unidad
Bucky

Para evitar dafios al cable del detector, hay ciertas restricciones en la
orientacién del detector al cargar la unidad Bucky.

Atencion: Si se insertan los detectores DX-D 10C, DX-D 10G
utilizando orientaciones distintas a las descritas se dafiara el
cable al cerrar la unidad Bucky o al hacer girar la plataforma.

Temas:
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*  Orientacion en el dispositivo radiografico RAD Table

*  Orientacion en la carga del dispositivo radiogrdfico RAD Wall Stand
por la izquierda

»  Orientacion en la carga del dispositivo radiogrdfico RAD Wall Stand
por el lado derecho

Orientacion en el dispositivo radiografico RAD Table

Para utilizar el detector en posicién horizontal, inserte el detector en posiciéon
horizontal con el cable en el lado inferior derecho.

Para utilizar el detector en posicion vertical:

1. Inserte el detector en posicién horizontal con el cable en el lado inferior
derecho.

2. Haga girar el detector en la unidad Bucky.

_}_\4

O

Figura 53: Orientacion horizontal en el dispositivo radiografico RAD Table
Orientacién en la carga del dispositivo radiografico RAD Wall Stand por la
izquierda

* Para utilizar el detector en posicién vertical, inserte el detector en el modo
vertical con el cable en el lado superior izquierdo.

¢ Para utilizar el detector en posicién horizontal:

1. Inserte el detector en el modo vertical con el cable en el lado superior
izquierdo.
2. Haga girar el detector en la unidad Bucky.

=] —

-y —1 ,<‘+ ]
2

—

Figura 54: Orientacion horizontal en la carga del dispositivo radiografico
RAD Wall Stand por la izquierda
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Orientacién en la carga del dispositivo radiografico RAD Wall Stand por el
lado derecho

e Para utilizar el detector en posicién horizontal, inserte el detector en el
modo horizontal con el cable en el lado superior derecho.
* Para utilizar el detector en posicién vertical:

1. Inserte el detector en el modo horizontal con el cable en el lado
superior derecho.

2. Haga girar el detector en la unidad Bucky.

——

14‘— + i L 2+4)7’
| 1] | Ol

Figura 55: Orientacion vertical en la carga del dispositivo radiografico RAD
‘Wall Stand por el lado derecho

=

Uso del DX-D 45C, DX-D 45G solo fuera de la unidad Bucky

Use los detectores DX-D 45C y DX-D 45G tnicamente para exposiciones libres.
No coloque el detector DX-D 45C o DX-D 45G dentro de la unidad bucky del
dispositivo RAD Table o del dispositivo RAD Wall Stand.
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Rotacion de la unidad Bucky

El chasis o el detector en la unidad Bucky pueden hacerse girar sin sacarlos del
mecanismo de sujecion.

Para cambiar la orientacion del chasis o el detector en la unidad Bucky:

1. Abra hasta la mitad el cajon de la unidad Bucky tirando del asa delantera.

2. Haga girar la plataforma de la unidad Bucky con el chasis o el detector
sujeto utilizando la perilla de rotacién.

* Hagalo girar en sentido horario para cambiar de la posicién vertical a
la posicion horizontal.

* Hagalo girar en sentido antihorario para cambiar de la posicién
horizontal a la posicién vertical.

Figura 56: Ejemplo: hagalo girar en sentido horario para cambiar de la
posicion vertical a la posicién horizontal

Compruebe que la rotacién es completa antes de cerrar el cajén de la
unidad Bucky.

3. Cierre el cajon de la unidad Bucky utilizando el asa delantera y pulsando
el botén para liberar el freno.
Asegtirese de empujar el cajon de la unidad Bucky hasta el final para que
quede completamente cerrado.
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Carga de la unidad Bucky en el dispositivo radiografico RAD
Table

Para cargar la unidad Bucky con un chasis o un detector:

1. Abra completamente el cajon de la unidad Bucky tirando del asa
delantera.

2. Empuje el chasis o el detector hacia la corredera posterior para abrir el
mecanismo de sujecion con la anchura suficiente para contener el chasis o
el detector.

3. Permita que el chasis o el detector se deslicen hasta entrar en el
mecanismo de sujecion.

Advertencia: Asegurese de que sus dedos no estan
situados entre la corredera y el chasis. El mecanismo de
sujecion puede lastimar sus dedos. Por tanto, acttie con
especial cautela.

4. Alinee la indicacion del centro del chasis o del detector con la marca
central en la pinza.

Advertencia:

Al posicionar el chasis o el detector en forma
descentrada:

¢ Laalineacion del tubo de rayos X debera controlarse
manualmente.

* Es posible que los sensores del control AEC no estén
cubiertos parcial o totalmente, lo que acarrearia la
emision de una dosis de exposicion incorrecta.
Compruebe que los sensores del control AEC estan
cubiertos.

5. Cierre el cajon de la unidad Bucky utilizando el asa delantera y pulsando
el botén para liberar el freno.
Asegtirese de empujar el cajon de la unidad Bucky hasta el final para que
quede completamente cerrado.

Enlaces relacionados

Orientacion de los detectores DX-D 10C, DX-D 10G en la unidad Bucky en la
pagina 135
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Carga de la unidad Bucky en el dispositivo RAD Wall Stand

Para cargar la unidad Bucky con un chasis o un detector:

1. Abra completamente el cajon de la unidad Bucky tirando del asa
delantera.

2. Haga girar el cajon hasta ponerlo en posicion vertical.

3. Ajuste las pinzas laterales al formato del chasis o el detector pulsando el
botén de bloqueo y moviendo la pinza.

4. Empuje el chasis o el detector hacia la corredera inferior para abrir el
mecanismo de sujecion con la anchura suficiente para contener el chasis o
el detector.

5. Permita que el chasis o el detector se deslicen hasta entrar en el
mecanismo de sujecion.

Advertencia: Asegtrese de que sus dedos no estan
situados entre la corredera y el chasis. El mecanismo de
sujecion puede lastimar sus dedos. Por tanto, acttie con
especial cautela.

6. Haga girar el chasis o el detector segiin sea necesario para llegar a la
posicién correcta para la préxima exposicion.

7. Alinee el chasis o el detector. La alineacién puede estar centrada o
descentrada.

Advertencia:

Al posicionar el chasis o el detector en forma
descentrada:

* Laalineacion del tubo de rayos X debera controlarse
manualmente.

* Es posible que los sensores del control AEC no estén
cubiertos parcial o totalmente, lo que acarrearia la
emision de una dosis de exposicidn incorrecta.
Compruebe que los sensores del control AEC estan
cubiertos.

8. Cierre el cajon de la unidad Bucky utilizando el asa delantera y pulsando
el botén para liberar el freno.
Asegtirese de empujar el cajon de la unidad Bucky hasta el final para que
quede completamente cerrado.
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Descarga de la unidad Bucky en el dispositivo radiografico
RAD Table

Para descargar la unidad Bucky con un chasis o un detector:

1. Abra completamente el cajon de la unidad Bucky tirando del asa
delantera.

2. Empuje firmemente con ambas manos el chasis o el detector hacia la pinza
trasera para abrir el mecanismo de sujecion.

Advertencia: Asegtirese de que sus dedos no estan
situados entre la corredera y el chasis. El mecanismo de
sujecion puede lastimar sus dedos. Por tanto, acttie con
especial cautela.

3. Levante el chasis o el detector y retirelo del mecanismo de sujecion. Las
aberturas de la plataforma permiten que sus dedos sujeten el detector o el
chasis.

4. Cargue la unidad Bucky con otro chasis o detector.

* Como alternativa, cierre el cajon de la unidad Bucky utilizando el asa
delantera y pulsando el botdn para liberar el freno.
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Descarga de la unidad Bucky en el dispositivo RAD Wall Stand

Para descargar la unidad Bucky con un chasis o un detector:

1. Abra completamente el cajén de la unidad Bucky tirando del asa.
2. Haga girar la plataforma volviendo a colocarla en posicion vertical.

3. Empuje firmemente con ambas manos el chasis o el detector hacia la pinza
inferior para abrir el mecanismo de sujecién.

Advertencia: Asegtrese de que sus dedos no estan
situados entre la corredera y el chasis. El mecanismo de
sujecion puede lastimar sus dedos. Por tanto, acttie con
especial cautela.

4. Extraiga el chasis o el detector del mecanismo de sujecidn. Las aberturas
de la plataforma permiten que sus dedos sujeten el detector o el chasis.

5. Cargue la unidad Bucky con otro chasis o detector.

* Como alternativa, cierre el cajon de la unidad Bucky utilizando el asa
delantera y pulsando el botén para liberar el freno.
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Centrado y colimacion

Dependiendo del formato del chasis o del detector dentro de la unidad Bucky
y la parte del cuerpo que se desea exponer, se debe aplicar la colimacién y
centrar el campo de rayos X antes de la exposicion.

Centrado

La posicién central de la unidad bucky se alinea automaticamente con la
posicién del soporte del tubo de rayos X.

La unidad Bucky tiene marcas de centrado para comprobar la alineacién
correcta:

¢ una muesca dentro del asidero para abrir o cerrar el cajén de la unidad

Bucky.

* una muesca en las correderas en la unidad Bucky.

Para alinear el campo de rayos X, ajuste la posicion del tubo de rayos X.

El campo de luz del colimador tiene lineas de centrado para comprobar la
alineacién del campo de rayos X con respecto a la unidad Bucky.

Elicono de centrado en la pantalla del cabezal del tubo indica la alineacién
del campo de rayos X con respecto a la unidad Bucky.

Tabla 6: Estado de centrado en el dispositivo RAD Table

El tubo de rayos X esta orientado hacia la unidad Bucky de la
mesa.

El soporte del tubo de rayos X y la unidad Bucky estan
acoplados de forma mecanica.

El brazo del tubo de rayos X esta en posicion central del eje
transversal.

Las condiciones anteriores no son verdaderas.
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Tabla 7: Estado de centrado en el dispositivo RAD Wall Stand

El tubo de rayos X esta orientado hacia la unidad Bucky del
soporte mural.

El brazo del tubo de rayos X esta en posicién media de los
ejes transversal y vertical.

Las condiciones anteriores no son verdaderas.

Colimacion

Para ajustar el drea de colimacién de rayos X, saque el cajén de la unidad
Bucky hasta que pueda ver el chasis o el borde del detector. Alinee el campo de
colimacién de rayos X segun el tamaiio del chasis o detector.

A

Figura 57: Linea central y area de colimacion

Deteccion automatica del tamaiio del chasis (ACSS)

La funcién de ACSS de la unidad bucky detecta el tamafio y la orientacién del
chasis CR o del detector DR y permite que el colimador limite el drea colimada
seguin corresponda. La configuracién de colimacion recibida de la estacion de
trabajo NX o el drea de colimacion establecida por el usuario se ajustan
automdaticamente.

El chasis o el detector se deben colocar en el centro de la unidad bucky. Si el
chasis o el detector no se encuentran en el centro de la unidad bucky, el area
de colimacidn se expande automaticamente para exponer la totalidad de la
superficie del chasis o del detector. Como la colimacién automadtica siempre es
simétrica, en uno de los lados la exposicion se extenderd mas alla de la
superficie del chasis o del detector y se deberd corregir la colimacién en forma
manual para aplicar un area de colimacién asimétrica.

No debe rotarse el colimador.

La funcién de ACSS de la unidad bucky solo esta disponible junto con el
colimador automatico. La funcionalidad de ACCS no se encuentra disponible
cuando el colimador se encuentra en modo manual.

Enlaces relacionados
Colimador automadtico en la pagina 31
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Rejillas

Las rejillas antidispersidn sirven para reducir la radiacién dispersa y mejorar
la calidad de la imagen. Estas rejillas estan disponibles como opcién.

En los detectores DR se utilizan rejillas enfocadas. Las rejillas enfocadas
requieren el centrado de la fuente de rayos X respecto del detector y un rango
de distancia especifico entre la fuente de rayos X y el detector. El color del asa
de la rejilla indica a qué distancia se debe utilizar la rejilla.

Para cambiar la rejilla en el dispositivo radiografico RAD Table o el dispositivo
radiografico RAD Wall Stand:

1. Saque larejilla tirando del asa.
2. Para evitar dafios, guarde la rejilla en un lugar seguro.

3. Inserte la rejilla con las etiquetas hacia arriba en la ranura adecuada de la
unidad bucky. Asegtirese de empujar la rejilla hasta el final.

Atencion: Si se utiliza una rejilla enfocada a una distancia
incorrecta o sin centrar la fuente de rayos X, pueden ocurrir
problemas con la calidad de la imagen.

Atencion: Manipule las rejillas con cuidado y guardelas en un
lugar seguro, si no las esta usando. Si se deja caer la rejilla, se
pueden ocasionar dafios y crear artefactos visibles en la imagen
o se puede perjudicar la calidad de la imagen.

Atencion: Si la rejilla no se inserta completamente, es posible
que puedan aparecer artefactos en la imagen, por ejemplo en los
bordes de la rejilla. Empuje la rejilla completamente hasta el
final.

Enlaces relacionados
Datos técnicos de la unidad bucky en la pagina 193

Temas:

*  Rejillas antidispersion
* Indicacion de color de la distancia focal de la rejilla
*  Deteccion de rejilla
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Rejillas antidispersion
Las rejillas antidispersion sirven para reducir la radiacion dispersa y mejorar

la calidad de la imagen. Estas rejillas estan disponibles como opcién.

Consulte la web de Agfa donde encontrard las especificaciones de las rejillas
antidispersion compatibles con el sistema y los Detectores DR.

http://www.agfahealthcare.com/global/en/library,/overview.jsp?ID= 54332498
Enlaces relacionados
Condiciones ambientales de las rejillas antidispersion
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Indicacion de color de la distancia focal de la rejilla

El asa de la rejilla estd visible al insertar la rejilla y su color indica la distancia

focal de la rejilla.

Distancia focal Color

100 cm rojo -
150 em verde

180 cm azul -
Rejilla paralela gris
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Deteccion de rejilla

La funcidn de deteccion de rejilla de la unidad Bucky detecta el tipo y posicion
de la rejilla insertada.

El estado de la rejilla se muestra en la pantalla del cabezal del tubo y en la
consola del software.
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Caja de almacenamiento para el detector DR y las
rejillas

La caja de almacenamiento proporciona espacio de almacenamiento vertical
para un detector DR y hasta tres rejillas. Se puede montar en la pared o
colocar sobre una superficie estable.

Atencion: Inserte el detector DR y las rejillas en la caja de
almacenamiento con cuidado para evitar dafios. No arroje
elementos en la caja de almacenamiento.

L

1. Espacio de almacenamiento para un detector DR
2. Espacio de almacenamiento para hasta tres rejillas

Figura 58: Caja de almacenamiento
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Control Automatico de Exposicion (AEC)

El uso de un Control Automatico de Exposicién (AEC) asegura una calidad de
imagen Optima y reproducible, independientemente de la radiacion o del
objeto expuesto o de otros factores.

El AEC tiene tres elementos sensores (camaras de ionizacién).

El AEC se monta en la unidad bucky del dispositivo radiografico RAD Table y
el dispositivo radiografico RAD Wall Stand entre la rejilla y el detector o el
chasis. Este control es fijo y no esta disefiado para ser extraido de la unidad
bucky por el cliente. Si fuese necesario realizar una exposicién sin el AEC, se
debera usar el flujo de trabajo de exposicion libre en el que el detector o el
chasis se colocan fuera de la unidad bucky, o se debe apagar el AEC en la
consola del software.

El AEC se calibra durante la produccién con valores predeterminados. Se debe
calibrar nuevamente el AEC durante la instalacion, definiendo tres dosis limite
personalizadas para satisfacer las preferencias del usuario o para balancear
los tres sensores AEC.

La orientacion predeterminada de los sensores AEC en la mesa corresponde a
la orientacion de un paciente con la cabeza en el lateral izquierdo. La
orientacién se decide durante la instalacion del sistema. Se entregara una
etiqueta junto con el sistema para indicar la orientacién del paciente en la
mesa.

El tiempo de irradiacién més corto al usar el AEC es 2 ms.

Nota: El sensor AEC se encuentra en la unidad bucky por encima
del chasis o del detector y puede ser ligeramente visible en la
imagen. Esto se aplica mas a las exposiciones de campo plano y
menos a las imagenes de diagndstico.

Enlaces relacionados

Datos técnicos del Control Automdtico de Exposicion (AEC) en la pagina 195
Etiquetado adicional del dispositivo radiogrdfico RAD Table en la pagina 57
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Colimador manual

El colimador puede girar = 90° sobre su eje vertical mientras que el tubo de
rayos X se mantiene en la misma posicion. Este movimiento se realiza
manualmente girando el colimador y tiene topes cada 90°.

1. Indicador de filtro.
2. Rueda de seleccién de filtro.
3. Perillas para ajustar las hojas internas.

La mesa en el panel frontal muestra el nimero que se debe ajustar con las
perillas para cada combinacién de tamafio de imagen y distancia entre la
fuente y la imagen (SID).

4. Botdn para encender el campo de luz que indica el drea de colimacién y la
luz laser que indica la posicion central.
Tras pulsar el botdn, ellos se mantienen encendidos durante algunos
segundos antes de apagarse automaticamente.

5. Cinta métrica para medir la distancia entre el punto focal del tubo de rayos
Xy el tablero.

La cinta métrica se encuentra en la parte posterior del colimador.

Figura 59: Controles de colimador Ralco 221

Otro botén para encender el campo de luz se encuentra disponible en el
dispositivo RAD Wall Stand.

Enlaces relacionados
Dispositivo radiogrdfico RAD Wall Stand en la pagina 121

Medidor del producto dosis-area (DAP)

Se puede instalar un medidor de radiacidon opcional debajo del colimador
manual. Este medidor da una lectura de la radiacion expresada en producto
dosis-4rea [uGy x m2].

El valor de radiacién medido se transfiere automdticamente a la consola del
generador de rayos X y la consola de software y se muestra en pantalla
después de cada exposicion.
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El medidor de DAP puede extraerse del sistema de railes para su limpieza,
mantenimiento o reparacion. Para extraer el medidor de radiacion:

1. Desconecte el cable del medidor de radiacién.

1. Este es el cable que conecta el medidor de radiacién al generador.

2. Quite el tornillo que se encuentra en el lado izquierdo del sistema de
railes.

3. Extraiga el medidor de radiacién.

El medidor de DAP se calibra durante la produccién para usarse hasta una
altura de 2000 m. El uso del medidor de DAP en altitudes mayores requiere la
aplicacién de un factor de correccién.

Enlaces relacionados
Datos técnicos del medidor del producto dosis-drea (DAP) en la pagina 198
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Colimador automatico

El colimador puede limitar el area colimada al tamafio del chasis o del DR
Detector que se insert6 en la unidad bucky.

1

1. Pantalla

e Tamafio del area colimada
e TFiltro activo
2. Indicadores de modo de funcionamiento

* Verde: modo automaético
* Rojo: modo de error
* Amarillo: modo manual
3. Perillas para ajustar las hojas internas
4. Botdn para cambiar el filtro
5. Botdn para encender o apagar el campo de luz.

Tras pulsar el botdn, la lampara se mantiene encendida durante algunos
segundos antes de apagarse automaticamente. El servicio puede
configurar el tiempo de la luz de colimacién entre 10 y 60 segundos.

6. Cinta métrica para medir la distancia entre el punto focal del tubo de rayos
Xy el tablero

7. Tecla para cambiar al modo manual

La clave estd situada en la parte trasera del colimador.

Figura 60: Controles del colimador Ralco 225 ACS

Otro botén para encender el campo de luz se encuentra disponible a ambos
lados del dispositivo RAD Wall Stand.

El colimador funciona con normalidad en modo completamente automatico.
Otros modos de funcionamiento son el modo de colimacién manual y el modo
de colimacién semiautomatica.

Temas:
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e Modo de colimacion semiautomdtico
e Modo de colimacion manual
*  Medidor del producto dosis-area (DAP)
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Modo de colimacion semiautomatico

El modo de colimacién semiautomatico se activa si aplica alguna de las
siguientes condiciones:

* launidad de cabezal del tubo se rota mas de +/-3° respecto de la posicion
central

* ladistancia SID en el dispositivo RAD Table no estd dentro de los 90 cm a
130 cm

* ladistancia SID en el dispositivo RAD Wall Stand no esta dentro de los 90
cma 205 cm

* launidad de cabezal del tubo no esté centrada respecto de la unidad bucky

En el modo de colimacién semiautomatico, el registro del formato del chasis o
detector en la unidad bucky se detiene, pero atn asi la colimacion se adapta
cuando se modifica la distancia SID. El usuario puede ajustar la colimacién en
forma manual.

H

Figura 61: Indicacion en la pantalla del cabezal del tubo para el modo de
colimacion semiautomatico
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Modo de colimacion manual

El modo de colimacién manual se activa cuando el usuario gira la llave en la
parte posterior del colimador. El indicador amarillo estd encendido y se
muestra un bloqueo abierto de tecla en la equina inferior izquierda de la
pantalla del colimador.

El modo manual se usa para establecer un drea de colimacién mayor que el
tamafio del chasis o del detector, por ejemplo, para calibracién del detector. El
tamafio de campo del colimador no se limita al tamafio del chasis o detector ni
se mantiene constante al cambiar la distancia SID.

B

Figura 62: Indicacién en la pantalla del cabezal del tubo para el modo de
colimacion manual
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Medidor del producto dosis-area (DAP)

Un medidor de DAP integrado (medidor de producto dosis-area) en el
colimador automatico se encuentra disponible como opcién.

El medidor de DAP da una lectura de la radiacién como producto dosis-area
en [uGy x m2].

El valor de radiacién medido se transfiere automaticamente a la consola de
software y se muestra en pantalla después de cada exposicion.

EL medidor de DAP no se puede retirar del colimador.

El medidor de DAP se calibra durante la produccién para usarse hasta una
altura de 2000 m. El uso del medidor de DAP en altitudes mayores requiere la
aplicacion de un factor de correccion.
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Efecto de la distancia entre la fuente y la imagen (SID)
en la dosis del paciente

Si se cambia la distancia del tubo de rayos X con respecto al paciente, este
cambio repercute en la dosis que se aplica al paciente.

Por ejemplo, si se duplica esa distancia se reduce la dosis por 4. La nueva dosis
puede calcularse mediante la férmula:

nuevo mAs = mAs conocido X ( nueva distancia 2 / distancia anterior 2)
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Consola del generador de rayos X

La consola del generador de rayos X se limita a las funciones de encender y
apagar el generador y conectar la DR Generator Sync con el interruptor
manual de exposicion para iniciar la exposicion.

Los parametros de exposicion de rayos X se controlan en la consola de
software. Para obtener informacion detallada acerca de la consola de
software, consulte el Manual de uso de la consola de software DX-D, pantalla
de cabezal del tubo DR.

Enlaces relacionados
Documentacién del sistema en la pagina 35

Temas:

*  Puesta en marcha y detencion del generador

*  Modos de puesta en marcha del tubo de rayos X

*  Mensajes y sefiales de advertencia del generador de rayos X
*  Pardametros de exposicion
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Puesta en marcha y detencion del generador

El generador se enciende y se apaga mediante los botones de encendido y
apagado en la miniconsola del generador de rayos X.

©

Pulse el botdn de encendido en el cuadro de control del generador de
rayos X para encender el generador.

o

Pulse el botén de apagado en el cuadro de control del generador de
rayos X para apagar el generador.

La siguiente advertencia esta impresa sobre la miniconsola del generador de
rayos X en idioma inglés:

Advertencia: Esta unidad de rayos X puede ser peligrosa
para pacientes y operadores, si no se observan los factores
de exposicion segura, las instrucciones de uso y los
programas de mantenimiento.

Enlaces relacionados

Miniconsola del generador de rayos X en la pagina 28

3231B ES 20160616 0935




DR 400 | Operacién | 161

Modos de puesta en marcha del tubo de rayos X

El sistema puede realizar exposiciones utilizando dos modos de puesta en
marcha al pulsar el botén de exposicién en la etapa preparatoria:

* Lapuesta en marcha a baja velocidad que lleva al &nodo del tubo de rayos
X a aproximadamente 3000 rpm.

* Lapuesta en marcha a alta velocidad que lleva al dnodo del tubo de rayos
X a aproximadamente 9000 rpm.

No se permiten més de cuatro puestas en marcha a alta velocidad por
minuto. Se mostrara un mensaje de error si se supera ese nimero.

La puesta en marcha a alta velocidad esté disponible durante 30 segundos
como maximo. Después de esos 30 segundos, la rotacion se reducira a un nivel
de baja velocidad.

Después de la exposicion y tras soltar el botdn de exposicion, el anodo del
tubo de rayos X se frena automdticamente.

Atencién: Mientras el dnodo del tubo de rayos X esté girando a
alta velocidad, no se debera apagar el generador. Espere hasta
que el sistema esté funcionando a baja velocidad para apagar el
generador. Los cojinetes del tubo de rayos X pueden daiiarse si el
generador se apaga antes de que el anodo llegue a frenarse.
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Mensajes y sefales de advertencia del generador de rayos X

Seiiales acusticas
El generador indica determinados estados con sefiales acusticas:

¢ Termina la exposicidon: un tono durante 500 ms
* Errores: rapida serie de tonos

Sefiales visuales

El generador indica determinados estados con sefiales visuales:

* Preparacion: parpadeo del indicador de preparacion lista (luz LED verde)

* FElX-ray tube estd preparado: el indicador de preparacién lista estd
encendido en forma continua (luz LED verde)

* Exposicion: el indicador de radiacién esté encendido en forma continua
(luz LED roja)

Terminacién de la exposicion

En el modo de funcionamiento normal, el generador termina la exposiciéon en
los siguientes casos:

* Se alcanza el producto mAs.
* Se alcanza el tiempo de exposicién.
* El Control Automatico de Exposicion (AEC) se apaga.

Si se suelta el interruptor de exposicion, la exposicién termina
instantdneamente y se indica un error.

En caso de fallo, la exposicién termina instantdneamente si:

* El Control Automatico de Exposicién (AEC) tiene un defecto.

* Ladosis inicial es demasiado alta o demasiado baja con el Control
Automatico de Exposicién (AEC), si se ha activado ese control.

¢ Se alcanza el tiempo maximo de exposicion de 3,2 segundos en la técnica
de 1 punto con el Control Automatico de Exposicién (AEC).

* Sellega al producto mAs de 600 mAs.

* Sellega al tiempo maximo admisible de exposicién de 6,3 segundos (el
interruptor de seguridad estd apagado).

* El contacto de la puerta esté abierto.

Enlaces relacionados
Mensajes del sistema en la pdgina 172
Miniconsola del generador de rayos X en la pagina 28

3231B ES 20160616 0935



DR 400 | Operacién | 163

Temas:

»  Errores del generador de rayos X
*  Numeros de error

Errores del generador de rayos X
Siga las instrucciones para cada error especifico. Nunca abra la maquina.

La tabla especifica una accién para cada error.

1 Avise al servicio técnico.

2 Avise al servicio técnico, si el error ocurre frecuentemente.

3 Elerror puede ser corregido por el operador.

Numeros de error

Numeros | Pantalla Explicacion Accion

de error

1 kV méx. del tubo Tensi6n del tubo demasiado | 2
elevada (>166 kV/132 kV)

2 max. A de control Corriente de carga 2

demasiado elevada (>250 A)

3 mA max. del tubo Corriente del tubo 2
demasiado elevada (>900 A)

4 dif. +-kV del tubo Diferencia de la tensién del 2
tubo entre +URisty -
URist>15kV

5 dif. +-mA del tubo Diferencia de la tension del 2
tubo entre +IRisty -
IRist>100mA

6 Prueba de ROM Error en suma de verificacion | 1
(checksum) de prueba de
ROM

7 Prueba de RAM Error de prueba de RAM 1

8 Se desconoce Error desconocido 2

9 kV sin tubo Tensién del tubo <10 kV 2

después de 1ms o <50%
después de 30ms

10 kV del tubo Tensién del tubo > tensién 2
demasiado elevada nominal + 25%
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Numeros | Pantalla Explicacion Accion
de error
11 sobrecarga en el Sobrecarga en el convertidor |2
inversor (>150000 WS)
12 tiempo de esperade | tiempo de espera de 2
envio transmisién de interfaz de
serie
13 E2Prom checksum Error E2PROM checksum 1
14 temporizador Error de temporizador 2
watchdog Watchdog
15 tiempo de espera de tiempo de espera de 2
recepcion recepcion de interfaz de serie
16 tiempo de espera de tiempo de espera de acceso 1
E2Prom E2PROM
17 sistema de filamentos | Falla de calentador 2
18 sistema DAP Error de autocomprobacién | 1
del sistema de medicion de
dosis del area
19 pardmetro de Parametros de calentamiento |1
filamento desviados en E2PROM
20 +-15 V bajo +-15 V tolerancia externa 2
21 +5 V bajo +5 V tolerancia externa 2
22 Tecla encendida Se presiond una tecla del 2
panel de control durante el
encendido
23 Tecla XRAY encendida | Se presiond la tecla de 2
exposicion o de fluoroscopia
durante el encendido
24 max. mAs El producto de tiempo actual |3
en mAs ha alcanzado sus
limites.
25 exposicion demasiado | No se usa 2
corta
26 El generador no estd | Error de cambio del tubo 2
listo
27 intervalo de servicio | Intervalo de servicio para 1
mantenimiento
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Numeros | Pantalla Explicacion Accion

de error

28 mA sin tubo Corriente del tubo <50% 2
después de 30 ms

29 tubo >70 °C Temperatura de la campana | 2/3
>70°C

30 Para guardar los - -
datos, presione "M"

31 Seiial de "NO" Sefial de seguridad 2

"EMERGENCIA" activa

32 puerta abierta Contacto de la puerta abierto | 3

33 tiempo de exp. >6,3 s | Tiempo de exposiciéon >6,3 |3
seg.

34 tiempo de exp. >3,2's | Tiempo de exposiciéon >3,2 |2/3
seg. (control de exposicién
automatica)

35 tiempo de exposicion | Tiempo de exposicion <2 2/3

<2ms seg. (control de exposicién
automatica)

36 Interrupcién de El operador aborté la 3
exposicion del AEC exposicion (control de

exposicion automatica)

37 dosis demasiado baja | Dosis demasiado baja 3
después de 50 ms después de 50 ms (control de

exposicion automatica)

38 demora demasiado Pausa de exposicion entre 2 | 2
extensa de pulsaciones >2 seg. (control
pulsaciones de exposicion automatica)

39 Tiempo de esperade | Tiempo de espera de 3
preparacion de exp. preparacion de exposicién

40 tiempo de espera para | Tiempo de espera para que el | 2
que el dispositivo esté | dispositivo esté listo
listo

41 tiempo de esperadel | Tiempo de espera del 2
iniciador iniciador a velocidad normal

42 la rejilla esta La rejilla estd activa en 2
encendida estado de inactividad

43 RTC checksum, bat. Error de RTC (reloj en tiempo | 1
baja real), bateria del RTC

descargada

3231B ES 20160616 0935




166 | DR 400 | Operacién

Numeros | Pantalla Explicacion Accion
de error
44 sistema iniciador Corriente de defecto del 2
iniciador a velocidad normal
45 sin corriente principal | Corriente de carga <4 A 2
después de 0,5 ms
46 el usuario detuvo la El operador aborté la 3
exposicion exposicion
47 controlador - verificar | Alineacién de Cpu-E2Prom 1
E2prom
48 Posicién incorrecta Sensor de posicién del tubo | 2/3
del tubo
49 maA del tubo Tolerancia externa de la 2
demasiado elevado corriente del tubo
50 El dispositivo no estd | El dispositivo o la interfaz del | 2
listo (CAN) dispositivo no estdn listos
51 Sin sefial de BUS Sin sefal de detencién desde |1
desde AEC el control de exposicién
automatica
52 El FLXIS no estd listo | No hay comunicaciéon conla |1
cadenade TV
53 jContenido de calor Capacidad maxima de 2
del anodo >100%! almacenamiento de calor del
tubo, enfrie el tubo
61 Desbordamiento del Desbordamiento del bufer de |2
receptor recepcién de la interfaz de
serie
62 Desbordamiento del Desbordamiento del bufer de |2
transmisor transmision de la interfaz de
serie
63 Sistema de Error del controlador de la 2
transferencia interfaz de serie
64 Sistema CAN Error de transferencia de bus | 2
de CAN
65 sistema de BUS La transferencia del bus de 1
CAN tiene mucha
interferencia o ha sido
interrumpida
67 Tiempo de esperade | Tiempo de espera del sistema | 2
transferencia de SCB | del bus Storz
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Numeros | Pantalla Explicacion Accion
de error
68 Version falsa de SCB Error en la versién del bus 1

Storz
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Parametros de exposicion
Tensién del tubo
La tensién del tubo puede seleccionarse en pasos de 1 kV en el rango de 40 a

150 kv.

Producto mAs

Paso mAs Paso mAs Paso mAs Paso mAs
0 0,5 10 5,0 20 50 30 500
1 0,63 11 6,3 21 63 31 600
2 0,8 12 8,0 22 80

3 1,0 13 10 23 100

4 1,3 14 13 24 125

5 1,6 15 16 25 160

6 2,0 16 20 26 200

7 2,5 17 25 27 250

8 3,2 18 32 28 320

9 4,0 19 40 29 400

Corriente del tubo (mA)

Paso |'mA | Paso (mA

0 10 |10 100

1 13 |11 125

2 16 |12 160
3 20 |13 200
4 25 |14 250
5 32 |15 320
6 40 |16 400
7 50 |17 500
8 63 |18 650
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Paso 'mA |Paso mA

(solo para generador con 50 kW de potencia o mas)
9 80 |19 800

(solo para generador con 65 kW de potencia o més)

Tiempo de exposicion (ms)

Paso ms Paso ms Paso ms Paso ms

0 1 10 13 20 130 30 1250
1 2 11 16 21 160 31 1600
2 3 12 20 22 200 32 2000
3 4 13 25 23 250 33 2500
4 5 14 32 24 320 34 3200
5 6 15 40 25 400 35 4000
6 7 16 50 26 500 36 5000
7 8 17 63 27 630 37 6300
8 10 18 80 28 800

11 19 100 29 1000

Nota: En funcién de la configuracién del generador de rayos X,
el tubo de rayos X y el detector DR, no todos los parametros de
exposicion pueden estar disponibles.

Corriente maxima del tubo (mA) a 100 kVp y 0,1 s

HFe 401 HFe 501 HFe 601 HFe 801
(40 kW) (50 kW) (65 kW) (80 kW)
E7884X |18S:400mA |LSS:500mA |- -
E7252X  |18S:400mA |LSS:450mA | HSS: 650 mA |-
HSS: 400 mA | HSS: 500 mA
E7254FX |15S:400mA |LSS:500mA | HSS: 650 mA | HSS: 800 mA
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HFe 401 HFe 501 HFe 601 HFe 801
(40 kW) (50 kW) (65 kW) (80 kw)
HSS: 400 mA | HSS: 500 mA

E7869XX | . - HSS: 650 mA | HSS: 800 mA

* LSS: Opcion de Arranque a baja velocidad
e HSS: Opcién de Arranque a alta velocidad

Todos los valores son vélidos para la linea de alimentacion trifasica del
generador y punto focal grande. Los valores para otras condiciones de
exposicion se pueden determinar utilizando los datos técnicos del generador y
las fichas técnicas de los tubos de rayos X.

En el uso periddico estos parametros maximos de exposicién no crearan dosis
que pueden causar efectos deterministas. Las dosis eficaces del paciente para
exposiciones tipicas se enumeran en el Informe de prueba para IEC
60601-1-3.

Al cambiar el foco desde un foco pequefio a un foco grande, puede haber una
demora de unos cuantos segundos. El foco se controla por medio de relés y
requiere que el filamento se enfrie antes del cambio.

La configuracion de kV y mAs o de mA y ms se define por medio de un
algoritmo. Se utiliza la configuracién mas alta de mA para la cual el sistema
puede alcanzar el valor de kV y el tiempo de exposicion no debe ser menor que
4 ms. Cuando se modifica la configuracién del valor de kV, los valores de mA y
ms se ajustan automdticamente para mantener constante el valor mAs, dentro
de los limites del generador o las limitaciones del X-ray tube.

Nota: La exactitud de los ajustes de los pardmetros de
exposicién cumple con EN IEC 60601-2-54 con un maximo
absoluto del 10% para kV y un méximo absoluto de 20% para
mA.

Enlaces relacionados
Documentacion del sistema en la pagina 35
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Resolucion de problemas

Temas:

*  Mensajes del sistema

*  Restauracion de la conexion entre el generador y NX después de una
falla del generador

*  La colimacion automatica siempre es demasiado ancha o demasiado
estrecha

»  Falla por unidad bucky vacia, falla por doble exposicion
*  NXno se conecta al generador por causa de la ID tablet
*  No hay movimiento de la mesa

*  El Detector DR supera la temperatura operativa maxima
»  Es preciso volver a calibrar el Detector DR

e Siel colimador se encuentra en modo manual, el sistema no se iniciara
por completo
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Mensajes del sistema

El sistema puede mostrar mensajes al usuario en la pantalla. Los mensajes
aparecen en la Consola del Software y en la pantalla del cabezal del tubo.

* Indicador del estado del dispositivo

Un icono de mensaje aparece en el indicador de estado del dispositivo.
Haga clic en la mitad derecha del indicador de estado del dispositivo para
visualizar el indicador del mensaje. Para ocultar el indicador del mensaje,
haga clic en cualquier punto de la pantalla.

El indicador de mensaje en la Consola de Software muestra los mensajes
activos en la parte superior y una lista de historial de mensajes debajo. El
indicador de mensajes en la pantalla del cabezal del tubo muestra
solamente los mensajes activos.

¢ Cuadro de didlogo
Un cuadro de didlogo se muestra en el medio de la pantalla. Este cuadro

de didlogo puede contener un titulo, una descripcion del estado, una
instruccion para el usuario y un botén.

Last Name First Name
mn a4 *

wall T 3

Last Name First Name
D, &,*

wall 7

I o — :
No grid is required. Please remove grid. [Ref.
! Apchessesl o _‘]_ 1
1 SID is not suited for the inserted grid. [Ref.
° APCMESS71]
.
(. 5
o Generator connection problem 2
‘The connection with the generator cannot be
established. [Ref. SPMMESS12]

Please make sure that the serial cable between the NX
Workstation and the Generator is properly plugged in
and restart the NX Workstation. I the problem
persists, please contact your Service Engineer.

||

1. Indicador de mensaje
2. Cuadro de dialogo
3. Indicador del estado del dispositivo

Figura 63: Mensajes

Enlaces relacionados
Mensajes y sefiales de advertencia del generador de rayos X en la pagina 162
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Restauracion de la conexion entre el generador y NX
después de una falla del generador

Detalles Ocurri6 un error en el generador. La estacion de trabajo
NX perdi6 conexién con el generador.

En la consola de software aparece un mensaje de error
que indica que no se puede establecer la conexién con
el generador.

Causa Después de una desconexion del generador, se
interrumpe la comunicacién entre el generador de
rayos X y la estacion de trabajo NX.

Solucién breve Para establecer la comunicacion entre el generador de
rayos X y la estacion de trabajo NX:

1. Apague el generador de rayos X y la consola del
generador de rayos X.

2. Después de algunos segundos, vuelva a encender el
generador de rayos X.

3. Seleccione una imagen en miniatura vacia en el
panel de vista general de imagenes de la ventana
Examen.

4. El mensaje de error desaparece. Esto puede llevar
algtin tiempo.

Si el generador de rayos X indica que hay un error por
medio de una sefial, repita los pasos 1 a 3.

Durante el arranque de la aplicacién NX y la consola de
software, se establece la comunicacién con el
generador y se inicia la autoverificacién del generador.
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La colimacion automatica siempre es demasiado ancha
0 demasiado estrecha

Detalles El 4rea colimada no se adapta correctamente al tamafio
del chasis o del DR Detector que se insertd en la unidad
bucky.

Causa Los sensores en la unidad bucky que detectan el
tamario del chasis o DR Detector estan sucios o se han
debilitado.

Solucién breve Limpie los sensores en la unidad bucky con un pafio
que no suelte pelusa. De ser necesario, humedezca el
pafio con un detergente neutro.

AT
w o
e
| |

: 3.

Figura 64: Ubicacion de los sensores en la unidad bucky

Si persiste el problema, pongase en contacto con su
organizacion de asistencia local para cambiar los
sensores.
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Falla por unidad bucky vacia, falla por doble
exposicion

Detalles Se presiond el botdn de exposicion pero no se realizd
ninguna exposicion. No se muestra ningtin icono de
radiacién. Se muestra el icono de preparacién.

* CR:
Se muestra el mensaje de error 40 en la consola de
software.

* DR:

No se muestra ningtin mensaje de error. Se recibe
una imagen vacia en NX.

Causa Posibles causas:

e Se activa la funcionalidad para evitar la doble
exposicion sin haber removido el chasis luego de la
ultima exposicién. Esto solo se aplica a CR.

* No hay ningun chasis n detector en la unidad bucky
seleccionada.

Soluci6n breve 1. Ingrese un chasis o un detector no expuestos en la
unidad bucky.

2. Confirme el mensaje de error en la consola de
software. Esto solo se aplica a CR.

3. Enla NX workstation, haga clic en Copiar
exposicion para crear una nueva imagen en
miniatura (DR) o haga clic en Agregar imagen
para agregar una nueva exposicion.

4. Repita los pasos descritos en el flujo de trabajo
bésico.
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NX no se conecta al generador por causa de la ID

tablet

Detalles

Esto ocurre cuando se instala DR junto con un
digitalizador usando una ID tablet.

La aplicacién NX y la consola de software no se pueden
conectar al generador.

En la consola de software aparece un mensaje de error
que indica que no se puede establecer la conexién con
el generador.

No se soluciona reiniciando la aplicacién NX.

Causa

Problemas en la secuencia de comunicacién durante el
arranque de NX entre el generador y la ID tablet.

Solucién breve

Apague la ID Tablet.

Detenga la estacién de trabajo NX.
Encienda la ID Tablet.

Inicie la estacidn de trabajo NX.

N
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No hay movimiento de la mesa

Detalles La mesa no se mueve hacia arriba ni hacia abajo al
presionar los pedales haciendo doble clic. No se
muestra ninguin error.

Causa Se presiond uno de lo pedales por méas de 90 segundos.

Solucion breve 1.

oA v

Pulse el botdn de apagado en el cuadro de control
del generador de rayos X para apagar el generador.

Apague el interruptor eléctrico de la sala.
Espere 30 segundos.
Encienda el interruptor eléctrico de la sala.

Pulse el botén de encendido en el cuadro de control
del generador de rayos X para encender el sistema.
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El Detector DR supera la temperatura operativa

maxima
Detalles Se muestra un mensaje en el sistema NX que indica que
el DR Detector supera la temperatura operativa maxima.
Causa Debido a la temperatura ambiente y al nimero de

imagenes adquiridas, la temperatura interna del DR
Detector puede aumentar demasiado.

Soluciénbreve |1, Apague el Detector DR.

2. Deje el DR Detector apagado durante una hora, como
minimo.

Detenga la estacion de trabajo NX.

Encienda el Detector DR.

5. Inicie la estacién de trabajo NX.

el

3231B ES 20160616 0935



DR 400 | Resolucién de problemas | 179

Es preciso volver a calibrar el Detector DR

Detalles Se muestra un mensaje en el sistema NX que indica que
debe recalibrarse el DR Detector.

Causa El DR Detector debe recalibrarse periédicamente.

Solucién breve Siga las instrucciones del manual del usuario principal
del sistema DR para calibrar el DR Detector:

* Manual del usuario principal para la calibracion del
DR Detector DX-D, documento 0134
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Si el colimador se encuentra en modo manual, el
sistema no se iniciara por completo

Detalles

Si el colimador se encuentra en modo manual, el
sistema no se iniciara por completo. Durante el
arranque aparece un mensaje de error que indica un
problema con el colimador.

Causa

La tecla en el colimador no volvié al modo automadtico.
Durante el arranque, el sistema comprueba la
comunicacién con todos los componentes. Si el
colimador se encuentra en modo manual, la
comunicacion con el sistema no esta disponible.

Solucién breve

Configure la tecla en la parte posterior del colimador
en modo automadtico.

Reinicie el sistema en la consola del generador de rayos
X. No es necesario el reinicio de NX.
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Datos técnicos

Temas:

*  Datos técnicos del DR 400
*  Datos técnicos del generador

*  Datos técnicos del dispositivo radiografico RAD Table y el soporte del
tubo de rayos X

*  Datos técnicos del dispositivo radiografico RAD Wall Stand
*  Datos técnicos del tubo de rayos X

*  Datos técnicos de la unidad bucky

*  Datos técnicos del Control Automdtico de Exposicion (AEC)
*  Datos técnicos del colimador manual

*  Datos técnicos del colimador automatico

*  Datos técnicos del medidor del producto dosis-area (DAP)

*  Datos técnicos del DR Detector fijo

*  Datos técnicos del DR Detector portatil

*  Datos técnicos de la estacion de trabajo NX

*  Datos técnicos de la DR Generator Sync Box
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Datos técnicos del DR 400

Fabricante Agfa HealthCare N.V.
Septestraat 27
2640 Mortsel, Bélgica
Tipo 5520/XXX

Alimentacion eléctrica
de 400V, fuente Y

400V 3N~ PE (Y) 50/60 Hz

Alimentacion eléctrica
de 400/480V, fuente
Delta

400/480V 3~PE (delta sin N) 50/60Hz

La configuracion de la alimentacidn se selecciona
durante la instalacion y se imprime en la etiqueta
indicadora de tipo.

Corriente maxima 400V 480V

(0,2 seg.) / Potencia

generador de 40 kW 92 A/ 62 kVA 79 A/ 62 KVA
Generador de 50 kW 113 A/ 76 kVA 97 A/ 76 KVA
Generador de 65 kW 144 A/ 96 kVA 124 A/ 96 kVA
Generador de 80 kW 180 A/ 120 kVA 154 A/ 120 kVA
Alimentacion de max. 3,3 A

reserva

Movimiento de la tabla | max. 7,0 A

(carga completa de 320

kg)

Filtracion permanente

Tubo de rayos X 2,8 mmAla75kVp

E7254FX (+0,2 mm Al con medidor de DAP integrado en el
colimador)

Tubo de rayos X E7884X | 2,9 mm Al a 75 kVp

yE7252X

(+0,2 mm Al con medidor de DAP integrado en el

colimador)
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Tubo de rayos X E7869X | 3,1 mm Al a 75 kVp

(+0,2 mm Al con medidor de DAP integrado en el
colimador)

Condiciones ambientales

Tabla 8: Condiciones ambientales del sistema de rayos X

Condiciones ambientales (durante el almacenamiento y el transporte)

Temperatura (ambiente) entre -15°Cy 50 °C

Humedad (sin condensacién) | entre 15y 90% de humedad relativa

Presién atmosférica entre 70 y 106 kPa

Condiciones ambientales (en funcionamiento normal)

Temperatura (ambiente) entre 10 °Cy 35 °C

Humedad (sin condensacién) | entre el 30% y el 75 % de humedad relativa

Presién atmosférica entre 70 y 106 kPa

Altitud maxima 3000 m

Para las condiciones ambientales del sistema en general, se deben tener en
cuenta las condiciones ambientales del Detector DR. Consulte el Manual de
uso del Detector DR para conocer las condiciones ambientales respectivas. Al
utilizar el Detector DR dentro de la unidad Bucky DR, tenga en cuenta que la
temperatura dentro de la unidad Bucky puede ser hasta 5 grados Celsius
superior a la temperatura en la sala de radiologia.

Enlaces relacionados
Condiciones ambientales del DR Detector fijo en la pagina 200
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Datos técnicos del generador

Fabricante Spellman High Voltage Electronics GmbH
Josef-Baumann-Strasse 23
D-44805 Bochum, Alemania
Modelos EDITOR HFe | EDITOR HFe | EDITOR HFe | EDITOR HFe
compatibles 401 501 601 801
Potencia 40 kW 50 kW 65 kw 80 kW
maxima
Tensién de 500 mA: 80 |625mA:80 |800mA:80 |800mA:80
salida (a0,1s) | kVp kvp kvp kvp
400 mA: 100 | 500 mA: 100 | 650 mA: 100 | 800 mA: 100
kvp kvp kvp kvp
320 mA: 125 | 400 mA: 125 | 520 mA: 125 | 640 mA: 125
kvp kvp kvp kvp
266 mA: 150 | 330 mA: 150 | 430 mA: 150 | 530 mA: 150
kvp kvp kvp kvp
RangodekvV [40a150kv |40a150kV |40a150kV |40a150kV
Rango de mAs | 0,5a 600 0,5 a 600 0,5 a 600 0,5 a 600
mAS mAS mAs mAS
RangodemA |10a500mA |10a650mA |10a800mA |10a 800 mA
Rango de ms 1a6300ms |[1a6300ms |1a6300ms |1a6300ms

Alimentacion
eléctrica de
400V, fuente Y

400V 3N~ PE (Y) 50/60 Hz

Alimentaciéon | 400/480 V 3~PE (delta sin N) 50/60Hz
eléctrica de . .y . Ly .
400/480 V. La configuracién de la alimentacién se selecciona durante
fuente Delta 12.1 instalacion y se imprime en la etiqueta indicadora de
tipo.
Dimensiones 89 cm x 43 cm x 29 cm (anchura x profundidad x altura)
Peso 78 kg (400 V)
90 kg (400/480 V)
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Ciclo de
operacion

El ciclo de operacién del generador es continuo, pero se
deben establecer limites durante la instalacién segtin la
capacidad del X-ray tube.

Los valores de tension de salida representan la energia de salida maxima del
generador de rayos X. Estos valores no representan la configuracion
disponible de pardmetros de exposicion en la consola del software.

Enlaces relacionados

Pardmetros de exposicion en la pagina 168
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Datos técnicos del dispositivo radiografico RAD Table
y el soporte del tubo de rayos X

Fabricante Agfa HealthCare N.V.
Septestraat 27
2640 Mortsel, Bélgica

Tipo

TS-Fix-L-001 5521/100
TS-Fix-R-001 5521/110
TS-Elev-L-001 5521/200
TS-Elev-R-001 5521/210
TS-Fix-L-002 5521/300
TS-Fix-R-002 5521/310
TS-Elev-L-002 5521/400
TS-Elev-R-002 5521/410
Dimensiones

Dispositivo radiografico RAD Table | 140 cmx 77 cm x 70 cm (anchura x
de altura fija profundidad x altura)

Dispositivo radiografico RAD Table | 140 cm x 77 cm x 55-90 cm (anchura x
elevador profundidad x altura)

Tablero 220 cm x 81 em x 4 cm (anchura x
profundidad x altura)

Movimiento del tablero Longitudinal 110 cm

Transversal 24 cm

SID maxima 110 cm (a una altura de mesa de 70
cm)

130 cm (a una altura de mesa de 55
cm, elevando el dispositivo
radiografico RAD Table solamente)
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Distancia entre el tablero y el < 60 mm
detector

Altura de la columna del soporte 228 cm
del tubo de rayos X

Longitud del brazo del soporte del |93 cm
tubo de rayos X

Altura minima de la sala 245 cm

Atenuacién equivalente del tablero |<0,7
mm aluminio ,
Segun

DIN EN 60601-1-3 con 100kV y HVL
3,6 mm Al

FDA 21 CFR § 1020.30 (n) con 100kV
y HVL 3,6 mm Al

Peso

Dispositivo radiografico RAD Table | 290 kg
de altura fija

Dispositivo radiografico RAD Table | 350 kg
elevador

Columna del soporte del tubo de 120 kg
rayos X

Brazo del soporte del tubo de rayos |25 kg
X

Tubo de rayos X mds colimador 40 kg
(peso maximo)

Carga méaxima en el dispositivo 320 kg
radiogréfico RAD Table

Rangos de movimiento

Movimiento en el eje transversal o | =7 cm
eje y (hacia delante y hacia atras)

Movimiento en el eje vertical o eje | 33 5 cm a 180 cm desde el suelo
z (hacia arriba y hacia abajo) L .
El rango de movimiento puede variar

segtin el tipo de tubo de rayos X.
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Movimiento en el eje longitudinal | 131 cm
(eje x) (hacia la derecha y hacia la
izquierda)

Rotacion en el eje alfa (dngulo del | +=110° con retenes mecanicos a 0°,
tubo de rayos X) +45° +90°

Rotacion en el eje beta +90° con retenes mecanicos a 0°, +45°,
(movimiento basculante del brazo | =90°

del tubo de rayos X alrededor del
eje del soporte del tubo)

Movimiento horizontal de la 50 cm
unidad bucky en la mesa

Rotacién del colimador alrededor | 4+9q°

del eje del haz de rayos X » y
Atencién: La rotacién

puede ser limitada por
cables. Evite tensar los
cables durante la
rotacion.
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Datos técnicos del dispositivo radiografico RAD Wall
Stand

Fabricante Agfa HealthCare N.V.
Septestraat 27
2640 Mortsel, Bélgica
Tipo
WS-Manual-001 5522,/100
WS-Manual-T-001 5522/200
WS-Manual-002 5522/300
WS-Manual-T-002 5522/400
Dimensiones

Dispositivo radiografico RAD Wall | 65,1 cm x 36,7 cm x 224,5 cm (anchura
Stand vertical x profundidad x altura)

Dispositivo radiografico RAD Wall | 65,1 cm x 63,0 cm x 224,5 cm (anchura

Stand vertical basculante x profundidad x altura)

Altura del centro del detector 33,5a185cm

Angulo del detector -20°a +90°

Rango de SID tipica 100 cm a 280 cm (que se decide
*) durante la instalacién)
Distancia entre el panel frontal y el | 48 mm

detector

™

Atenuacién del panel frontal <0,7

equivalente en mm de aluminio ,
Segun

DIN EN 60601-1-3 con 100kV y HVL
3,6 mm Al

FDA 21 CFR § 1020.30 (n) con 100kV y
HVL 3,6 mm Al
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movimiento vertical

Peso

Dispositivo radiografico RAD Wall | 157 kg
Stand vertical

Dispositivo radiografico RAD Wall | 196 kg
Stand vertical basculante

Carga méxima en la unidad bucky |32kg
Carga méaxima en los frenos para el | 250 N

(*) los valores especificos no cuentan como datos técnicos del sistema en

China
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Datos técnicos del tubo de rayos X

Fabricante Toshiba Electron Tubes & Devices Co.,
Ltd.

1385 Shimoishigami

Otawara-Shi, Tochigi-Ken 324-8550
Japén

E7884X Tubo de rayos X de 12°

150 kVp

Puntos focales dobles 0,6 y 1,2 mm
300 KHU

LS 20/50 kW (50 Hz) 22/54 kW (60
Hz)

7,24 x 106 mAh a una carga maxima de
150 kVp

E7252X Tubo de rayos X de 12°

150 kvp

Puntos focales dobles 0,6 y 1,2 mm
300 KHU

LS 14/41 kW (50Hz) 16/45 kW (60Hz)
HS 27/75 kW (180 Hz)

7,24 x 10° mAh a una carga méxima de
150 kvp

E7254FX Tubo de rayos X de 12°

150 kvp

Puntos focales dobles 0,6 y 1,2 mm
400 KHU

LS 22/55 kW (50Hz) 23/60 kW
(60Hz)

HS 40/102 kW (180Hz)
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9,66 x 10® mAh a un carga maxima de
150 kvp

E7869XX

Tubo de rayos X de 12°

150 kVp

Puntos focales dobles 0,6 y 1,2 mm
600 KHU

LS 21/53 kW (50Hz) 23/58 kW (60Hz)
HS 40/100 kW (180Hz)

14,49x10° mAh a una carga maxima de
150 kvp
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Datos técnicos de la unidad bucky

Fabricante Agfa HealthCare N.V.

Septestraat 27

2640 Mortsel, Bélgica
Tipo
BT-Chasis-T-001 5523/100
BT-Chasis-T-ACSS-001 5523/120
BT-Chasis-WS-L-001 5523/200
BT-Chasis-WS-ACSS-L-001 5523/220
BT-Chasis-WS-R-001 5523/250
BT-Chasis-WS-ACSS-R-001 5523/270
BT-Fijo-T-001 5523/300
BT-Fijo-WS-L-001 5523/310
BT-Fijo-WS-R-001 5523/320

Dimensiones

Dimensiones en el dispositivo
radiogréfico RAD Table

65,5 cm x 60,0 cm x 8,0 cm
(anchura x profundidad x altura)

Dimensiones en el dispositivo
radiografico RAD Wall Stand

62,5cmx61,5cmx 12,5 cm
(anchura x profundidad x altura)

Peso (sin el detector)

Unidad Bucky para Detector DR o chasis
CR en dispositivo radiografico RAD
Table

23,5 kg

Unidad Bucky para Detector DR o chasis
CR en dispositivo radiografico RAD Wall
Stand

26,0 kg

Unidad Bucky con Detector DR fijo DX-D

13 kg
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Conexion eléctrica

(tipo 5523/100, 5523/200, 5523/250, 5523/300, 5523/310, 5523/320)

Voltaje de funcionamiento 24V CC

Corriente de funcionamiento 80 mA

Conexion eléctrica

(tipo 5523/110, 5523/120, 5523/210, 5523/220, 5523/260, 5523/270)

Voltaje de funcionamiento 24V CC

Corriente de funcionamiento 375 mA

Tamaiios compatibles

Tamafios compatibles 15x30 a 43x35

en posicién vertical y horizontal

Vida util

Vida util prevista de la unidad Bucky 10 afios

3231B ES 20160616 0935



DR 400 | Datos técnicos | 195

Datos técnicos del Control Automatico de Exposicion
(AEC)

Fabricante VacuTec Messtechnik GmbH
Dornbliithstrasse 13

D-01277 Dresden, Alemania

Tipo compatible 70 145

Descripcion Camara de tres campos con dispositivos
electrénicos

Rango de dosis de 12100 uGy

exposicion

Rango de tiempo de 1msalOs

exposicion

Atenuacién equivalente mm | <0,75
aluminio

Dimensiones 45 cm x 45 cm x 0,75 cm (anchura x
profundidad x altura)
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Datos técnicos del colimador manual

Fabricante Ralco
Via dei Tigli 13/G
20853 Biassono (MB), Italia

Tipo compatible R 221

Maéxima fuga de radiacién 150 kVp -4 mA

Filtracién inherente 2 mm aluminio equivalente
Filtracién afiadida 0 mm Al
2 mm Al

1 mm Al + 0,1 mm Cu

1 mm Al + 0,2 mm Cu

Tamafio maximo de campoa |48 cmx48 cm
una distancia entre la fuente y
laimagen (SID) de 100 cm

Dimensiones 18,3 cm x 24,1 cm x 16,8 cm (anchura x
profundidad x altura)

Peso 7,7 kg
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Datos técnicos del colimador automatico

Fabricante

Ralco
Via dei Tigli 13/G
20853 Biassono (MB), Italia

Tipo compatible

R 225 ACS

Maéxima fuga de radiacién

150 kVp -4 mA

Filtracion inherente

2 mm aluminio equivalente

Filtracion anadida

0 mm Al
2 mm Al
1 mm Al + 0,1 mm Cu

1 mm Al + 0,2 mm Cu

Tamafio maximo de campo a
una distancia entre la fuente
ylaimagen (SID) de 100 cm

48 cmx 48 cm

Dimensiones 28,5 cm x 24,4 cm x 20,2 cm (anchura x
profundidad x altura)
Peso 11kg
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Datos técnicos del medidor del producto dosis-area
(DAP)

Fabricante VacuTec Messtechnik GmbH
Dornbliithstrasse 13

D-01277 Dresden, Alemania

Tipo compatible VacuDAP 2004

Rango del producto (0,1 a 3x10°) uGy x cm?/s

dosis-area

Area activa 14,7 cm x 14,7 cm

Dimensiones 18,2cmx 17,7 cm x 1,8 cm (anchura x

profundidad x altura)

Peso 270 g

Factores de correccion para usar el medidor de DAP a gran altitud

Condiciones ambientales Factor de correccién
75 kPa (aprox. 2500 m) 1,26

0°C

75 kPa (aprox. 2500 m) 1,31

20°C

70 kPa (aprox. 3000 m) 1,35

0°C

70 kPa (aprox. 3000 m) 1,40

20°C
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Datos técnicos del DR Detector fijo

Fabricante

Fabricante del DR Detector THALES ELECTRON DEVICES
460 Rue du Pommarin — BP122
38346 MOIRANS
Francia

Modelos compatibles

Pixium RAD 4343 C (Pixium 4343RC)
Pixium RAD 4343 C-E

Pantalla de conversion CsI

Pixium RAD 4343 G (Pixium 4343RG)
Pixium RAD 4343 G-E

Pantalla de conversién GOS

Conexion eléctrica

Voltaje de funcionamiento +24V3,5ADC

Tiempo de calentamiento

5 minutos

Rendimiento

Ntmero maximo de adquisiciones de 150 adquisiciones por hora

imagenes

Fiabilidad

Vida 1til estimada (si se ha realizado un 100 Gy

mantenimiento periédico segtn las

instrucciones de Agfa)

Matriz de Pixium RAD | Pixium RAD | Pixium RAD | Pixium RAD
pixeles 4343 C 4343 G 4343 C-E 4343 G-E
Tamafio en 148 um (H,V)

pixeles

Matriz de 2880 (H) x 2880 (V)

pixeles
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Matriz de 2869 (H) x 2874 (V) 2860 (H) x 2874 (V)

pixeles activa

Factor de 100 %

carga

Tipo de Silicio amorfo

detector

Tamafiodel |426,6 mm (H) x 425,4 mm 426,24 mm (H) x 426,24 mm
drea activa ")) )]

Condiciones ambientales del DR Detector fijo

Pixium RAD 4343 C

Condiciones ambientales (en funcionamiento normal)

Temperatura (ambiente)

entre 15°Cy 35 °C

Humedad

y . de rayos X
Presién atmosférica

Altitud maxima

Consulte las condiciones ambientales del sistema

minimo maximo
Temperatura de distancia hasta calibracién -6°C +6°C
Presion de distancia hasta calibracién -100 mbar | +100 mbar

Pixium RAD 4343 C-E

Condiciones ambientales (en funcionamiento normal)

Temperatura (ambiente)

entre 15°Cy 35 °C

Humedad

» . de rayos X
Presién atmosférica

Altitud maxima

Consulte las condiciones ambientales del sistema

minimo maximo
Temperatura de distancia hasta calibracion -10°C +10°C
Presion de distancia hasta calibracién -100 mbar | +100 mbar
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Pixium RAD 4343 G, Pixium RAD 4343 G-E

Condiciones ambientales (en funcionamiento normal)

Temperatura (ambiente) | entre 10 °Cy 40 °C

Humedad Consulte las condiciones ambientales del sistema

y . de rayos X
Presién atmosférica

Altitud maxima

minimo maximo
Temperatura de distancia hasta calibracion -10°C +10°C
Presion de distancia hasta calibracion -100 mbar | +100 mbar

Enlaces relacionados
Condiciones ambientales en la pagina 183
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Datos técnicos del DR Detector portatil

Consulte el manual de uso del Detector DR.
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Datos técnicos de la estacion de trabajo NX

Conexidn eléctrica

Voltaje de funcionamiento 90-263 VAC
Fusible principal de protecciéon 5,5A
Frecuencia de red 47 a63 Hz

Consumo de energfa

Consumo maximo de energia 320W
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Datos técnicos de la DR Generator Sync Box

Nombre del modelo DR Generator Sync Box
Numero de tipo 5400/516

Etiquetado

Dimensiones

Fondo 21,5 cm

Anchura 33,5cm

Altura 6,5 cm

Peso 3,2kg

Conexion eléctrica 100-240V CA, 50/60 Hz
Consumo de energia 40 W (max. 0,4 A)
Duracidén estimada del producto 7 afios
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Observaciones acerca de emisiones de alta
frecuencia e inmunidad

Temas:

*  Observaciones acerca de emisiones de alta frecuencia e inmunidad
*  Rendimiento esencial
*  Cables, transductores y accesorios
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Observaciones acerca de emisiones de alta frecuencia e
inmunidad

Este dispositivo ha sido probado para un entorno normal de hospital, segtin se
describe arriba.

El usuario del dispositivo debe asegurarse de que se utiliza en ese entorno.

Advertencia: La emision de alta frecuencia y la inmunidad
se pueden ver afectadas por cables de datos conectados, en
funcién de su longitud y del tipo de instalacién.

El uso de accesorios, transductores y cables distintos de los especificados, a
excepcion de los transductores y cables vendidos por el fabricante del sistema
DR 400 (consulte la seccidon Cables, transductores y accesorios) como piezas
de recambio para componentes internos puede provocar un aumento de las
emisiones de alta frecuencia o una disminucién de la inmunidad a la alta
frecuencia del sistema DR 400.

Advertencia: Los DR Detectors pueden sufrir interferencias
de otros equipos.

Advertencia: El sistema DR 400 no se debe usar junto con
otros equipos o apilado sobre estos; de ser esto necesario, el
sistema DR 400 se debe observar para comprobar que
presente un funcionamiento normal en la configuracion con
la que se usara.

Tabla 9: Indicaciones y declaracion del fabricante: emisiones
electromagnéticas

El sistema DR 400 estd disefiado para usarse en el entorno electromagnético
que se especifica a continuacién. El cliente o usuario del sistema DR 400
debe asegurarse de que se utiliza en ese entorno.

Prueba sobre emisiones | Conformid | Indicaciones sobre el entorno

ad electromagnético
Emisiones de Grupo 1 El sistema DR 400 usa energia
radiofrecuencia de acuerdo de radiofrecuencia inicamente
con CISPR 11 para su funcionamiento interno.

Por lo tanto, sus emisiones de
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radiofrecuencia son muy bajas y
es poco probable que causen
interferencias en aparatos
electrdnicos situados en las

proximidades.
Emisiones de Clase A El sistema DR 400 es adecuado
radiofrecuencia de acuerdo para el uso en todos los
con CISPR 11 establecimientos que no sean
domésticos y aquellos
Emisiones de armoénicos de | No procede | directamente conectados a la
acuerdo con IEC 61000-3-2 red de suministro de energia
. . léctri bajo voltaj
Fluctuaciones de voltaje / No procede eléctrica de bajo voltaje que

alimenta los edificios utilizados
Emisiones de parpadeo de con fines domésticos.

acuerdo con IEC 61000-3-3

El sistema DR 400 estd disefiado para usarse en el entorno electromagnético
que se especifica a continuacién. El usuario del sistema DR 400 debe
asegurarse de que se utiliza en ese entorno.

Tabla 10: Indicaciones y declaracion del fabricante: inmunidad
electromagnética

El sistema DR 400 estd disefiado para usarse en el entorno electromagnético
que se especifica a continuacién. El cliente o usuario del sistema DR 400
debe asegurarse de que se utiliza en ese entorno.

Pruebade | IEC 60601 Nivel Nivel de Indicaciones sobre
inmunidad de ensayo conformidad el entorno
electromagnético

Descarga de
electricidad
estatica de
acuerdo con
IEC 61000-4-2

+ 6 kV, descarga
con contacto

+ 8 kV, descarga
en aire

+ 6 kV, descarga
con contacto

+ 8 kV, descarga
en aire

El suelo debe ser de
madera, hormigoén o
mosaico de cerdmica.
La humedad relativa
debe ser del 30 %,
como minimo, en
caso de que el suelo
sea de material
sintético.

Variables/
rafagas de
perturbacione

+ 2 kV, para
conductores de
red

+ 2 kV, para
conductores de
red

La calidad del voltaje
suministrado debe
corresponder a la de
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s eléctricas
por
transitorios
rapidos de
conformidad
con

IEC 61000-4-4

+ 1kV para
conductores de

entrada y cajas
de salida

+ 1KkV para
conductores de

entrada y cajas
de salida

un entorno tipico
comercial o clinico.

magnético en
la frecuencia
de suministro
(50/60 Hz) de
acuerdo con
IEC 61000-4-8

Sobretensién | = 1 kV de voltaje | = 1 kV de voltaje | La calidad del voltaje
de acuerdo simétrico simétrico suministrado debe
con IEC + 2KV de + 2KV de correspondef e} lade
61000-4-5 . . un entorno tipico
tensiéon tensién . o
. , . , | comercial o clinico.
unimodal comun | unimodal comun
Caidas de < 5% Ut (>95% | no procede La calidad de la red
tension, caida en Uy) eléctrica debe ser la
interrupcione | para medio ciclo de un entorno
s cortasy comercial u
variaciones de | 40% Ur (60% no procede hospitalario tipico. Si
tensién en las | caida en Ur) el usuario del DR 400
lineas de para 5 ciclos requiere un
entrada de la 70% Uy (30% no procede func%onamiento
fuente de , continuo durante las
. ., caida en Uy) . .
alimentacion . interrupciones de las
para 25 ciclos L
de acuerdo redes eléctricas, se
conlanorma | < 5o Ur (>95% | < 5% Uy (>95% recomienda que el DR
IEC caida en Up) caida en Uy) 400 se active desde
61000-4-11 durante 5 s durante 5s una fuente de
alimentacion sin
interrupciones o una
bateria.
Campo 3A/m 3A/m El campo magnético a

la frecuencia de la red
debe corresponder a
los valores tipicos de
un entorno comercial
y clinico.

» OBSERVACION: Uy es la corriente alterna en la red antes de la aplicacién
del nivel de ensayo.
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Tabla 11: Indicaciones y declaracion del fabricante: inmunidad
electromagnética

El sistema DR 400 estd disefiado para usarse en el entorno electromagnético
que se especifica a continuacién. El cliente o usuario del sistema DR 400
debe asegurarse de que se utiliza en ese entorno.

Prueba de IEC 60601 | Nivel de |Indicaciones sobre el entorno
inmunidad Nivel de |conformid electromagnético
ensayo ad

Los aparatos de radio portatiles
y moviles deberdn utilizarse a
una distancia prudente del
dispositivo (incluidos los
conductores), nunca inferior a
la distancia de proteccion
recomendada, que se calcula de
acuerdo con la ecuacién
pertinente para la frecuencia de
transmision.

Distancia de proteccién

recomendada:

Variables de 3 Vet 3V
perturbacién ‘ ‘ d=1,2 JP
de al 150kHz a

cala 80 MHz
frecuencia
conducida de
acuerdo con
IEC 61000-4-6
Variables de 3V/m 3V/m «/{;’
perturbacién d=1.2 80 MHz a 800
de al 80 MHz a MHz

¢ alta . 2,5 GHz
frecuencia
radiada de

acuerdo con
IEC 61000-4-3

d=2,3 ’\/*E 800 MHz a 2,5
GHz
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Con P como potencia nominal
del transmisor expresada en
vatios (W) de acuerdo con la
informacion del fabricante
acerca del transmisor y d como
distancia de proteccién
recomendada, expresada en
metros (m).

La intensidad de campo de los
transmisores de radio
estacionarios es inferior al nivel
del acuerdo en todas las
frecuencias, con arreglo a una
investigacion in situ.

Existe la posibilidad de que se
produzcan perturbaciones en
las proximidades de
dispositivos en los que figure el
siguiente simbolo:

()

La intensidad de campo de los transmisores estacionarios, como las
estaciones de base o los radioteléfonos, las transmisiones méviles para zonas
rurales, las estaciones de radioaficionados y los transmisores de radio AM y
FM, no se puede predeterminar tedricamente de un modo exacto. Se
recomienda estudiar el lugar con objeto de determinar el entorno
electromagnético resultante de los transmisores de alta frecuencia
estacionarios. Sila intensidad de campo del dispositivo sobrepasa el nivel
del acuerdo indicado anteriormente, se deberd observar el dispositivo para
comprobar que su funcionamiento sea normal en cada lugar en el que se
utilice. En caso de que se detecten caracteristicas de rendimiento inusuales,
quizd sea preciso adoptar medidas adicionales, como la reorientacién del
dispositivo, por ejemplo.

La intensidad del campo sera inferior a 3 V/m por encima del intervalo de
frecuencias comprendido entre 150 kHz y 80 MHz.

* NOTA 1: A 80 MHz y 800 MHz, se aplica la distancia de separacién para
la frecuencia mas elevada.

* NOTA 2: Estas indicaciones pueden no ser aplicables en todas las
situaciones. La dispersién de ondas electromagnéticas se ve afectada por

3231B ES 20160616 0935




DR 400 | Observaciones acerca de emisiones de alta frecuencia e inmunidad | 211

la absorcion y las reflexiones que originan los edificios, los objetos y las
personas.

Los equipos de comunicaciones de radiofrecuencia pueden afectar a los
equipos electromédicos.

Tabla 12: Distancias de separacién recomendadas entre los equipos portatiles y
moviles de comunicaciones de radiofrecuencia y el sistema DR 400

El sistema DR 400 estd disefiado para utilizarse en un entorno
electromagnético en el que las alteraciones radiadas de radiofrecuencia
estén controladas. El cliente o el usuario del sistema DR 400 puede
contribuir a la prevencion de interferencia electromagnética si mantiene una
distancia minima entre equipos portatiles y méviles de comunicaciones de
radiofrecuencia (transmisores) y el sistema DR 400 tal como se recomienda
a continuacion, con arreglo a la potencia de salida maxima del equipo de

comunicaciones.
Potencia Distancia de separacion segun la frecuencia del
nominal transmisor
maxima de
m
salida del
transmisor
\
150 kHz a 80 MHz | 80 MHz a 800 MHz | 800 MHz a 2,5 GHz
d=1,2*\/‘E d=1,2'\/‘E d=2,3’\/‘5
0,01 0,12 0,12 0,23
0,1 0,38 0,38 0,73
1 1,2 1,2 2,3
10 3,8 3,8 7,3
100 12 12 23

Para los transmisores con una potencia nominal maxima de salida no
incluida en la lista anterior, se puede calcular la distancia "d" de separaciéon
recomendada en metros (m) usando la ecuacién aplicable a la frecuencia del
transmisor, donde P es la potencia nominal maxima de salida del transmisor
en vatios (W) de acuerdo con el fabricante del transmisor.
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* NOTA 1A 80 MHzy 800 MHz, se aplica la distancia de separacién para
el rango de frecuencia mas elevado..

* NOTA 2 Estas indicaciones pueden no ser aplicables en todas las
situaciones. La propagacion electromagnética se ve afectada por la
absorcién y reflexion de las estructuras, los objetos y las personas.

Enlaces relacionados
Cables, transductores y accesorios en la pagina 214
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Rendimiento esencial

Criterios de cumplimiento especificos de EUT respecto del rendimiento
especial de los equipos en prueba (EUT):

No hay mensajes de error en el panel ni en la pantalla de EUT

No hay ningiin movimiento no planificado de la mesa, el soporte mural
Wall Stand ni el cabezal del tubo durante los modos Rayos X (X-ray) ni En
espera/no hay interrupcién durante el modo "Movimiento"

* No se ha disparado ningtin rayo X no planificado

3231B ES 20160616 0935



Cables, transductores y accesorios

214 | DR 400 | Observaciones acerca de emisiones de alta frecuencia e inmunidad

Cables, transductores y accesorios que se sometieron a prueba y que cumplen
con la norma colateral IEC60601-1-2 (EMC):

Atencidn: El uso de cables y accesorios no mencionados en este
manual o de repuestos no adquiridos en Agfa puede causar una
mayor emision de fenémenos electromagnéticos y/o puede

aumentar la susceptibilidad contra estos.

de;

para

tipo;

longitud maxima

observacion

toma de pared;

mesa (entrada de cables
principales)

5 x AWG6;

5m

no se incluye con
el sistema

sala de control (botén de luz);

terminal de entrada de mesa

2x AWG21 (0,5 mm?);
15m

no se incluye con
el sistema

sala de control (ldmpara en
rojo);

terminal de entrada de mesa

2 x AWG18 (1,0 mm?);
15m

no se incluye con
el sistema

sala de control (ldmpara en
amarillo);

terminal de entrada de mesa

2 x AWG1S (1,0 mm?);
15m

no se incluye con
el sistema

sala de control (contacto con

2 x AWG18 (1,0 mm?);

no se incluye con

puerta); 15m el sistema
terminal de entrada de mesa

sala de control (Com. A); D-sub de 9 clavijas; sin blindaje
terminal de entrada de mesa 20m

sala de control (Com. B); Cable RS-232 estandar | Sin blindaje

terminal de entrada de mesa

(D-sub de 9 clavijas);
15m

sala de control (tierra);

terminal de entrada de mesa

15m
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de; tipo; observacion
para longitud maxima

Terminal de salida de mesa (x8 | 10 x AWG21 (0,5 obligatorio
24V, botén de luz, doble mm?);

proteccién a la exposicién); 20m

terminal de entrada del

soporte de pared

terminal de salida de mesa 3 x AWG18 (1,0 mm?2); | obligatorio
(230V); 20m

terminal de entrada del

soporte de pared

terminal de salida de mesa CAT 5e (SF/UTP); doble blindaje
(AEC); 20m obligatorio
terminal de entrada del

soporte de pared

terminal de salida de mesa 20m obligatorio
(tierra);

terminal de entrada del

soporte de pared

Opcional

sala de control (DR Generator | D-sub de 9 clavijas (la sin blindaje
Sync Box 1); clavija 9 no esta

terminal de entrada de mesa conectada);

(Sync 01) 16 m

sala de control (DR Generator | D-sub de 9 clavijas (la sin blindaje
Sync Box 2); clavija 9 no estd

terminal de entrada de mesa conectada);

(Sync 02) 16 m

sala de control (DR Generator | D-sub de 9 clavijas (la sin blindaje
Sync Box 1); clavija 9 no esta

terminal de entrada del conectada);

soporte de pared (Sync 03) 16 m

sala de control (DR Generator | D-sub de 9 clavijas (la sin blindaje
Sync Box 2); clavija 9 no estd

terminal de entrada del conectada);

soporte de pared (Sync 04) 16 m
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de; tipo; observacion

para longitud maxima

DR Detector fijo DX-D o cajade | CAT 6 SF/UTP; doble blinda.je

E/S del DR Detector; (no se permiten
40 m conectores)

Estacion de trabajo NX

terminal aux. de salida de Cat 5e; con blindaje

mesa; 15m

sala de control de estacion de

trabajo NX

terminal de salida de mesa; 01090350F; sin blindaje,

opcional
control manual con cables 1,8 m
Solo para el tipo 5520/200

de; tipo; observacién

para longitud maxima

terminal de salida de mesa; D-sub de 9 clavijas; | con blindaje

terminal de entrada del soporte de pared | 20 m

(CAN)
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Radiacion parasita

200

180

160

140 4

120

100 4

80 4

Distance to floor [cm]

60

40

20

0 T T T T
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e S1,S2:100kV; SID 110 cm; altura del centro del tubo/detector 140 cm
sobre el piso

* S3:100 kV; SID 100 cm; altura de la mesa de 70 cm (altura de trabajo
estandar)

* S4,S5:100 kV; SID 100 cm; altura de la mesa de 70 cm (altura de trabajo
estandar)

Figura 65: La medicion de la radiacién parasita en zonas de ocupacién (Sx)

Para el diagrama de arriba se utilizé un rendimiento maximo de 30
exposiciones/hora. Esto cumple con un rendimiento de 15 pacientes/hora
con, por lo general, 2 exposiciones realizadas por paciente.

Enlaces relacionados

Zonas de ocupacién amplia del dispositivo radiogrdfico RAD Table en la pagina
47

Zonas de ocupacion amplia del dispositivo radiogrdfico RAD Wall Stand en la
pagina 49
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